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～ダイナミックマップ～



ダイナミックマップとは

1

詳細な道路情報

高精度地図：車線レベルの道路，交差点，ICなど

交通ルール

ランドマーク

交通事故多発地点

道路交通状況

渋滞情報

交通信号機点灯状態

道路工事，事故現場

天気

駐車場空き情報

路面情報（凍結，ｳｪｯﾄ）

他車/バイク/歩行者

これらの情報を，時間的・空間的に統一して扱うこと

紐付け

基盤



ダイナミックマップの自動走行への適用
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自分の位置を知る 車線レベルのルートガイド

障害物検出の精度向上 状況の予測

16.5m

2.1m

センサー出力

“この区間で渋滞が発生しています．”

駐車車両？
それとも渋滞後尾？

詳細交通情報センサー出力

渋滞後尾なので追従詳細地図情報 実環境と地図情報の差から

詳細地図と照合

（路面標示と照合）

従来のナビ

（道路レベル）

走行車線も提示

障害物を判定



ダイナミックマップの施策
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ダイナミックマップのビューア（H27年度施策結果）
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基盤的地図の追加作成（H28年度施策）

5

Route No.1 Route No.2

Route
(km)

特徴

No.1
(200km)

高速道路での急カーブ, 直線路, トンネル

No.2
(40km)

4車線区間, 交通集中, 渋滞区間

No.3
(20km)

狭い道路幅, 分岐・合流, 片勾配, ジャンクション

Route No.3



ダイナミックマップセンター機能の構築（H28年度施策）
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ISO TC204での標準化活動（H28年度施策）
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1．GDF5.1：複数地図ﾌﾟﾛﾊﾞｲﾀﾞ環境における地図情報交換ﾌｧｲﾙﾌｫｰﾏｯﾄ

2．時空間ﾃﾞｰﾀﾃﾞｨｸｼｮﾅﾘｰ
3．ﾚｰﾝﾚﾍﾞﾙ位置参照方式 のISOでの標準化を推進



大規模実証実験（H29年度～）
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9

ご清聴ありがとうございました．


