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	第1章 センシング技術の調査
	1-1 高日射反射塗料による相対位置検出技術
	1-1.1 　高日射反射塗料による相対位置検出技術の概要
	1-1.2 　実施方法
	① 塗料
	上塗り塗料として、日射反射率が高い（遮熱性能の高い）塗料を採用した。また日射反射率をさらに高めるため白色の下塗りを追加した仕様も製作した。その結果、日射反射率は、白色下塗りありの場合で47.6％、下塗りなしの場合で43.6％となった。
	・ 上塗り：　アトムハードカラーEM速乾　N-40色（硅砂混合）
	・ 下塗り：　アトムハードカラーEM速乾　白色（硅砂混合）
	・ 日射反射率：　下塗りあり＝47.6 %　下塗りなし＝43.6％
	② 区画線の種類および敷設場所
	区画線の仕様として、下塗りの有無で2種類、塗装幅で3種類の合計6種類の区画線を、関連する実験で借用している産業技術総合研究所つくば北サイト内に敷設した。
	塗装幅は、通常の区画線で使われている15cm幅以外に、周辺のアスファルト路面からの熱影響が小さくなると思われ、停止線や横断歩道等で公道でも使われている30cm幅と45cm幅を加えた3種類を設定した。区画線の種類を表1-1.2-1、敷設場所を図1-1.2-1にしめす。
	③ 赤外線カメラ
	使用した赤外線カメラは、日本アビオニクス製の赤外線カメラ「サーモギアG100EX」で、最小検知温度差は0.04℃の性能を持っている。
	本赤外線カメラは赤外画像と可視画像を同時に撮影して比較ができるようになっており、撮影した画像は付属のSDファイルに保存され、付属のソフトを用いることによってオフラインで解析できる。撮影した画像は、320x240の画素からできており、画素単位の温度データをCSVファイルに出力できる。
	④ 撮影環境
	高日射反射塗料を塗った区画線は太陽光を強く反射するため、基本的には周辺のアスファルトより低温になる。よって温度差が大きく出る秋の晴天日の昼間から、温度差が出にくい冬の曇天日の夕方まで様々な環境条件で撮影（データ取得）を行った。また、雨天や夜間のデータも取得した。

	1-1.3 　評価結果
	1-1.3.1 赤外線カメラの画像評価
	① 白色下塗りの
	② 【秋・晴天時・昼間】の画像例
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