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 ࡟ࡵࡌࡣ .1

1.1 調査研究ࡢ背ᬒ࡜目的 

  2020ᖺࠊࡣ࡟東京ࣜ࢜ンࣆッࣜࣛࣃ࣭ࢡンࣆッࡢࡑࠊࡀࢡ前ᖺࣜ࢜ࣞࣉࡣ࡟ンࣆッࣛࣃࠊࢡ

ࣜンࣆッࡀࢡ予定࡚ࢀࡉいࠋࡿ大会開催期間中ࠊ観客等ࡿࡼ࡟交通ࡢ混雑ࡀ予想ࡿࢀࡉ中ࠊ車

係࡟ᡂຌࡢࢡッࣆンࣜࣛࣃ࣭ࢡッࣆンࣜ࢜ࡣ移動支援ࡢ交通制約者や歩行者ࡿࡍ利用ࢆ等ࢫ࢖

 ࠋࡿい࡚ࡗ࡞࡜要素࡞重要ࡿ

ࡁ࡭いく࡚ࡋ今後検討ࡣ国࡛ࡀᡃࡓ迎えࢆ超高齢化社会ࠊࡣ移動支援ࡢ交通制約者等ࠊࡓࡲ  

重要࡞社会課題࡚ࡗ࡞࡜いࠋࡿ 

  交通制約者等ࡢ移動支援࡟係ࡿ先進的ྲྀ࡞組ࡘ࡟い࡚ࠊࡣ東京ࣜ࢜ンࣆッࣜࣛࣃ࣭ࢡンࣆッ

ࡋ࡜ࢫ࢕ࢸࢡࣛࣉࢺࢫ࣋ࡀࡽࢀࡑࠊ࡟ࡶ࡜࡜ࡿࢀࡉい࡚活用࠾࡟場臨海都ᕷྎ࠾ࠊࡶ開催後ࢡ

࡚地方都ᕷ等࡬ᬑ及࡚ࡋいくࡀ࡜ࡇ期待࡚ࢀࡉいࠋࡿ 

࡞෇滑ࡘ࠿安全࣭安心ࡢ交通制約者等ࠊࡓ備えࡡ兼ࢆ経済合理性࡜利便性ࠊえࡲ踏ࢆࡽࢀࡇ  

移動支援ࢆ実現ࡢࡵࡓࡿࡍ技術開Ⓨࠊ方策࡟関ࡿࡍ基ᮏ設計ࢆ行うࠋ 

 

1.2 ᮏᖺ度調査研究ࡢ఩置࡙け 

基ᮏ設計ࠊࡣᖹᡂ 26ᖺ度ࡽ࠿㸰ヵᖺ࡛行わࡀ࡜ࡇࡿࢀ計画ࠊࡾ࠾࡚ࢀࡉ信号ࡢ状態ࢆ音声࡛

知ࠊࡾࡓࡏࡽ歩行横断時ࡢ青時間ࢆ延長࡚ࡋࡾࡓࡋ歩行者㸦高齢者ࠊ視覚㞀害者㸧ࡢ安全ࢆ支

援ࠊࡋ交通事故ࡢ防Ṇࢆᅗ࣒ࢸࢫࢩࡿ㸦歩行者等支援情報通信࣒ࢸࢫࢩ㸸ＰＩ㹁㹑:Pedestrian 

Information and Communication Systems㸧ࡢ高度化࡟向けࡓ基ᮏ設計及び機能確ㄆ実験ࢆ行いࠊ

 ࠋࡿ備え࡟実証ࣝࢹࣔࠊࡢ後ࡢࡑ

ᖹᡂ 27 ᖺ度ࠊࡣ前ᖺ度ࡢ対策案࡟࡜ࡶࢆ実現性ࢆ検討ࡋ対象ࡢ絞ࡾ込ࢆࡳ行うࠊࡓࡲࠋ次ᖺ

度௨降ࡢ実用化評価ࡢ実施࡟向けࡢ࣒ࢸࢫࢩࠊヲ細化ࢆ行うࠋ 

 

ᖹᡂ 26 ᖺ度㸦実施済㸧 ᖹᡂ 27ᖺ度 ᖹᡂ 28ᖺ度～ᖹᡂ 30ᖺ度 

 

 

 

 

 

࣭交通制約者等ࡢ移動支援ࢫࢩ

 海外㸧ࠊ現状調査㸦国ෆࡢ࣒ࢸ

࣭現状調査結果ࡢศ析 

࣭対策案ࡢ作ᡂ 

 

 

 

 

 

࣭交通制約者等ࡢ移動支援ࢫࢩ

ヲࡢ課題࣭ࢬ࣮ࢽࡿࡍ対࡟࣒ࢸ

細調査 

࣭対策案࡟対ࡿࡍ実現性ࡢ検討 

࣭対策案ࡢ絞ࡾ込࡜ࡳヲ細化 

࣭௙様化検討提案書ࡢ作ᡂ 

 

 

 

 

 

 作ᡂࡢࣝ࢔ュࢽ࣐検査࣒ࢸࢫࢩ࣭

࣭実証実験実施 

࣭௙様化検討提案書ࡢ見直ࡋ 

 作ᡂࡢ規格書ࢫ࣮࢙ࣇࢱン࢖࣭

 作ᡂࡢ概説書࣒ࢸࢫࢩ࣭

 

ᅗ 1.2-1 交通制約者等ࡢ移動支援ࡢ࣒ࢸࢫࢩ基ᮏ設計࣭ࣔࣝࢹ実証全体計画 

 

交通制約者等ࡢ移動支援

ࡓ向け࡟開Ⓨࡢ࣒ࢸࢫࢩ

基ᮏ設計࡟係ࡿ調査研究 

交通制約者等ࡢ移動支援

ࡓ向け࡟開Ⓨࡢ࣒ࢸࢫࢩ

基ᮏ設計࡟係ࡿ検討 

交通制約者等ࡢ移動支援

ࡓ向け࡟開Ⓨࡢ࣒ࢸࢫࢩ

実用化評価ࡢ実施 
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1.3 調査研究ࡢ方法 

1.3.1 調査研究体制 

  ୍般社団法人㹓㹒㹋㹑協会ࠊࡣ高度情報通信技術ࢆ活用ࡓࡋ新交通管理࣒ࢸࢫࢩ㸦㹓㹒㹋

㹑:Universal Traffic Management Systems㸧࡟関ࡿࡍ調査ࠊ研究ࡼ࠾び開Ⓨࠊࡾࡼ࡟道路交通

ࡍ推進ࢆ標準化ࡿけ࠾࡟国ෆ外ࡿࡍ関࡟㹓㹒㹋㹑ࠊ࡟ࡶ࡜࡜ࡿࡍ推進ࢆ化ࢺン࢙ࢪࣜࢸン࢖ࡢ

ࡼ࠾確保ࡢ෇滑࡜安全ࡢ道路交通࡚ࡗࡶࠊࡾᅗࢆⓎ展ࡢ事業ࡿࡍ関࡟㹓㹒㹋㹑ࠊࡾࡼ࡟࡜ࡇࡿ

び道路交通࡜環境ࡢ調和ࢆᅗࠊࡾ公共ࡢ福祉ࡢ増進࡟寄୚ࢆ࡜ࡇࡿࡍ目的࡚ࡋ࡜いࠋࡿ 

  当協会ࠊࡣ研究開Ⓨ委員会ࡢୗࡢࢀࡒࢀࡑࠊ作業部会࠾࡟い࡚ࠊ開Ⓨ࣭研究࣭実証実験ࢆ行

青時間ࡢ歩行横断時ࠊࡾࡓࡏࡽ音声࡛知ࢆ状態ࡢ信号ࠊࡿい࡚ࢀࡉ現在整備࣭運用ࠋࡿい࡚ࡗ

視ࠊ高齢者࡟歩行者㸦特ࠊࡣ㸦ＰＩ㹁㹑㸧࣒ࢸࢫࢩࡿᅗࢆ防Ṇࡢ交通事故ࠊ࡚ࡋࡾࡓࡋ延長ࢆ

覚㞀害者㸧ࡢ安全ࢆ支援ࢆ࡜ࡇࡿࡍ目的ࠊ࡚ࡋ࡜歩行者等安全支援作業部会࣭歩行者等支援情

報通信࣒ࢸࢫࢩ作業部会ࡾࡼ࡟開Ⓨ࡛ࡢࡶࡓࢀࡉあࠋࡿ 

  ᮏ調査研究ࡘ࡟い࡚ࠊࡣ高齢者等歩行者保護ࢆ目的ࡓࡋ࡜調査ࠊ研究ࡼ࠾び開Ⓨࡾྲྀ࡟組ࢇ

࡛いࡿ高齢者等歩行者保護࡟関ࡿࡍ検討作業部会࠾࡟い࡚行うࠋࡓࡋ࡜࡜ࡇ 

般社団法人㹓㹒㹋㹑協会୍ࠊࡣい࡚ࡘ࡟整備方針等ࡢ交通安全施設ࠊࡕうࡢᮏ報告書ࠊ࠾࡞

 ࠋࡿあ࡛ࡢࡶࡓࡋ記載࡚ࡋ࡜見解ࡢ
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1.3.2 調査研究概要 

信号ࡢ状態ࢆ音声࡛知ࠊࡾࡓࡏࡽ歩行横断時ࡢ青時間ࢆ延長࡚ࡋࡾࡓࡋ交通制約者ࡢ安全ࢆ

支援ࠊࡋ交通事故ࡢ防Ṇࢆᅗ࣒ࢸࢫࢩࡿ㸦ＰＩ㹁㹑㸧ࡢ高度化࡟向けࡓ基ᮏ設計ࢆ行いࡢࡑࠊ

後ࣝࢹࣔࡢ実証࡟備えࠋࡿᖹᡂ 27ᖺ度ࡢ調査研究概要ࢆ表 1.3.2-1࡟示ࠋࡍ 

 

表 1.3.2-1 ᖹᡂ 27 ᖺ度ࡢ調査研究概要 

 

実施項目 概 要 

㸯 交通制約者等ࡢ移動支援࣒ࢸࢫࢩ

 ヲ細調査ࡢ課題࣭ࢬ࣮ࢽࡿࡍ関࡟

ᖹᡂ 26ᖺ度ࡢ調査研究結果ཷࢆけ交通制約者等ࡢ移動支

援࡟࣒ࢸࢫࢩ関ࡿࡍヲ細調査ࢆ行う 

 㸦㸯㸧 現状調査 

 調査ࡢ࣒ࢸࢫࢩ現状 ࢔

 調査ࡿࡍ関࡟歩行者現示 ࢖

関係団体や都道府県警ࡢ協力ࢆ得ࠊࡽࡀ࡞交通制約者等ࡢ

移動支援サ࣮࡟ࢫࣅ対ࡿࡍヲ細調査ࢆ行うࠋ 

࣭国ෆ外ࡢᑟ入࡟࣒ࢸࢫࢩ対ࡿࡍ調査 

㸦㸰㸧課題整理 現状࡟࣒ࢸࢫࢩ対ࡿࡍ課題ࢆ整理ࠋࡿࡍ 

㸰 対策案࡟対ࡿࡍ実現性ࡢ検討 㸯項ࡢ調査結果ࢆ元ࠊ࡟前ᖺ度対策案ࡢ改善ࡼ࠾ࠊび新ࡓ

 ࠋ行うࢆ検討ࡢ実現性ࠊ行いࢆ検討ࡢ対策案࡞

 

 

㸦㸯㸧 対策案ࡢ検討 対策案ࡢ改善や新࡞ࡓ対策案検討ࢆ行うࠋ 

࣭交差点ࢆ渡ࡢ࡛ࡲࡿࢀࡁࡾ時間ࢆ確保ࡢࡵࡓࡿࡍ新࡞ࡓ

機能 

࣭利用者や周辺࡟対ࡋ情報提供ࢆ行うࡢࡵࡓ新࡞ࡓ機能 

㸦㸰㸧 実現性及び必要性ࡢ検討 対策案ࡢ整理ࢆ行いࠊ実現性及び必要性ࡢ検討ࢆ行うࠋ 

㸱 対策案ࡢ絞ࡾ込࡜ࡳヲ細化  

 㸦㸯㸧 対策案ࡢ絞ࡾ込ࡳ 㸰項࡛検討ࡓࢀࡉ実現性ࠊ必要性ࢆ元ࠊ࡟対策案ࢆ絞ࡾ込

 ࠋࡴ

㸦㸰㸧 対策案ࡢヲ細化 絞ࡾ込ࡔࢇ対策案ࡢヲ細化ࢆ行うࠋ 

㸲 ௙様化提案書ࡢ作ᡂ 対策案ࡢ中࡛実現方式ࡀ明確ࡓࡗ࡞࡟装置ࡘ࡟い࡚ࠊ௙様

化提案書ࡢ作ᡂࢆ行う 

㸳 ࢬ࣮ࢽ調査 利用者側㸦歩行者࣭交通制約者等㸧ࡢ視点࡛ࢬ࣮ࢽ調査ࢆ

行うࠋ 

࣭関係団体ࣜ࢔ࣄࡢ࡬ン࢔࣭ࢢンࢺ࣮ࢣ調査 

㸴 新࣒ࢸࢫࢩ実現࡟向けࡓ課題整理 対策案ࢆ実現ࡢ࡛ୖࡿࡍ課題整理ࢆ行うࠋ 
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1.3.3 調査研究ࢪࢣࢫュ࣮ࣝ 

ᮏ調査ࢪࢣࢫࡢュ࣮ࣝࢆᅗ 1.3.3-1࡟示ࠋࡍ᭶㸯回௨ୖ࡛ࢫ࣮࣌ࡢ全体会合ࢆ行いࠊ研究ෆ

容ࡢ検討ࣞࣅュ࣮ࢆ行いࡽࡀ࡞実施ࠋࡓࡋ 

 

 9᭶ 10᭶ 11᭶ 12᭶ 1᭶ 2᭶ 3᭶ 

現状࣭課題ヲ細調査 

 

 

対策案絞ࡾ込ࡳ 

 

 

 

 

 検討࣒ࢸࢫࢩ

 

 

 

 

 ࡓ向け࡟実現࣒ࢸࢫࢩ
課題整理 

 

       

全体会合 ▲ 

9/8 

▲ 

10/22 

▲ 

11/16 

 ▲ 

12/21 

 ▲ 

1/19 

 ▲ 

2/15 

▲ 

3/7 

 

ᅗ 1.3.3-1 調査研究ࢪࢣࢫュ࣮ࣝ 

 

 

対策案ࡢヲ細化 

௙様化検討提案書作ᡂ 

対策案絞込 

実現性及び必要性ࡢ検討 

調査 

 課題整理ࡓ向け࡟実現࣒ࢸࢫࢩ
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「.  歩行者保護࡟対ࡿࡍ施策ࡘ࡟い࡚ 

「.1  現状ࡢ施策ࡘ࡟い࡚ 

「.1.1  施策ࡢ種類 

現在ࠊ横断歩道ୖ࡛歩行者を保護ࡿࡍ施策ࠊ࡚ࡋ࡜主ࡣࡢࡶ࡞以ୗ࡛ࡾ࠾࡜ࡢあࠋࡿ 

。1)  高齢者等感応信号制御 

本制御ࠊࡣ高齢者や身体㞀害者㸦高齢者等㸧等ࡢ横断ࡀ多い交差点࡟適用さࡿࢀ制

御࡛あࠋࡿ押ボタン箱を押ୗࡿࡍ等࡛横断開始前࡟通常ࡾࡼ長い歩行者青時間を表示

 ࠋࡿ制御࡛あࡿࡍ安全を確保ࡢ高齢者等ࠊࡋ࡟うࡼࡿࡍ

。「)  歩車分離式信号制御 

本制御ࠊࡣ右左折車ࡢ࡜錯綜ࡀ顕著࡛事故ྍࡢ能性ࡀ高い࡝࡞安全ୖ必要࡞場合࡟

有効࡛あࠋࡿ時間的࡟車両ࡢ現示࡜歩行者ࡢ現示を分離ࠊࡋ車両࡜歩行者ࡢ錯綜を無

くࡍ制御࡛あࠊࡓࡲࠋࡿ右左折車ࡀ多い場合ࠊࡣ車両࡜歩行者ࡢ錯綜ࡀ無くࠊࡵࡓࡿ࡞

車両ࡢ෇滑性ࡀ向ୖࡿࡍ制御࡛あࠋࡿ 

。」)  歩行者感応信号制御Ϩ 

本制御ࠊࡣᚑ道路ࡢࡽ࠿車両ࠊ歩行者ࡢ交通需要࡟ࡶ࡜ࡀ少࡞いࠊࡀ車両ࡰ࡯ࡣ毎

サイࣝࢡ存在ࡼࡿࡍう࡞交差点࠾࡟い࡚ࠊ歩行者ࡢ数࡟応ࠊ࡚ࡌ歩行者青時間を増減

させࡿこࠊࡾࡼ࡟࡜主道路ࡢ不必要࡞待ࡕ時間を減少させࡿ制御࡛あࠋࡿ 

。4)  歩行者感応信号制御ϩ 

本制御ࠊࡣ横断歩道ୖ࡟存在ࡿࡍ歩行者を検知ࢠࠊࡋャッࣉ感応ࡼࡢう࡟歩行者青

時間を延長ࡿࡍこࠊ࡛࡜高齢者等ࡢ安全を確保ࡿࡍ制御࡛あࠋࡿ 

。5)  歩行者用交通信号灯器࡛青信号ࡢ経過時間を表示ࡿࡍ機能 

   本機能ࠊࡣ歩行者用交通信号灯器ࡣࡓࡲࠊ歩行者用交通信号灯器ࡢ横ࠊ࡟歩行者青

時間ࡢ経過時間㸦残ࡾ時間㸧を目盛ࡢࡾカウンࢲࢺウン࡚࡟表示࡛ࡢࡶࡿࡍあࠋࡿこ

横断࡟歩行者ࠊࡋ時間を表示ࡾ残ࡢ歩行者青ࡢ㝿ࡓࡋ到着࡟横断歩道ࡀ歩行者ࠊࡣࢀ

開始ࡢ有無を判断ࡽࡶ࡚ࡋう࡛ࡢࡶあࠋࡿ 
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「.1.「  導入状況 

警察庁ࠊࡣ各都道府県警察本部࡟対ࠊࡋ相当数ࡢ高齢者ࠊ㞀害者等ࡀ利用ࡿࡍ施設㸦㥐ࠊ

官公庁施設ࠊ福祉施設ࠊ病院ࠊ商業施設ࠊ学校等㸧間ࡘ࡟い࡚ࠊ協議会等࠾࡟い࡚高齢

者ࠊ㞀害者等ࢽࡢーࢬを把握ࠊࡋ利用実態࡟応ࡓࡌ機能を選択࡚ࡋ事業を実施ࡼࡿࡍう

求࡚ࡵいࠊࡓࡲࠋࡿ横断需要ࡀ高くࠊ多様࡞形態ࡢ歩行者ࡀ見込ࡿࢀࡲ箇所࠾࡟い࡚ࠊࡣ

複数ࡢ機能を組ࡳ合わせ࡚ྍ能࡞限ࡾ多くࡢ高齢者ࠊ㞀害者等࡟対応࡛ࡼࡿࡁう事業を

実施ࡼࡿࡍう求࡚ࡵいࠋࡿ各都道府県警察ࠊࡣこࡽࢀを踏ࡲえࠊ整備箇所ࡢ検討等を実

施࡚ࡋいࠋࡿ 

 

「.1.」  高齢者等感応信号制御 

本制御ࠊࡣ高齢者や身体㞀害者㸦高齢者等㸧等ࡢ横断ࡀ多い交差点࡟適用さࡿࢀ制御

歩行者ࠊࡾࡼ࡟࡜こࡿࡍ高齢者等感応感知信号をཷ信ࡽ࠿高齢者等用押ボタン箱等ࠊ࡛

青時間を通常ࡾࡼ長くࠊ࡚ࡋ高齢者等ࡢ安全を確保ࡿࡍ制御࡛あࠋࡿ常࡟歩行者青時間

を長くࡿࡍ必要࡞ࡀいࠊࡵࡓ無㥏࡞青時間ࡀ減少ࠊ࠾࡞ࠋࡿࡍ一般的ࡣ࡟視覚㞀害者用

交通信号付加装置࡜併設࡚ࡋ運用ࡿࡍ場合ࡀ多いࠋ 

歩行者ࡢࡽ࠿要求をཷけ付けࡿ方法を以ୗ࡟示ࠋࡍ 

   ࣭高齢者等用押ボタン箱を用いࡿ方法 

   ࣭ＰＩＣＳ࡛用いࣝࢼࢢࢩࡿエイࡢ࡝࡞ࢻ歩行者支援装置㸰㸦以ୗࠊＰＩＣＳ機器㸧

を用いࡿ方法 

本制御ࠊࡣ高齢者ࠊ交通制約者ࠊ子供等ࡢ歩行者需要ࡀ多く見込ࠊࡿࢀࡲ㥐࣭病院࣭

学校周辺࡟有効࡛あ࡜ࡿ考えࠋࡿ 

。1)  高齢者等用押ボタン箱を用いࡿ方法 

ア  概要 

高齢者等用押ボタン箱ࠊࡣ黄色ࡢ歩行者用押ボタンࡢ付近࡟設置さࠊࡾ࠾࡚ࢀ高

齢者等用押ボタン箱を押ୗࡿࡍこࠊ࡛࡜一定時間ࠊ歩行者青時間を延長࡛ࡢࡶࡿࡍ

あࠋࡿ高齢者等用押ボタン箱ࡀ押ୗさࡓࢀ㝿ࡢ青時間ࠊࡣ歩行者青時間ࡢ 1.4～1.5

倍ࡀ目安࡛あࠊࡀࡿ横断歩道を利用ࡿࡍ交通制約者ࡢ歩行㏿度や意見を鑑࡚ࡳ決定

 ࠋࡿ考え࡜ࡿあࡀ必要ࡿࡍ

イ  実現方法 

本制御࡛ࠊࡣ高齢者等用押ボタン箱ࠊ交通信号制御機ࠊ歩行者用交通信号灯器ࡀ

必要ࠋࡿ࡞࡜交通信号制御機ࠊࡣ高齢者等用青時間等ࡢ設定ࡀ必要ࠋࡿ࡞࡜交通信

号制御機を交通管制ࢭンター࡜接続ࡿࡍ場合ࠊࡣ中央装置ࡢ感応許ྍ等ࡢ設定ࡀ必

要ࢫࢩࠋࡿ࡞࡜テ࣒構成ᅗをᅗ 「.1.」-1 「-ᅗ 「.1.」ࠊ」-ᅗをᅗ 「.1.」ࢀ流ࡢ情報ࠊ࡟

 ࠋࡍ示࡟
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高齢者等用押ࢱ࣎ン箱 交通信号制御機 歩行者用交通信号灯器

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

ࠋࡿ࡞࡜必要࡟場合ࡿࡍ⥆接࡜࣮ࢱンࢭ交通管制ࠊࡣ破線ࠉ※
 

 

ᅗ 2.1.3-1 ࣒ࢸࢫࢩ構ᡂᅗ 

 

 

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

交通信号制御機
高齢者等用
押ࢱ࣎ン

࣭高齢者等感応
感応許ྍ指௧情報ࠉ

࣭高齢者等感応
感応実行情報ࠉ
࣭変動値

࣭歩行者横断要求

歩行者用
交通信号灯器

࣭灯器出力

 

ᅗ 2.1.3-2 情報ࡢ流ࢀᅗ㸦交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆ࡿࡍ場合㸧 
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交通信号制御機
高齢者等用
押ࢱ࣎ン

࣭歩行者横断要求

歩行者用
交通信号灯器

࣭灯器出力

 

ᅗ 2.1.3-3 情報ࡢ流ࢀᅗ㸦交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆࡞ࡋい場合㸧 

 

 運用例  ࢘

ᮏ制御ࠊࡣ㥐前ࡢ୎型交差点࡛あࠊࡾ㸱現示ࡢ歩車ศ㞳式信号制御ࡶᑟ入࡚ࢀࡉ

いࡿ地点࡟ᑟ入࡚ࢀࡉいࠋࡿ 

高齢者等用押ࢱ࣎ン箱ࡀ押ୗ࡛࡜ࡇࡿࢀࡉ 11 歩行者青時ࡢ㸦㸱現示目㸧ࣉッࢸࢫ

間ࡀ 17 秒ࡽ࠿ 24 秒࡛ࡲ࡟延長ࠋࡿࢀࡉᮏ交差点ࡢ交通信号制御機ࡣ交通管制ࢭン

ࠋい࡞い࡚ࡋ実施ࡣ補ṇࡿࡼ࡟延長ࠊࡵࡓࡿい地点制御࡛あ࡞い࡚ࢀࡉ⥆接࡟࣮ࢱ

交差点ᅗࢆᅗ 2.1.3-4 ᅗ 2.1.3-5ࢆ現示ᅗࠊ࡟ ᅗ 2.1.3-6ࢆࢪ࣮࣓࢖制御秒数ࠊ࡟

 ࠋࡍ示࡟

高齢者等用押ࢱ࣎ࡋン箱

㥐

歩行者用交通信号灯器

車両用交通信号灯器

 

 

ᅗ 2.1.3-4 交差点ᅗ 
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1

1P

2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

1

2

3P

現示

秒数 40 5 2 4 2 40 1 1 4 2
17

→24
5 2

17秒1.4ࡽ࠿倍ࡓࢀࡉ
24秒ࡿ࡞࡟

 

ᅗ 2.1.3-5 現示ᅗ 

 

 

高齢者等用押ࢱ࣎ン
押ୗࡎࢀࡉ

歩行者青時間㸦秒㸧

高齢者等用押ࢱ࣎ン
押ୗࡿࢀࡉ

17

歩行者用等青時間

24

17秒1.4ࡽ࠿倍ࡓࢀࡉ
24秒ࡿ࡞࡜

 

ᅗ 2.1.3-6 制御秒数ࢪ࣮࣓࢖ 

 

(2)  ＰＩ㹁㹑機器ࢆ用いࡿ方法 

 概要  ࢔

ＰＩ㹁㹑機器ࠊࡣ高齢者等用押ࢱ࣎ン箱ࡢ࡜通信機能ࡀあࠋࡿＰＩ㹁㹑機器࣎ࡢ

ࠊ定時間୍ࠊࡾ࡞࡜࡜ࡇࡓࡋ押ୗࢆン箱ࢱ࣎高齢者等用押ࠊ࡛࡜ࡇࡿࡍ押ୗࢆンࢱ

歩行者青時間ࢆ延長࡛ࡢࡶࡿࡍあࠋࡿ 

 実現方法  ࢖

ᮏ制御࡛ࠊࡣＰＩ㹁㹑機器ࠊ高齢者等用押ࢱ࣎ン箱ࠊ交通信号制御機ࠊ歩行者用

灯器ࡀ必要ࠋࡿ࡞࡜交通信号制御機ࠊࡣ高齢者等用青時間等ࡢ設定ࡀ必要ࠋࡿ࡞࡜

交通信号制御機ࢆ交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆ࡿࡍ場合ࠊࡣ中央装置ࡢ感応許ྍ等ࡢ設

定ࡀ必要࣒ࢸࢫࢩࠋࡿ࡞࡜構ᡂᅗࢆᅗ 2.1.3-7  ᅗࠊᅗ 2.1.3-8ࢆᅗࢀ流ࡢ情報ࠊ࡟

2.1.3-9  ࠋࡍ示࡟
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約ࡣ通信距㞳ࡢ࡜ン箱ࢱ࣎高齢者等用押࡜ＰＩ㹁㹑機器ࠊ࠾࡞ 10m ࡛あࠋࡿ 

 

高齢者等用押ࢱ࣎ン箱 交通信号制御機 歩行者用交通信号灯器

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

ࠋࡿ࡞࡜必要࡟場合ࡿࡍ⥆接࡜࣮ࢱンࢭ交通管制ࠊࡣ破線ࠉ※

ＰＩ㹁㹑機器

 

 

ᅗ 2.1.3-7 ࣒ࢸࢫࢩ構ᡂᅗ 

 

 

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

交通信号制御機
高齢者等用
押ࢱ࣎ン

࣭高齢者等感応
感応許ྍ指௧情報ࠉ

࣭高齢者等感応
感応実行情報ࠉ
࣭変動値

࣭歩行者横断要求

歩行者用
交通信号灯器

࣭灯器出力

ＰＩ㹁㹑機器

࣭歩行者横断要求

 

ᅗ 2.1.3-8 情報ࡢ流ࢀᅗ㸦交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆ࡿࡍ場合㸧 
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交通信号制御機
高齢者等用
押ࢱ࣎ン

࣭歩行者横断要求

歩行者用
交通信号灯器

࣭灯器出力

ＰＩ㹁㹑機器

࣭歩行者横断要求

 

ᅗ 2.1.3-9  情報ࡢ流ࢀᅗ㸦交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆࡞ࡋい場合㸧 

 

 運用例  ࢘

    ୖ記࡟示ࡓࡋ高齢者等用押ࢱ࣎ン箱ࢆ用いࡿ方法࡛ࠊࡣ高齢者等用押ࢱ࣎ンࢆ押

ୗ࡚ࡋ歩行者横断要求ࢆ出࡚ࡋいࠊࡀࡿᮏ方法࡛ࡣＰＩ㹁㹑機器ࡽ࠿歩行者横断要

求ࢆ出࡚ࡋいࠊ࡚ࡗࡼࠋࡿ制御秒数ࢪ࣮࣓࢖等ࡘ࡟い࡚ࠊࡣ高齢者等用押ࢱ࣎ン箱

 ࠋい࡞ࡽ変わ࡜方法ࡿ用いࢆ

 

2.1.4  歩車ศ㞳式信号制御 

(1)  概要 

ᮏ制御ࠊࡣ右左折車ࡢ࡜錯綜ࡀ顕著࡛事故ྍࡢ能性ࡀ高い࡝࡞安全ୖ必要࡞場合࡟

᭷効࡛あࠋࡿ時間的࡟車両ࡢ現示࡜歩行者ࡢ現示ࢆศ㞳ࠊࡋ車両࡜歩行者ࡢ錯綜ࢆ無

くࡍ制御࡛あࠋࡿ 

歩行者用現示ࡀ必要ࠊࡵࡓ࡞渋滞Ⓨ生ࡢ懸念ࡀあࠊࡀࡿ自動車等ࡢ右左折交通量及

び歩行者等ࡢ交通量ࡀ多い場合ࠊࡣ車両ࡢ෇滑性及び歩行者ࡢ安全性ࡀ向ୖࠋࡿࡍ 

ᮏ制御࡛ࠊ車両ࡢ現示࡜歩行者ࡢ現示ࢆศ㞳ࡿࡍ方式ࢆ௨ୗ࡟示ࠋࡍ 

 方式ࣝࣈンࣛࢡࢫ࣭  

  ࣭歩行者専用現示方式 

  ࣭右左折車両ศ㞳方式 

  ࣭右折車ศ㞳方式 

ᮏ制御ࠊࡣ公共施設等ࡢ付近や通学路等࠾࡟い࡚ࠊ生ᚐࠊ児童ࠊ幼児ࠊ高齢者及び

交通制約者等ࡢ交通ࡢ安全ࢆ特࡟確保ࡿࡍ必要ࡀあࠊࡘ࠿ࠊࡾ右左折車ࡀ多い交差点

 ࠋࡿ考え࡜᭷効࡟

ᮏ錯綜状態ࠊࡋศ析ࢆ錯綜状態ࡢ車両及び歩行者ࡿけ࠾࡟事故Ⓨ生時ࡢ過去ࠊࡓࡲ

 ࠋࡿࡁ期待࡛ࡀ高い事故抑Ṇ効果࡜ࡿࡍᑟ入ࢆい方式࡞ࡋⓎ生ࡀ
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 方式ࣝࣈンࣛࢡࢫ  ࢔

全࡚ࡢ車両現示ࢆ赤信号࡚ࡋ࡜いࡿ間ࠊ࡟斜ࡵ方向ࢆ含ࡢ࡚࡭ࡍࡴ方向ࡢ歩行者

 ࠋ方式ࡿࡏࡉ横断࡟時ྠࢆ

車両ࡢᑟ線࡜歩行者ࡢᑟ線ࡀ錯綜࡞ࡋいࠊࡵࡓ事故抑Ṇ効果ࡣ高いࠊࡀ車両交通

当ヱࠊࡵࡓ࡞能ྍࡀ横断ࡵ斜ࡢ歩行者ࠊࡓࡲࠋࡿあࡶࢀ恐ࡿࡌ生ࡀ問題࡟෇滑性ࡢ

横断歩道ࡢ需要ࡀ多い㝿࡟᭷効࡛あࠋࡿ 

 

1φ 2φ 3φ
 

 

ᅗ 2.1.4-1 ࣛࢡࢫンࣝࣈ方式ࡢ現示例 

 

 歩行者専用現示方式  ࢖

全࡚ࡢ車両現示ࢆ赤信号࡚ࡋ࡜いࡿ間ࠊ࡟斜ࡵ方向ࢆ除くࡢ࡚࡭ࡍ方向ࡢ歩行者

 ࠋ方式ࡿࡏࡉ横断࡟時ྠࢆ

ୖ記ࣛࢡࢫࡢンࣝࣈ方式ྠ࡜様ࠊ࡟車両ࡢᑟ線࡜歩行者ࡢᑟ線ࡀ錯綜࡞ࡋいࠊࡵࡓ

事故抑Ṇ効果ࡣ高いࠊࡀ車両交通ࡢ෇滑性࡟問題ࡀ生ࡿࡌ恐ࡀࢀあࢡࢫࠊࡓࡲࠋࡿ

ࣛンࣝࣈ方式࡟比ࠊ࡭横断歩道長ࡀ短くࠊࡵࡓࡿ࡞歩行者青時間ࢆ短くࡀ࡜ࡇࡿࡍ

 ࠋࡿࡁ࡛

 

1φ 2φ 3φ
 

 

ᅗ 2.1.4-2 歩行者専用現示方式ࡢ現示例 

 

 右左折車両ศ㞳方式  ࢘

歩行者ࡀ横断ࡿࡍ間ࠊ歩行者୍ྠ࡜方向࡟進行ࡿࡍ車両࡟右左折࡞ࡏࡉい方式ࠋ 

車両ࡢᑟ線࡜歩行者ࡢᑟ線ࡀ錯綜࡞ࡋいࠊࡵࡓ事故抑Ṇ効果ࡣ高いࠊࡀ右折及び

左折車線ࡀ必要ࠊࡵࡓࡿ࡞࡟交差点ࡢ形状ࢆ考慮ࡿࡍ必要ࡀあࠋࡿ 
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1φ 2φ 3φ
 

4φ 5φ 6φ
 

ᅗ 2.1.4-3 右左折車ศ㞳方式ࡢ現示例 

 

 右折車ศ㞳方式  ࢚

歩行者ࡀ横断ࡿࡍ間ࠊ歩行者୍ྠ࡜方向࡟進行ࡿࡍ車両࡟右折࡞ࡏࡉい方式ࠋ 

左折車両ࡢᑟ線࡜歩行者ࡢᑟ線ࡣ錯綜ࠊࡀࡿࡍ右折車両ࡢᑟ線࡜歩行者ࡢᑟ線࡜

 ࠋい࡞ࡋ錯綜ࡣ

 ࠋࡿあࡀ必要ࡿࡍ考慮ࢆ形状ࡢ交差点ࠊࡵࡓࡿ࡞࡟必要ࡀ右折車線ࠊࡋࡔࡓ

1φ 2φ 3φ 4φ
 

ᅗ 2.1.4-4 右折車ศ㞳方式ࡢ現示例 

 

2.1.5  歩行者感応信号制御Ϩ 

(1)  概要 

ᮏ制御ࠊࡣᚑ道路ࡢࡽ࠿車両ࠊ歩行者ࡢ交通需要࡟ࡶ࡜ࡣ少࡞いࠊࡀ車両ࡰ࡯ࡣ毎

サࣝࢡ࢖Ꮡ在ࡼࡿࡍう࡞交差点࠾࡟い࡚ࠊ主道路ࡢ୙必要࡞待ࡕ時間ࢆ減少ࡇࡿࡏࡉ

歩行ࠊࡾ࠾࡚ࢀࡉ設置ࡀ歩行者用感知器࡟各流入部ࡢ横断歩道ࠋࡿい࡚ࡋ࡜目的ࢆ࡜

者青開始時ࠊࡽ࠿感知領域ࢆ通過ࡿࡍ歩行者ࡢ占᭷率㸦総時間࡟占ࡿࡵ歩行者用感知

器ࡀ歩行者ࢆ感知ࡓࡋ時間ࡢ割合㸧ࢆ測定ࠊࡋ歩行者数ࢆ推定ࠋࡿࡍ歩行者数࡞ࠕࡣ

ࡋ い࡞少ࠕࠖ 応࡟占᭷率ࡓࡋ測定ࡀ歩行者用感知器ࠋࡿࢀࡽศけ࡟㸱種類ࡢ多いࠖࠕࠖ

ᅗ 2.1.5-1ࢆࢪ࣮࣓࢖制御ࡿࡼ࡟歩行者用感知器ࠋࡿࡲ決ࡀ歩行者青時間ࠊࡌ  ࠋࡍ示࡟
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歩行者用感知器

歩行者用感知器ࢆ横ษࡓࡗ時間࠿
ࡿࡍ推測ࢆ歩行者数ࠊࡽ

推定結果ࠊ࡟࡜ࡶࢆ
歩行者青時間ࢆ決定ࡿࡍ 歩行者用

交通信号灯器

歩行者用感知器
感知領域

 

 

ᅗ 2.1.5-1 歩行者用感知器ࡿࡼ࡟制御ࢪ࣮࣓࢖ 

 

(2)  実現方法 

ᮏ制御࡛ࠊࡣ歩行者用感知器ࠊ交通信号制御機ࠊ歩行者用交通信号灯器ࡀ必要࡞࡜

 ࠋࡿ

交通信号制御機ࠊࡣ変動値ุࠊ定用ࡢ占᭷率等ࡢ設定ࡀ必要ࠋࡿ࡞࡜交通信号制御

機ࢆ交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆ࡿࡍ場合ࠊࡣ中央装置ࡢ感応許ྍや変動値ࡢ設定ࡀ必要

ᅗ 2.1.5-2ࢆ構ᡂᅗ࣒ࢸࢫࢩࠋࡿ࡞࡜ ᅗ 2.1.5-4ࠊᅗ 2.1.5-3ࢆᅗࢀ流ࡢ情報ࠊ࡟

 ࠋࡍ示࡟

歩行者用感知器 交通信号制御機 歩行者用交通信号灯器

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

ࠋࡿ࡞࡜必要࡟場合ࡿࡍ⥆接࡜࣮ࢱンࢭ交通管制ࠊࡣ破線ࠉ※
 

 

ᅗ 2.1.5-2 ࣒ࢸࢫࢩ構ᡂᅗ 
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交通信号制御機歩行者用感知器

࣭歩行者感応
感応許ྍ指௧情報ࠉ
࣭変動値

࣭歩行者感応
感応実行情報ࠉ
࣭変動値

࣭歩行者ࡢ占᭷率

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

歩行者用
交通信号灯器

࣭灯器出力

 

 

ᅗ 2.1.5-3 情報ࡢ流ࢀᅗ㸦交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆ࡿࡍ場合㸧 

 

 

交通信号制御機歩行者用感知器

࣭歩行者ࡢ占᭷率

歩行者用
交通信号灯器

࣭灯器出力

 

 

ᅗ 2.1.5-4 情報ࡢ流ࢀᅗ㸦交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆࡞ࡋい場合㸧 

 

(3)  運用例 

ᮏ制御ࠊࡣ学校付近ࡢ交差点࡟ᑟ入࡚ࢀࡉいࠋࡿⓏୗ校時࡟左右方向࡟進ࡴ横断歩

道ࡢ歩行者交通量ࡀ多くࠊ日中ࠊ夜間ࡣⓏୗ校時࡟比࡚࡭歩行者交通量ࡣ多く࡞いࠋ 

歩行者青開始ࡽ࠿㸴秒ࡢ間࡛ࠊ歩行者ࡢ占᭷率ࡀ㸮%ࡢ場合ࠊ歩行者ุ࡜ࠖࡋ࡞ࠕࡣ

定ࠋࡿࡍ歩行者ࡢ占᭷率ࡀ㸮%࡛࡞ࡣいࡀ 40%௨ୗࡢ場合ࠊࡣ歩行者ࠕࡣ少࡞いุࠖ࡜

定ࠋࡿࡍ歩行者ࡢ占᭷率ࡀ  ࠋࡿࡍ定ุ࡜多いࠖࠕࡣ歩行者ࠊࡣ多い場合ࡾࡼ40%

ୖ記ุࡢ定ࠊ࡜ࡶࡢ歩行者青時間ࡢ基準秒数ࢆ 20 秒ࡢࠖࡋ࡞ࠕࠊࡋ࡜場合ࡣ基準秒

数ࡾࡼ 10 秒少࡞い歩行者青時間ࠕࠊ多いࠖࡢ場合ࡣ基準秒数ࡾࡼ㸳秒多い歩行者青時
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間ࢆ表示ࠕࠋࡿࡍ少࡞いࠖࡢ場合ࡣ基準秒数ࢆ表示ࠋࡿࡍ 

Ⓩୗ校時ࠕࡣ多いุࠖ࡜定ࢀࡑࠊࡀࡿࢀࡉ௨外ࡢ時間帯ุ࡜ࠖࡋ࡞ࠕࡣ定ࠊࢀࡉ歩

行㏿度 1.0(m/s)࡛計算ࡿࢀࡉ歩行者青時間ࡾࡼ短い歩行者青時間ࠊࡋ࡜主道路ࡢ୙必

要࡞待ࡕ時間ࢆ減少࡚ࡏࡉいࠋࡿ増減ࡓࡋ青時間ศࡢ補ṇࠊࡣ次サࡢࣝࢡ࢖主道路ࡢ

青時間࡚࡟行࡚ࡗいࠋࡿ交差点ᅗࢆᅗ 2.1.5-5 ࢖制御秒数ࡿࡼ࡟歩行者用感知器ࠊ࡟

ᅗ 2.1.5-6ࢆࢪ࣮࣓ 表 2.1.5-1ࢆ秒数ࡢ歩行者青時間ࡓࡌ応࡟歩行者数ࠊ࡟ 示ࠋࡍ 

歩行者用感知器

歩行者用感知器ࠉ感知領域

15m

学校

歩行者用交通信号灯器

車両用交通信号灯器

 

 

ᅗ 2.1.5-5 交差点ᅗ 

 

歩行者数ࠖࡋ࡞ࠕ

歩行者青時間㸦s㸧

歩行者数ࠕ少࡞いࠖ

歩行者数ࠕ多いࠖ

6

占᭷率ࢆ計測

占᭷率㸮%

→誰ࡶ通過ࡎࡏ

占᭷率40%௨ୗ
→2.4秒間௨ୗࡢ

感知時間

占᭷率40%ࡾࡼ多い
→2.4秒間ࡾࡼ多い

感知時間

20

基準秒数

ࢫࢼ࢖࣐
10秒

㸳秒ࢫࣛࣉ

15

15(m)÷1.0(m/s)=15(s)

→15(s)ࡾࡼ短い歩行者青時間

2510

 

ᅗ 2.1.5-6 歩行者用感知器ࡿࡼ࡟制御秒数ࢪ࣮࣓࢖ 
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表 2.1.5-1 歩行者数࡟応ࡓࡌ歩行者青時間ࡢ秒数 

歩行者数 占᭷率 歩行者青時間 

10 0% ࡋ࡞ 秒 

少࡞い 0%ࡾࡼ多く 40%௨ୗ 20 秒 

多い 40%ࡾࡼ多い 25 秒 
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2.1.6  歩行者感応信号制御ϩ 

(1)  概要 

横断歩道ࢆ俯瞰࡛ࡼࡿࡁう画像感知器ࡀ設置࡚ࢀࡉいࠋࡿᅗ 2.1.6-1 歩ࠊ࡟うࡼࡢ

行者青時間࡛横断ࢆ開始ࡓࡋ歩行者ࠊࡀ歩行者青時間終了時࠾࡟い࡚ࡶ横断歩道ୖ࡟

Ꮡ在ࡿࡍ場合ࠊ歩行者ࡢ横断ࡀ終了࡛ࡲࡿࡍ歩行者青時間ࢆ延長ࡿࡍ制御࡛あࠋࡿ 

ࢀࡉ延長ࡶ車両青時間ࠊ࡜ࡿࡍ延長ࢆ歩行者青時間ࡾ限ࡿࡍᏑ在ࡀ歩行者ࠊࡋࡔࡓ

最大青時ࡣ࡟歩行者青時間ࠊ࡚ࡗࡼࠋࡿあࡀࢀ恐ࡿࡍపୗࡀ෇滑性ࡢ車両ࠊいࡲࡋ࡚

間ࢆ設けࠋࡿ歩行者ࡀᏑ在࡞ࡋい場合ࠊࡣ最少青時間࡛終了ࠋࡿࡍ画像感知器ࡿࡼ࡟

延長ࢆࢪ࣮࣓࢖ᅗ 2.1.6-2  ࠋࡍ示࡟

 

歩行者青時間࡚࡟横断開始

画像感知器ࡢ感知範ᅖ

歩行者用
交通信号灯器

画像感知器

歩行者青時間終了予定࡛ࡶ
歩行者ࡀᏑ在

→歩行者青時間ࢆ延長

画像感知器ࡢ感知範ᅖ

歩行者用
交通信号灯器

画像感知器

横断完了
→歩行者青点滅開始

画像感知器ࡢ感知範ᅖ

歩行者用
交通信号灯器

画像感知器

 

ᅗ 2.1.6-1 画像感知器ࢆ用いࡓ信号制御 
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歩行者Ꮡ在ࡎࡏ
㸦最少青時間㸧

現示

歩行者Ꮡ在感知

歩行者Ꮡ在

現示

歩行者Ꮡ在感知

歩行者Ꮡ在
㸦最大青時間࡛ࡲ延長㸧

現示

歩行者Ꮡ在感知

時間初期青時間 最大青時間

変動値
 

 

ᅗ 2.1.6-2 画像感知器ࡿࡼ࡟延長ࢪ࣮࣓࢖ 
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(2)  実現方法 

ᮏ制御࡛ࠊࡣ画像感知器ࠊ交通信号制御機ࠊ歩行者用交通信号灯器ࡀ必要ࠋࡿ࡞࡜ 

交通信号制御機ࠊࡣ変動値等ࡢ設定ࡀ必要ࠋࡿ࡞࡜交通信号制御機ࢆ交通管制ࢭン

 ᅗࢆ構ᡂᅗ࣒ࢸࢫࢩࠋࡿ࡞࡜必要ࡀ設定ࡢ感応許ྍや変動値ࠊࡣ場合ࡿࡍ⥆接࡜࣮ࢱ

2.1.6-3 ᅗ 2.1.6-5ࠊᅗ 2.1.6-4ࢆᅗࢀ流ࡢ情報ࠊ࡟  ࠋࡍ示࡟

 

画像感知器 交通信号制御機 歩行者用交通信号灯器

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

ࠋࡿ࡞࡜必要࡟場合ࡿࡍ⥆接࡜࣮ࢱンࢭ交通管制ࠊࡣ破線ࠉ※
 

 

ᅗ 2.1.6-3 ࣒ࢸࢫࢩ構ᡂᅗ 

 

 

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

交通信号制御機画像感知器

ࣉッࣕࢠ࣭
感応許ྍ指௧情報ࠉ
࣭変動値

ࣉッࣕࢠ࣭
感応実行情報ࠉ
࣭変動値

࣭歩行者ࡢᏑ在感知

歩行者用
交通信号灯器

࣭灯器出力

 

 

ᅗ 2.1.6-4 情報ࡢ流ࢀᅗ㸦交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆ࡿࡍ場合㸧 
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交通信号制御機画像感知器

࣭歩行者ࡢᏑ在感知

歩行者用
交通信号灯器

࣭灯器出力

 

 

ᅗ 2.1.6-5 情報ࡢ流ࢀᅗ㸦交通管制ࢭン࡜࣮ࢱ接⥆࡞ࡋい場合㸧 

 

画像感知器ࡢ設置高ࡣ㸱ｍ程度ࠊࡋ࡜歩行者用灯器࣒࣮࢔ࡢ等࡟設置ࠋࡿࡍ 

横断歩道長ࡀ長い場合ࠊࡣ㸰ྎࡢ画像感知器ࢆ用いࠋࡿ画像感知器࡛検知࡛࢚ࡿࡁ

࡞࡜最大㸴ｍェ30ｍࡣ場合ࡿ㸰ྎ用いࠋࡿい࡚ࡗ࡞࡜㸯ྎ࡛最大㸴ｍェ15ｍࠊࡣ࢔ࣜ

ᅗ 2.1.6-7ࠊᅗ 2.1.6-6ࢆ感知範ᅖᅗࡢ画像感知器ࠋࡿい࡚ࡗ  ࠋࡍ示࡟

 

画像感知器ࡢ感知範ᅖ

最大15m

最大㸴m

㸱m

歩行者用
交通信号灯器

画像感知器

 

 

ᅗ 2.1.6-6 画像感知器ࡢ感知範ᅖᅗ㸦画像感知器ࡀ㸯ྎࡢ場合㸧 
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画像感知器ࡢ感知範ᅖ

最大30m

最大㸴m

㸱m 㸱m

歩行者用
交通信号灯器

画像感知器

 

 

ᅗ 2.1.6-7 画像感知器ࡢ感知範ᅖᅗ㸦画像感知器ࡀ㸰ྎࡢ場合㸧 

 

(3)  運用例 

ᮏ制御ࠊࡣ学校及び㥐付近ࡢ交差点࡟ᑟ入࡚ࢀࡉいࠋࡿ日中ࡣ常࡟歩行者ࠊࡾ࠾ࡀ

車両交通量ࡶ多い幹線道路ࡀ交わࡿ㸲現示ࡢ交差点࡛あࠋࡿ画像感知器ୖࡣୗ方向ࡢ

横断歩道ୖࡢ歩行者ࡢ᭷無ࢆ感知࡚ࡋいࠋࡿ 

   㸷ࢸࢫッࣉ目ࡢ終了直前࠾࡟い࡚画像感知器ࡀ横断歩道ୖࡢ歩行者ࢆ感知ࡓࡋ場合ࠊ

㸷ࢸࢫッࣉ目ࢆ 15 秒ࡽ࠿ 22 秒࡛ࡲ延長ࠋࡿࡍ延長時間ෆ࡛歩行者ࡀ横断終了ࡓࡋ場

合ࡢࡑࠊ時点࡛ 10 ࠋ行う࡚࡟目ࣉッࢸࢫ㸯ࡣ補ṇࡢศࡓࡋ延長ࠋࡿࡍ歩進࡟目ࣉッࢸࢫ

交差点ᅗࢆᅗ 2.1.6-8 ᅗ 2.1.6-9ࢆ現示ᅗࠊ࡟  ࠋࡍ示࡟

 

ఫ宅地

学校

ఫ宅地

㥐

歩行者用
交通信号灯器

車両用
交通信号灯器 画像感知器

 

 

ᅗ 2.1.6-8 交差点ᅗ 
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㸯

1P

㸰 㸱 㸲 㸳 㸴 㸵 㸶 㸷 10

㸯

現示

秒数 40 㸳 㸳 㸲 㸯 28 㸰 㸱
15→
22

10

11 12 13 14 15 16

1LSA

1RA

2P

㸰

2SA

2RA

㸯 㸱 㸯 23 㸰 㸱

歩行者青時間15ࡀ秒22ࡽ࠿秒
ࡿࡍ間࡛延長ࡢ  

 

ᅗ 2.1.6-9 現示ᅗ  
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2.1.7  歩行者用信号機࡛青信号ࡢ経過時間ࢆ表示ࡿࡍ機能 

(1)  概要 

ᮏ機能ࠊࡣ歩行者用交通信号灯器ࠊࡣࡓࡲ歩行者用交通信号灯器ࡢ横࡟設置ࡓࡋ機

器ࠊ࡟歩行者青時間ࡢ経過時間㸦残ࡾ時間㸧ࢆ目盛࢘࢝ࡢࡾン࢘ࢲࢺン࡚࡟表示ࡿࡍ

横ࠊࡽ࠿表示ࡢ時間ࡾ残ࡢ青࡟㝿ࡓࡋ到着࡟横断歩道ࡀ歩行者ࠊࡣࢀࡇࠋࡿあ࡛ࡢࡶ

断開始ྍࡢ否ุࢆ断࡛ࡼࡿࡁう࡛ࡢࡶࡓࡋ࡟あࠊࡾࡼ࡟ࢀࡇࠋࡿ歩行者ࡀ歩行者赤時

間࡛横断歩道ୖࡾྲྀ࡟残ࢆ࡜ࡇࡿࢀࡉ防Ṇࠋࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ歩行者青時間ࡢ経過時

間㸦残ࡾ時間㸧表示姿ᅗࢆࢪ࣮࣓࢖ࡢᅗ 2.1.7-1  ࠋࡍ示࡟

 

 

 

ᅗ 2.1.7-1 歩行者青時間ࡢ経過時間㸦残ࡾ時間㸧表示姿ᅗࢪ࣮࣓࢖ 

 

(2)  実現方法 

   経過時間ࢆ表示࡛ࡿࡁ歩行者用交通信号灯器ෆࠊࡣ࡟経過時間制御部ࡀ実装࡚ࢀࡉ

いࠋࡿ経過時間制御部ࡀ前サࡢࣝࢡ࢖歩行者青時間ࡢ秒数ࢆ記憶࡚ࡋいࡢࡑࠋࡿ秒数

ࢆࢪ࣮࣓࢖表示ࡢ時間㸧ࡾ経過時間㸦残ࠋࡿࡍ表示ࢆ時間㸧ࡾ経過時間㸦残࡟࡜ࡶࢆ

ᅗ 2.1.7-2 示ࠋࡍ 

歩行者青

t1 t2 t3

記
憶
開
始

記
憶
終
了

記
憶
開
始

記
憶
終
了

記
憶
開
始

記
憶
終
了

経過時間記憶部

目盛ࡾ表示

t1ศࢆ
目盛࡛ࡾ
ࢺン࢘࢝
ン࢘ࢲ

t2ศࢆ
目盛࡛ࡾ
ࢺン࢘࢝
ン࢘ࢲ

 

ᅗ 2.1.7-2 経過時間㸦残ࡾ時間㸧ࡢ表示ࢪ࣮࣓࢖ 

 

経過時間ࡢ目盛ࡾ
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ᮏ制御࡛ࠊࡣ交通信号制御機ࠊ経過時間制御部付ࡢ歩行者用交通信号灯器ࡀ必要࡜

ᅗ 2.1.7-3ࢆ構ᡂᅗ࣒ࢸࢫࢩࠋࡿ࡞ ᅗ 2.1.7-4ࢆᅗࢀ流ࡢ情報ࠊ࡟  ࠋࡍ示࡟

 

交通信号制御機
歩行者用交通信号灯器

(経過時間制御部付)
 

 

ᅗ 2.1.7-3 ࣒ࢸࢫࢩ構ᡂᅗ 

 

交通信号制御機
歩行者用

交通信号灯器
(経過時間制御部付)

࣭灯器出力

 

ᅗ 2.1.7-4 情報ࡢ流ࢀᅗ 
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2.2  現状ࡢ施策࡟対ࡿࡍ課題 

2.2.1  高齢者等感応信号制御 

高齢者等感応信号制御ࠊࡣ押ࢱ࣎ン箱㸦ＰＩ㹁㹑機器ࢆ含ࡴ㸧ࢆ押ୗ୍࡛࡜ࡇࡿࢀࡉ

定時間ࡢ歩行者青時間ࢆ延長ࠋࡿࡍ 

歩行者赤時間࡛横断歩道ࠊࡣ場合ࡿ居ࡀ遅い歩行者ࡶࡾࡼ歩行㏿度ࡢ設計ୖࠊࡋ࠿ࡋ

ࢆᮏ制御ࠊࡓࡲࠋࡿ࡞࡟必要ࡀ長い歩行者青時間࡟ࡽࡉࠊࡾあࡀ懸念ࡿࢀࡉ残ࡾྲྀ࡟ୖ

必要࡛࡞い人㸦歩行㏿度ࡀ㏿い人㸧ࡀ押ୗࡓࡋ場合ࠊࡣ࡟無㥏࡟歩行者青時間ࡀ延長ࡉ

 ࠋࡿ࡞࡟࡜ࡇࡿࢀ

押ୗࡣ࡚ࡗࡼ࡟場所ࡿい࡚ࢀࡉ㸧設置࡚ࡗ࡜࡟方ࡢࡍ車い࡟㸦特ࠊࡣンࢱ࣎押ࠊࡓࡲ

 ࠋࡿあࡀい場合࡞ࢀࡉ利用ࠊくく࡟ࡋ

 

2.2.2  歩車ศ㞳式信号制御 

歩車ศ㞳式信号制御ࠊࡣ車両࡜歩行者ࡢ現示ࢆศ㞳ࠊࡵࡓࡿࡍ歩行者専用現示ࡀ必要

ࠊࡵࡓࡿ࡞多くࡀ時間ࡕ待ࡶ࡜車両࣭歩行者ࠊࡓࡲࠋࡿあࡀ懸念ࡿࡍⓎ生ࡀ渋滞ࠊࡾ࡞࡜

信号無視ࢆ誘Ⓨࡿࡍ懸念ࡶあࠋࡿ 

 

2.2.3  歩行者感応信号制御Ϩ 

歩行者感応信号制御Ϩࠊࡣ歩行者ࡢ占᭷率㸦交通量㸧࡟応ࠊ࡚ࡌ歩行者青時間ࢆ延長

㏿歩行ࡢ歩行者ࠊࡾ固定値࡛あࡣ延長時間や短縮時間ࠊࡀࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ短縮ࡣࡓࡲ

度ࡘ࡟い࡚ࡣ考慮࡚ࢀࡉい࡞いࠊ࡚ࡗࡼࠋ設計ୖࡢ歩行㏿度ࡶࡾࡼ遅い歩行者ࡀ居ࡿ場

合ࡣ歩行者赤࡛横断歩道ୖࡾྲྀ࡟残ࡿࢀࡉ懸念ࡀあࠋࡿ 

 

2.2.4  歩行者感応信号制御ϩ 

歩行者感応信号制御ϩࠊࡣ横断歩道ୖࡢ歩行者ࡢ᭷無࡟応࡚ࡌ歩行者青時間ࢆ延長ࡍ

 ࠋい࡞い࡚ࢀࡉ考慮ࡣい࡚ࡘ࡟歩行㏿度ࡢ歩行者ࠊࡀࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿ

 

2.2.5  歩行者用信号機࡛青信号ࡢ経過時間ࢆ表示ࡿࡍ機能 

  ᮏ機能ࠊࡣ歩行者青時間ࡢ経過時間㸦残ࡾ時間㸧ࢆ歩行者࡟提供ࠋࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ

現ࠊࡵࡓࡿい࡚ࡋ࡟࡜ࡶࢆ秒数ࡢ歩行者青時間ࡢࣝࢡ࢖前サࠊࡣ秒数ࡿࡍ表示ࠊࡋ࠿ࡋ

サ࡜ࣝࢡ࢖前サ࡛࡜ࣝࢡ࢖歩行者青時間ࡢ秒数ࡀ異ࡿ࡞場合ࠊࡣ表示ࡿࡍ目盛࢘࢝ࡢࡾ

ン࢘ࢲࢺンࢆṇ確࡟行う࡞ࡁ࡛ࡀ࡜ࡇい㸦最後ࡢ目盛ࡀࡾ長く表示࡝࡞ࡿࢀࡉ㸧ࠋ 

ࠊ୍ࡣ表示࡛ࡾ目盛ࠊࡓࡲ   目盛ࡾ毎ࡢ表示秒数ࡀ横断歩道長ࡾࡼ࡟異ࠋࡿ࡞࡟࡜ࡇࡿ࡞ 
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提案ࡢ࣒ࢸࢫࢩ   .3  

検討ࡢ案࣒ࢸࢫࢩ  3.1  

案࣒ࢸࢫࢩ  3.1.1  

ᖹᡂ 26 ᖺ度調査研究࠾࡟け࣒ࢸࢫࢩࡿ案ࢆ௨ୗ࡟示ࠋࡍ  

用いࢆや歩行者信号情報ࢫࣅ歩行者信号延長サ࣮ࠊࡋ活用ࢆン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ (1)

 ࣒ࢸࢫࢩ行うࢆ情報提供ࡓ

(2) 杖ࡣࡓࡲ靴等࡟Ｉ㹁ࢆࢢࢱ付けࠊ点Ꮠࣟࣈッࢆࢲ࣮ࣜࢢࢱ࡟ࢡ埋ࡵ込࡜ࡇࡴ

音ࠊࡋ検知ࢆ歩行者ࡓࡋ通過ࢆୖࡢࢡッࣟࣈ付け࡚点Ꮠ࡟身ࢆࢢࢱＩ㹁ࠊ࡛

声案ෆや歩行者信号ࡢ青時間延長等ࡢサ࣮ࢆࢫࣅ提供࣒ࢸࢫࢩࡿࡍ  

(3) 歩行者࡟接近ࡿࡍ車両ࢭࠊࢆンサ࣮࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࡜ンࡢ఩置情報࡟࡜ࡶࢆ検

出࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࠊࡋンࢆ通࡚ࡌ歩行者࡬通知࣒ࢸࢫࢩࡿࡍ  

行ࢆࢫࣅ歩行者信号延長サ࣮࡟基ࢆ属性情報ࡢ歩行者ࡢࡽ࠿ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ (4)

うࠊ࡟ࡶ࡜࡜歩行者ࡢ属性࡟合わࡓࡏ情報ࢆ提供࣒ࢸࢫࢩࡿࡍ 

ࡋ対࡟車両ࡿࡍ接近࡬交差点ࠊࡋ検知ࢆᏑ在ࡢ歩行者࡟基ࢆン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ (5)

横断者ࡢᏑ在情報ࢆ提供࣒ࢸࢫࢩࡿࡍ  

(6) 横断歩道ࢆ横断中ࡢ視覚㞀害者ࢆサ࣮ࢫࣅ対象ࠊࡋ࡜㞀害物ࡢ回避やࠊ長い

横断歩道ࡢ歩行࡚ࡗࡼ࡟横断歩道ࢆ逸脱ࡓࡋ㝿ࠊ࡟警告ࢆ行う࣒ࢸࢫࢩ  
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3.1.2  サ࣮ࡢࢫࣅศ類  

ᖹᡂ 26 ᖺ度調査研究࠾࡟け࣒ࢸࢫࢩࡿ案ࢆ参考ࠊ࡟交通制約者ࡀ交差点ࢆ安全࡟

移動࡟ࡵࡓࡿࡍ路側ࡀ࣒ࢸࢫࢩ提供࡛ࡿࡁサ࣮ࡘ࡟ࢫࣅい࡚検討ࢆ行いࠊ横断࣮ࢩ

ン࡟࡜ࡈサ࣮ࢆࢫࣅศ類ࠋࡓࡋ 

 

表  3.1.2-3.1.2-1 サ࣮ࡢࢫࣅศ類 

交通制約者 ୍般歩行者 車 周ᅖ

1 信号情報ࡢ提供
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

〇 － － －

2 残ࡾ時間表示 表示装置 〇 〇 － －

3 提供
交差点ྡ称࣭支援対象

等ࡢ情報提供
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

〇 － － －

4 ンサ࣮ࢭ 〇 〇 － －

5
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

〇 〇 － －

6
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

〇 － － －

7 Ｉ㹁ࢢࢱ 〇 － － －

8 表示装置 〇 〇 〇 〇

9 車載機 － － － 〇

10 制御 横断時間延長 ンサ࣮ࢭ 〇 － － －

11 車両接近情報通知
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

〇 － － －

12
交通制約者Ꮡ在

情報提供
車載機 － － 〇 －

13 注意喚起 音響装置 〇 〇 － －

14
横断歩道逸脱警告 ࢺ࣮࣐ࢫ

ン࢛ࣇ
〇 － － －

項番横断࣮ࢩン 目的

交通制約者ࡀ横断ࢆ
行う࠿否ุ࠿断ࡿࡍ
支援ࡢࡵࡓ

提供
交通制約者ࡀ横断ࢆ
開始ࢆ࡜ࡇࡿࡍ通知

横断中

提供

交通制約者ࡀ横断ࢆ開始
支援ࡢࡵࡓࡿࡍ

横断要求

制御

横断時間確保
㸦歩行者ࡢ人数等ࡼ࡟
自動࡛歩行者青時間ࡾ

決定㸧ࢆ

制御
横断要求ཷ付
㸦押ࢱ࣎ン㸧

交通制約者ࡀ安全࡟横断
支援ࡢࡵࡓࡿࡍ

実現手段
㸦端ᮎ等㸧

サ࣮ࡢࢫࣅ対象

横断前

提供

提供㸭
制御

サ࣮ࢫࣅ
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3.1.3  サ࣮ࡢࢫࣅ選択  

(1) サ࣮ࡢࢫࣅ実現性及び必要性ࡢ検討  

ศ類ࡓࡋサ࣮ࡘ࡟ࢫࣅい࡚実現性及び必要性ࢆ検討ࠊࡋ実現࡟向けヲ細化ࢆ行う

サ࣮ࡢࢫࣅ絞ࡾ込ࢆࡳ行ࠋࡓࡗ  

 

表  3.1.3-1 実現サ࣮ࡢࢫࣅ検討  

1 信号情報ࡢ提供
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

高 中 〇

2 残ࡾ時間表示 表示装置 高 中 〇

3 提供
交差点ྡ称࣭支援対象

等ࡢ情報提供
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

高 中 〇

4 ンサ࣮ࢭ 高 ప －

5
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

ప ప －

6
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

高 高 〇

7 Ｉ㹁ࢢࢱ ప 高 －

8 表示装置 中 ప －

9 車載機 中 ప －

10 制御 横断時間延長 ンサ࣮ࢭ 高 高 〇

11 車両接近情報通知
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

中 中 〇

12
交通制約者Ꮡ在

情報提供
車載機 中 中 〇

13 注意喚起 音響装置 高 高 〇

14 横断歩道逸脱警告
ࢺ࣮࣐ࢫ
ン࢛ࣇ

ప 中 －

項番横断࣮ࢩン
提供㸭
制御

サ࣮ࢫࣅ
実現手段
㸦端ᮎ等㸧

提供
交通制約者ࡀ横断ࢆ
開始ࢆ࡜ࡇࡿࡍ通知

横断中

提供

横断前

提供

横断要求

制御

横断時間確保
㸦歩行者ࡢ人数等ࡼ࡟
自動࡛歩行者青時間ࡾ

決定㸧ࢆ

実現性 必要性
ヲ細化対象
サ࣮ࢫࣅ

制御
横断要求ཷ付
㸦押ࢱ࣎ン㸧

࠙実現性 ࠋࡍ示ࢆ断㸧ุࡾࡼ࡟࡝࡞᭷無ࡢ調整ࡢ࡜㞴易度や௚機関࡞㸦技術的ࡉࡍやࡋࡢ実現ࠚ  

高ࠕࢆࣝ࣋ࣞ      中ࠕࠖ ࠋ設定࡟㸱段階ࡢపࠖࠕࠖ  

࠙必要性ࡢ࡬࣒ࢸࢫࢩࠚ要求事項㸦交通制約者ࡢ交差点横断支援㸸歩行者信号ࡀ赤ࡓࡗ࡞࡜時

ࠊ必要性ࡢࢫࣅサ࣮ࡿࡍ対࡟ప減㸧ࡢ࡜ࡇうࡲࡋ࡚ࡋ残Ꮡࡀ交通制約者࡟横断歩道࡟

路側ࡢ࣒ࢸࢫࢩ必要性ࢆ示ࠕࢆࣝ࣋ࣞࠋࡍ高 中ࠕࠖ ࠋ設定࡟㸱段階ࡢపࠖࠕࠖ  

࠙ヲ細化対象サ࣮ࠚࢫࣅ実現性ࡣࡓࡲ必要性ࠕࡀపࠖࡢサ࣮ࡣࢫࣅ対象外ࠋࡓࡋ࡜  



- 30 - 

 

(2) ヲ細化対象サ࣮ࢫࣅ選択࡟関ࡿࡍ補足  

ࡢ歩行者ࠊࡣい࡚ࡘ࡟ࢫࣅ行うサ࣮ࢆ確保ࡢ横断時間ࡿけ࠾࡟横断要求時 ࢔

人数࡚ࡗࡼ࡟歩行者青時間ࢆ決定ࡿࡍサ࣮࡛ࢫࣅあࠊࡾ交通制約者ࡢ歩行

㏿度等ࢆ考慮ࡓࡋサ࣮࡞ࡣ࡛ࢫࣅいࠊࡵࡓ必要性ࠕࢆపࠖࠋࡓࡋ࡜  

ࠊࡣい࡚ࡘ࡟ࢫࣅ横断要求ཷ付サ࣮ࡓࡋ活用ࢆࢢࢱＩ㹁ࡿけ࠾࡟横断要求時 ࢖

Ｉ㹁ࢆࢢࢱ点Ꮠࣟࣈッ࡟ࢡ埋ࡵ込ࡴ等ࠊ実現ࡣ࡟ࡵࡓࡿࡍ多大࡞整備費用

ࠋࡓࡋ࡜పࠖࠕࢆ実現性ࠊࡽ࠿࡜ࡇࡿ࡞࡜必要ࡀ  

ࢫࣅサ࣮ࡿࡍ通知ࢆ࡜ࡇࡿࡍ開始ࢆ横断ࡀ交通制約者ࡿけ࠾࡟横断要求時 ࢘

ࣅサ࣮ࡁ࡭ࡍい࡚実施࠾࡟場所ࡿゆࡽあࡎࡽ限࡟信号交差点ࠊࡣい࡚ࡘ࡟

ࠋࡓࡋ࡜పࠖࠕࢆ必要性ࠊࡵࡓࡿあ࡛ࢫ  

ࡓࡋ逸脱ࢆ横断歩道ࡀ視覚㞀害者ࠊࡣい࡚ࡘ࡟横断歩道逸脱警告ࡢ横断中 ࢚

㝿࡟警告ࢆ行うサ࣮࡛ࢫࣅあࡵࡓࡢࡑࠋࡿṇ確࡞఩置精度ࡀ要求ࠊࡀࡿࢀࡉ

費用対効果ࡢ観点ࡽ࠿実現ࡀ㞴ࡋい࡜考えࠊ実現性ࠕࢆపࠖࠋࡓࡋ࡜ 
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3.2  交通制約者ࡢ支援࣒ࢸࢫࢩ実現࡟向けࡓ基ᮏ方針  

表  3.1.3-1 ࡛ヲ細化ࡢ対象ࡓࡗ࡞࡜サ࣮ࡢࢫࣅ実現ࢆ検討ࡢ࡛ୖࡿࡍ基ᮏ方針

ࠋࡍ示࡟௨ୗࢆ  

3.2.1  横断時間ࡢ確保  

 横断ࢆ開始ࡿࡍ前࡟あࠊࡵࡌ࠿ࡽ歩行者青時間ࢆ通常ࡾࡼ長い時間確保ࡿࡍ方

式࡟対ࡿࡍ考え方ࢆ௨ୗ࡟示ࠋࡍ  

  既Ꮡࡢ方式ࠊ࡟押ࢱ࣎ンࢆ押ୗ࡚ࡋ࡝࡞ࡿࡍ歩行者青ྍࢆ変ࡿࡏࡉ制御ࠊ࡚ࡋ࡜

高齢者等感応信号制御ࡀあࠋࡿ交通制約者保護ࡢ観点ࠊࡽ࠿歩行㏿度ࡀ遅い歩行

者࡟対࡚ࡋ通常ࡾࡼ長い歩行者青時間ࢆ確保ࡿࡍ制御ࡣ高齢者等感応信号制御ࡀ

適࡚ࡋい࡜ࡿ考えࠊ࡚ࡗࡀࡓࡋࠋࡿ交通制約者ࡢ横断時間ࡢ確保ࢆ行うࡢࡵࡓ手

段ࠊࡣ࡚ࡋ࡜高齢者等感応信号制御ࡢ実現方式ࢆ基ᮏ࡚ࡋ࡜機能ࡢ追ຍࢆ検討ࡍ

ࠋࡿࡍ࡜࡜ࡇࡿ  

既Ꮡࡢ高齢者等感応信号制御࡛用い࡚ࢀࡽいࡿ高齢者等用押ࢱ࣎ン箱ࠊࡣ特࡟

車いࡢࡍ方࡚ࡗ࡜࡟設置࡚ࢀࡉいࡿ場所ࡣ࡚ࡗࡼ࡟押ୗ࡟ࡋくくࠊ利用࡞ࢀࡉい

場合ࡀあࠋࡿ  

ᮏ来歩行者青延長ࡀ必要࡛あࡶ࡟ࡿ関わࠊࡎࡽ高齢者等用押ࢱ࣎ンࡀ押ୗࢀࡉ

残ࡾྲྀ࡟い横断歩道ୖࡲࡋ࡚ࡗ࡞࡟歩行者赤࡟ࡎࡾ足ࡀ歩行者青時間ࠊい場合࡞

࣎高齢者等用押ࠊࡎࡽ依࡟設置఩置ࡢンࢱ࣎高齢者等用押ࠋࡿあࡀࢀࡑ࠾ࡿࢀࡉ

ࠋࡿࡍ提案ࢆ࡜ࡇࡿࡍ࡟うࡼࡿࡁ押ୗ࡛ࡀンࢱ  

ᅗ 3.2.1-1ࢆࢪ࣮࣓࢖࣒ࢸࢫࢩ ࠋࡍ示࡟  

 

高齢者等用押ࢱ࣎ン箱 交通信号制御機 歩行者用交通信号灯器

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

ࠋࡍ示ࢆ࣒ࢸࢫࢩい࡞ࡋ現在Ꮡ在ࠊࡣ破線ࠉ※

新方式

 

ᅗ 3.2.1-1 ࢪ࣮࣓࢖࣒ࢸࢫࢩᅗ 
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3.2.2  横断時間ࡢ延長  

 交通制約者࡟対ࠊࡋ歩行者青現示ࢆ延長ࡋ横断時間ࢆ確保ࡿࡍ方式࡟対ࡿࡍ考

え方ࢆ௨ୗ࡟示ࠋࡍ  

  現在ࡢ横断歩道࠾࡟けࡿ横断時間ࡢ設計ࠊࡣ歩行㏿度ࢆ 1.0㸦m/秒㸧ࠊࡋ࡜横

断長ࡽ࠿算出ࡓࡋ値ࢆ使用࡚ࡋいࡀ࡜ࡇࡿ多いࠊࡽࡀ࡞ࡋ࠿ࡋࠋ交通制約者ࡢ歩

行㏿度ࡣ 1.0㸦m/秒㸧ࡾࡼ遅くࠊ歩行者青時間ࡀ足࡟ࡎࡾ歩行者赤ࡲࡋ࡚ࡗ࡞࡟

いࠊ横断歩道ୖࡾྲྀ࡟残ࡿࢀࡉ懸念ࡀあࠊ࡛ࡇࡑࠋࡿ横断歩道ୖࡢ交通制約者ࢆ

検知ࡢࡑࠊࡋ交通制約者ࡀ歩行者赤࡛横断歩道ୖࡾྲྀ࡟残ࡑࢀࡉうࡿ࡞࡟場合ࠊࡣ

歩行者青現示ࢆ延長ࢆ࡜ࡇࡿࡍ提案ࠋࡿࡍ  

歩行者青時間ࢆ延長ࡿࡍ方法ࠊ࡚ࡋ࡜高齢者等感応信号制御ࠊ歩行者感応信号

制御Ϩࠊ歩行者感応信号制御ϩࡀあࠋࡿ歩行㏿度ࡢ遅い交通制約者ࠊࡣ設計ࢀࡉ

懸ࡿࢀࡉ残ࡾྲྀ࡟横断歩道ୖࠊいࡲࡋ࡚ࡗ࡞࡟歩行者赤ࠊࡎࢀࡁࡾ渡࡜ࡔ秒数ࡓ

念ࡀあࠊࡵࡓࡢࡑࠋࡿ歩行者ࡢ㏿度࡟応࡚ࡌ交通制約者ࡀ横断歩道ࢆ渡ࡲࡿࡁࡾ

࡛歩行者青現示ࢆ延長ࣕࢠࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍッࣉ感応ࢆ用いࡓ歩行者感応信号制

御ϩࡢ制御方法ࢆ用いࢆ࡜ࡇࡿ提案ࠋࡿࡍ  

ᅗ 3.2.2-1ࢆࢪ࣮࣓࢖࣒ࢸࢫࢩ ࠋࡍ示࡟  

 

新方式
㸦交通制約者検知㸧

交通信号制御機
㸦ࣕࢠッࣉ感応㸧

歩行者用交通信号灯器

交通管制ࢭン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

ࠋࡍ示ࢆ࣒ࢸࢫࢩい࡞ࡋ現在Ꮡ在ࠊࡣ破線ࠉ※

 

ᅗ 3.2.2-1 ࢪ࣮࣓࢖࣒ࢸࢫࢩᅗ 
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3.2.3  信号情報等ࡢ提供  

  ୍度横断ࢆ開始ࡓࡋ歩行者࡜ࡓࠊࡣえ横断前半࡛歩行者青点滅ࡀ開始࡚ࡗ࡞࡜

高齢ࡣ࡟歩行者ࡢࡑࠊࡓࡲࠋࡿあ࡛ࢀࡲࡣ࡜ࡇࡿ戻࡟横断歩道端ࡢ方ࡓ元いࠊࡶ

者等ࡢ㏿く歩く࡞ࡁ࡛ࡢ࡜ࡇい歩行者ࡶいࡢࡑࠋࡿ結果ࠊ歩行者赤ࡲࡋ࡚ࡗ࡞࡟

い横断歩道ୖࡾྲྀ࡟残࡛࡜ࡇࡿࢀࡉ交通事故ࡀⓎ生ࡲࡋ࡚ࡋう懸念ࡀあࠋࡿ  

  海外ࡢ多くࡢ国々ࠊࡣ歩行者青点滅ࢆ長く確保ࠊ࡚ࡋ歩行者青点滅中࡟急ࡎࡀ

ᅗࢆ歩行者現示設定方法ࡢ各国ࠋࡿい࡚ࡋ保証ࢆ࡜ࡇࡿࡁࡾ渡ࢆ横断歩道࡟  

3.2.3-1  ࠋࡍ示࡟

日本 䝗イツ 䜸ース䝖䝷䝸ア
赤㻙青㻙青点滅㻙赤 赤㻙青㻙赤 赤㻙青㻙赤点滅㻙赤

設定歩行㏿度：V㼓 1.0m/s 㻝㻚㻞～㻝㻚㻡m㻛㼟 1.2m/s

設定方法 L㻛V㼓 L㻛㻞V㼓 L㻛㻞V㼓

定義
青終了時䛻横断中䛾歩行
者䛜䚸横断完了䛩䜛䛛引䛝
返䛩ま䛷䛾時間

青終了時䛾直前䛻渡䜚始
めた歩行者䛸次現示車両䛸
䛾コンフ䝸䜽䝖䛜起こ䜙䛺い
ため䛾最小時間

青終了時䛻横断中䛾歩行
者䛜横断完了䛩䜛ため䛾
時間

相当時間帯 青点滅時
赤開始䛛䜙次䛾現示䛾車
両䛜そ䛾横断歩道を通過
䛩䜛ま䛷䛾時間

赤点滅時

設定歩行㏿度：V㼒 㻝㻚㻜また䛿㻝㻚㻡m㻛㼟 㻝㻚㻞～㻝㻚㻡m㻛㼟 1.2m/s

設定方法 L㻛㻞V㼒

ア䝯䝸䜹 イ䜼䝸ス䠄N㼑a㼞㼟i㼐㼑方式䠅 イ䜼䝸ス䠄Fa㼞㼟i㼐㼑方式䠅
赤㻙青㻙赤点滅㻙赤 赤㻙青㻙赤 赤㻙青㻙無灯火㻙赤

設定歩行㏿度：V㼓
設定方法
定義

相当時間帯
赤点滅開始䛛䜙車両黄時
間䛾終䜚ま䛷

赤開始䛛䜙残留歩行者䛜
い䛺く䛺䜛ま䛷䛾時間

無灯火＋全赤

設定歩行㏿度：V㼒 1.2m/s 1.2m/s

設定方法 L㻛V㼒 L㻛V㼒
注䠅䚷L：横断歩道長䚹

現示䛾順番

L㻛V㼒

青現示

䜽䝸ア䝷ン
スタイ䝮

現示䛾順番

青現示

䜽䝸ア䝷ン
スタイ䝮

㻠～7秒䠄横断待ち歩行者
数を考慮䛧䛶決定䠅

1.2m/s

L㻛㻞V㼓

青終了時䛻横断中䛾歩行者䛜横断完了䛩䜛ため䛾時間

数秒䛾固定時間＋残留歩
行者䛾有無䛻応䛨た延長

 

ᅗ 3.2.3-1 各国ࡢ歩行者現示設定方法  

出඾㸸歩行者青信号ࡢ残ࡾ時間表示方式ࡢᑟ入࡟伴う横断挙動ศ析  

国㝿交通安全学会ㄅ Vol31,No.4 

 

現状ࡢ日ᮏࡢ制御方式ࡣ࡜大ࡁく異ࠊࡀࡿ࡞歩行者青時間࡜歩行者青点滅時間

横断完࡟࡛ࡲ歩行者赤開始ࠊ࡜ࡿࡍ長く確保ࢆ変え࡚歩行者青点滅時間ࢆ比率ࡢ

了࡛ࡿࡁ人ࡢ割合ࡀ増え࡜ࡿ思わࠊࡋ࠿ࡋࠋࡿࢀ日ᮏ࡛ᮏ方法ࢆᑟ入ࠊ࡜ࡿࡍ歩

行者青時間ࡀ短く࡚ࡗ࡞単఩時間あࡢࡾࡓ横断機会ࡀ減ࠊࡾ歩行者ࡽ࠿୙満ࡀ出

ࡢ既Ꮡࡿࡍ防Ṇࢆ࡜ࡇࡿࢀࡉ残ࡾྲྀ࡟横断歩道ୖࡀ歩行者ࠊ方୍ࠋࡿあࡀࢀ恐ࡿ

対応策ࠊ࡚ࡋ࡜歩行者青現示ࡢ残ࡾ時間ࢆ付ຍ情報࡚ࡋ࡜୚えࡀࡢࡶࡿあࠋࡿ歩

行者青現示ࡢ残ࡾ時間ࢆ付ຍ情報࡚ࡋ࡜୚えࠊࡾࡼ࡟࡜ࡇࡿ交通制約者ࡣ横断ࢆ

開始࡛ࠊ࠿ࡿࡁ横断࡛࡞ࡁいุ࠿断ࡼࡿࡁ࡛ࡀうࠊࡾ࡞࡟歩行者赤࡛横断歩道ୖ

ࠋࡿい࡚ࢀࡉ確ㄆࡶ効果ࡢࡑࠊࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ防Ṇࢆ࡜ࡇࡿࢀࡉ残ࡾྲྀ࡟  

残ࡾ時間࡚ࡋ࡜提供ࡿࡍ時間ࠕࠊࡣ歩行者青ࡢࡳࡢ時間ࠖࠕ࡜歩行者青及び歩行
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者青点滅ࡢ合計ࡢ時間ࠖࡀ考え࣓࢝ࣜ࢔ࠋࡿࢀࡽやࣟࠊࡣ࡛࢔ࢩ歩行者青及び歩

行者青点滅ࡢ合計ࡢ時間ࡀ表示࡚ࢀࡉいࠊࡋ࠿ࡋࠋࡿ日ᮏ࡛ࠊࡣ歩行者青点滅時

ࠊࡣ時間ࡿࡍ提供࡚ࡋ࡜時間ࡾ残ࠊࡵࡓࡿい࡚ࢀࡽࡌ禁ࡣ࡜ࡇࡿࡍ開始ࢆ横断࡟

  ࠋࡿࡍ提案ࢆ࡜ࡇࡿࡍ࡜時間ࠖࡢࡳࡢ歩行者青ࠕ
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3.3 サ࣮ࢆࢫࣅ実現࣒ࢸࢫࢩࡢࡵࡓࡿࡍ検討 

3.3.1 信号情報࣭交差点ྡ称等ࡢ提供 

(1)  目的 

交通制約者ࡀ交差点࡟到着ࡓࡋ㝿ࠊ࡟横断開始ุࡢ断ࡀ行えࡼࡿう࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࠊ

ンࢆ通࡚ࡋ信号情報等ࡢ提供ࢆ行うࠋ 

(2)  概要 

歩路間通信ࢆ用い࡚࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫン࡟信号情報等ࢆ配信ཷࢆࢀࡑࠊࡋ信࣮࣐ࢫࡓࡋ

交差点ྡ称ࠊ状態ࡢ音声等࡛信号࡟交通制約者࡚ࡋ通ࢆョンࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ࡣン࢛ࣇࢺ

及び支援対象交差点࡛あࢆ࡜ࡇࡿ提供ࠋࡿࡍ 

(3)  設計方針 

 ࠋࡿ用いࢆ㹀㹊㹃ࡣ࡟఩置測఩ࡢ歩路間通信及び歩行者 ࢔

 構ᡂ࣒ࢸࢫࢩ  (4)

ᅗࢆ構ᡂ࣒ࢸࢫࢩ 3.3.1-1  ࠋࡍ示࡟

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ  構ᡂᅗ࣒ࢸࢫࢩ 3.3.1-1

 

(5)  機能要件 

࢔ࡢン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࠊ࡜ࡿࡍ接近࡟ン࣮ࢰ交差点ࡢ対象信号機付近ࡀ交通制約者 ࢔

 ࠋࡿࡍ自動起動ࡀョンࢩ࣮ࢣࣜࣉ

ョンࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ࡢン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࠊ࡟㝿ࡓࡋ侵入࡟ン࣮ࢰ交差点ࡀ交通制約者 ࢖

 ࠋࡿࡍ信ཷࢆ情報ࡢ信号情報及び交差点ྡ称等࡚ࡋ通ࢆ㹀㹊㹃路側機ࡀ

支援対象ࠊ交差点ྡ称ࠊ信号情報ࡓࡋ信ཷࡣョンࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ࡢン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ ࢘

交差点࡛あࢆ࡜ࡇࡿ音声等࡟変換࡚ࡋ交通制約者࡬提供ࠋࡿࡍ 

(6)  機器௙様 

交通信号制御機㸸交通信号制御機௙様書 警交௙規第 ࢔ 1012 号ࠕ版㸱ࠖ 

(7)  装置間࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

 間࣮ࢱンࢭ交通信号制御機～交通管制 ࢔

 ࣭㹓㹂形㸭㹑㸷形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

 ௚ࡢࡑ  (8)

ࡢ఩置精度ࡢࡵࡓࡿࡍ定ุࢆ接近及び侵入ࡢ࡬ン࣮ࢰン࡛対象交差点࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࣭  

検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

࣭歩ࢆ࢛ࣇ࣐ࢫࡁ防Ṇࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ࡢࡵࡓࡿࡍョンࡢ検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

  ࣭歩路間通信規格ࡢ検討及び評価ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

  交࣭通制約者ࡢ࡬信号情報等提供サ࣮࡟ࢫࣅ関࢖ࣛࢻ࢖࢞ࡿࡍンࡢ検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

交通管制ࢭン࣮ࢱ 

㸦中央装置㸧 

㹀㹊㹃路側機 ࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫン 交通信号制御機 
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3.3.2 残ࡾ時間表示 

(1) 目的 

歩行者青時間ࡢ残ࡾ時間表示ࢆ秒数࡛表示ࠊࡾࡼ࡟࡜ࡇࡿࡍᚑ来ࡢ目盛ࡾ表示ࡶࡾࡼ定量的࡞情

報ࢆ歩行者࡟提供ࠋࡿࡍ 

 

(2) 概要 

表示装置ࠊࡾࡼ࡟歩行者青㸦PG㸧時間ࡢ残ࡾ時間ࢆ秒数࡛表示ࠋࡿࡍ 

 

(3) 用語ࡢ定義 

 PG㸸歩行者信号青 ࢔

 PF㸸歩行者信号青点滅 ࢖

 PR㸸歩行者信号赤 ࢘

ࡀ時間㸸PGࡾ残 ࢚ PFࡢ࡛ࡲࡿ࡞࡟時間 

 

(4) 設計方針 

交通信号制御機ࡼ࠾び歩行者用交通信号灯器ࠊࡢ既Ꮡࡢ機能ࢆ使用ࢆ࡜ࡇࡿࡍ前提ࠋࡿࡍ࡜ 

 

 構ᡂ࣒ࢸࢫࢩ (5)

ᅗࢆ構ᡂ࣒ࢸࢫࢩ  ࠋࡍ示࡟3.3.2-1

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ  構ᡂᅗ࣒ࢸࢫࢩ 3.3.2-1

 

(6) 機能要件 

 ࠋࡿࡍ信ཷࢆ灯色情報㸦PG,PR信号㸧࡟並列࡜歩行者用交通信号灯器ࡽ࠿交通信号制御機 ࢔

 ࠋࡿࡍ秒数࡛表示ࢆ時間 ＝ PG時間 － 経過時間 㸧ࡾ時間㸦 残ࡾ残ࡢPG ࢖

 ࠋࡿࢀࡽ考えࡀ方式ࡢ௨ୗࠊ࡚ࡋ࡜例ࡢ設定方法ࠋࡿࡍ設定ࢆPG時間 ࢘

指定方式 㸸 予ࡵ機器࡟ PG時間ࢆ設定ࠋࡿࡍ 

PG時間ࡀ毎周期固定࡛あࡀ࡜ࡇࡿ前提ࠋࡿ࡞࡜ 

学習方式 㸸 PG時間ࢆ計測࡚ࡋ学習ࠋࡿࡍ 

PG時間ࡀ毎周期固定࡛あࡀ࡜ࡇࡿ前提ࠋࡿ࡞࡜ 

通信方式 㸸 㹂㹑㹑㹑用信号情報出力機能㸦ࢩࣉ࢜ョン㸧ࡀ実装ࡓࢀࡉ交通信号制御機ࡽ࠿

PG時間ཷࢆ信ࠋࡿࡍ 

PG時間 

(S10形ｲﾝﾀﾌｪｰｽ等) 

PG,PR信号 

(P10形ｲﾝﾀﾌｪｰｽ等) 交通信号制御機 歩行者用 

交通信号灯器 

残ࡾ時間表示装置 
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残ࡾ時間表示中࡟ PG時間ࡀ延長ࡣࡓࡲ短縮࡞ࢀࡉいࡀ࡜ࡇ前提ࠋࡿ࡞࡜ 

 

(7) 機器௙様 

 表示桁数㸸㸰桁 ࢔

 表示時間 ࢖

 表示ࡣ㸯秒刻ࠋࡿࡍ࡜ࡳ 

 最大表示時間㸸㸷㸷秒㸦㸯ศ㸱㸷秒㸧 

残ࡾ時間ࡀ㸷㸷秒௨ୖࡢ場合ࡣ㸷㸷秒ࡢ表示ࢆ維持ࠋࡿࡍ 

 最ᑠ表示時間㸸㸯秒 

残ࡾ時間ࡀ㸮秒ࡶ࡚ࡗ࡞࡟ PGࡿࡍ⥆⥅ࡀ場合ࡣ㸯秒ࡢ表示ࢆ維持ࠋࡿࡍ 

 PFࡀ開始ࠊࡁ࡜ࡓࡋ残ࡾ時間ࡣ滅灯ࠋࡿࡍ࡜ 

 表示色㸸青 ࢘

 PG時間設定例 ࢚

指定方式㸸 

 PG時間ࡣ㸯秒刻࡛ࡳ設定ྍ能ࠋ࡜ࡇ࡞ 

 設定後ࠊ表示器ࡢ電源ࡀ断ࠊࡶ࡚ࡗ࡞࡟再設定୙要࡛あࠋ࡜ࡇࡿ 

学習方式㸸 

 PG時間学習サࣝࢡ࢖㸸㸯サࣝࢡ࢖ 

電源投入後ࠊ最初ࡢ PG時間計測ࠊࡣ࡛ࡲ残ࡾ時間表示ࡣ滅灯ࠋࡿࡍ࡜ 

 PG時間ࡢ計測ࡣ毎サࣝࢡ࢖行いࠊ結果ࡣ次サࡢࣝࢡ࢖表示࡟反映ࠋࡿࡍ 

 PG時間計測㸭表示サࢆࣝࢡ࢖ᅗ  ࠋࡍ示࡟3.3.2-2

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ 3.3.2-2 学習方式ࡢ PG 時間計測㸭表示サࣝࢡ࢖ 

 

通信方式㸸 

 PG時間ࠊࢆ信号制御機ࡢ㹂㹑㹑㹑用信号情報出力機能㸦ࢩࣉ࢜ョン㸧ཷࡾࡼ࡟信ࠋࡿࡍ 

 電源投入後ࠊ最初ࡢ PG時間ཷ信ࠊࡣ࡛ࡲ残ࡾ時間表示ࡣ滅灯ࠋࡿࡍ࡜ 

 

Ｐ㹐 

ＰＧ 

電
源
投
入 

計
測
開
始 

計
測
終
了 

計
測
開
始 

計
測
終
了 

計
測
開
始 

計
測
終
了 

表
示
開
始 

表
示
開
始 

表
示
終
了 

表
示
終
了 

཯映 ཯映 
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(8) 装置間࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

 ࠋࡿࡍ信ཷࢆ灯色信号㸦PG,PR㸧ࡢࡽ࠿交通信号制御機 ࢔

B3-A01-92-0  㹎㸷形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ規格 

B3-A01-A2-0  㹎10形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ規格 

㹂㹑㹑㹑信号ࡽ࠿交通信号制御機ࡓࢀࡉ実装ࡀョン㸧ࢩࣉ࢜㹂㹑㹑㹑用信号情報出力機能㸦 ࢖

情報ཷࢆ信ࠋࡿࡍ 

B5-U-001-2-0  路車協調型㹂㹑㹑㹑用交通信号制御機 通信ࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ョン規格 

B3-U-003-1-0  㹑10形通信ࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ョン共通規格 

B3-U-002-2-0  㹑10形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ規格 
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3.3.3 横断要求ཷ௜ 

(1)  目的 

交通制約者࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࡀンࢆ用い࡚路側ࢫࢩテ࡟࣒横断要求㸦押ࢱ࣎ンサ࣮ࢫࣅ㸧

 ࠋࡿࡍ支援ࢆ࡜ࡇ行うࢆ

(2)  概要 

交通信号制御機ࡣ交通制約者࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࡀンࡽ࠿Ⓨ信ࡓࡋ横断要求ࡅཷࢆ௜ࠊࡅ

通常ࡾࡼ長い歩行者青時間ࢆ確保ࠋࡿࡍ 

(3)  設計方針 

 ࠋࡿ用いࢆ㹀㹊㹃ࡣ࡟఩置測఩ࡢ歩路間通信及び歩行者 ࢔

 構成࣒テࢫࢩ  (4)

ᅗࢆ構成࣒テࢫࢩ 3.3.3-1  ࠋࡍ示࡟

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ  構成ᅗ࣒テࢫࢩ 3.3.3-1

 

(5)  機能要件 

࣐ࢫࠊ࡛࡜ࡇࡿࡍ実施ࢆ操作ࡢン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࡿࡍ対応࡟ンࢱ࣎押ࡀ交通制約者 ࢔

 ࠋࡿࡍⓎ信ࢆ横断要求࡚ࡋ対࡟㹀㹊㹃路側機ࡽ࠿ョンࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ࡢン࢛ࣇࢺ࣮

 ࠋࡿࡍ送信࡬交通信号制御機ࢆ横断要求及び歩行㏿度情報ࡓࡋ信ཷࡣ㹀㹊㹃路側機 ࢖

 ࠋࡿࡍ決定ࢆ歩行者青時間࡟基ࢆ歩行㏿度情報ࡣ交通信号制御機 ࢘

返ࢆ処理結果࡚ࡋ対࡟ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࠊ送信後࡬交通信号制御機ࡣ㹀㹊㹃路側機 ࢚

送ࠋࡿࡍ 

 ࠋࡿࡍ通知࡬交通制約者ࢆ処理結果ࡣョンࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ࡢン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ ࢜

(6)  機器௙様 

交通信号制御機㸸交通信号制御機௙様書 警交௙規第 ࢔ 1012 号ࠕ版㸱ࠖ 

(7)  装置間࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

 間࣮ࢱ交通信号制御機～交通管制セン ࢔

 ࣭㹓㹂形㸭㹑㸷形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

(8)  そࡢ௚ 

ࡢ఩置精度ࡢࡵࡓࡿࡍ定ุࢆ接近及び侵入ࡢ࡬ン࣮ࢰン࡛対象交差点࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࣭  

検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

࣭歩ࢆ࣐࣍ࢫࡁ防Ṇࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ࡢࡵࡓࡿࡍョンࡢ検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

  ࣭歩路間通信規格ࡢ検討及び評価ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

交通管制セン࣮ࢱ 

㸦中央装置㸧 

㹀㹊㹃路側機 ࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫン 交通信号制御機 
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3.3.4 横断時間延長 

(1)  目的 

信号交差点࠾࡟い࡚交通制約者ࡢ横断時ࡢᏳ全性向ୖࢆᅗࢆ࡜ࡇࡿ目的࡜

 ࠋࡿࡍ

(2)  概要 

横断歩㐨ୖ࡟歩行㏿度ࡢ遅い交通制約者ࢆ検知ࡓࡋ場合ࠊ歩行者青ࡣࡃࡋࡶ

歩行者青点滅ࢆ最大延長時間ࡢ範ᅖ࡛延長ࠊࡋヱ当ࡿࡍ交通制約者ࡀ青信号࡛

横断࡛ࡼࡿࡁうࠋࡿࡍ 

(3)  用語ࡢ定義 

 PG㸸歩行者信号青 ࢔

 PF㸸歩行者信号青点滅 ࢖

 PR㸸歩行者信号赤 ࢘

(4)  設計方針 

交通制約者ࠊࡣ携ᖏ端ᮎや押ࢱ࣎ン等࡛ࡢ操作ࢆ必要ࠊࡎࡏ誰࡛ࡶᮏサ࣮ࣅ

ࠋࡿࡍ࡟うࡼࡿࢀࡽࡅཷࢆࢫ  

 構成࣒テࢫࢩ  (5)

ᮏサ࣮ࢆࢫࣅ実現ࢫࢩࡢࡵࡓࡿࡍテ࣒構成ࢆᅗ 3.3.4-1  ࠋࡍ示࡟

通常ࡢ信号制御ࢫࢩテ࡟࣒交通制約者ࢆ検知ࡿࡍ感知器ࢆ௜加ࠋࡿࡍ 

 

交通管制セン࣮ࢱ
㸦中央装置㸧

交通信号制御機 歩行者感知器

歩行者用
交通信号灯器

 

 

ᅗ  構成ᅗ࣒テࢫࢩ 3.3.4-1

 

(6) 機能要件 

 中央装置 ࢔

警察交通Ᏻ全施設ୗ఩装置௙様書 警交௙規第 1023 号ࠕ版㸱ࠖࠋࡿࡼ࡟ 

交通信号制御機࡟信号制御指௧ࢆ送信ࡿࡍ㝿ࢠࠕࠊ࡟ャッࣉ感応ࠖࡢ感応許

側㸦延ࢫࣛࣉࠊ性質ୖࡢࢫࣅサ࣮ࠊࡣい࡚ࡘ࡟感応幅ࠋࡿ送ࢆ感応幅ࠊ࡜ྍ

長側㸧ࠋࡿࡍ࡜ࡳࡢ 

 交通信号制御機 ࢖

交通信号制御機௙様書 警交௙規第 1012 号ࠕ版㸱ࠖࠋࡿࡼ࡟ 
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中央装置ࡢࡽ࠿指௧࡟従いࢠࠊャッࣉ感応動作ࢆ実行ࠋࡿࡍ  

場ࡿあࡀప㏿歩行者Ꮡ在信号ࡢࡽ࠿歩行者感知器ࠊ࡚࡟感応動作ࣉャッࢠ

合ࠊ歩行者青ࡣࡃࡋࡶ歩行者青点滅ࡢ時間ࢆ延長ࠋࡿࡍ  

1 2 3 4 5

1

1P

階梯

歩行㏿度ࡢ遅い交通制約者ࡢ横断ࡀ終わ࡛ࡲࡿ
歩行者青ࠊ歩行者青点滅ࢆ延長ࡿࡍ

㸦延長ྍ能࡞範ᅖ࡛ࡲ㸧

1

1

1P

階梯 2 3 4 5

設定値

横断歩㐨ୖ࡟歩行㏿度ࡢ遅い交通
制約者ࡀᏑ在ࡿࡍ

ప㏿歩行者横断信号

ON

OFF

実行値

ᅗ 3.3.4-2 動作例 

 歩行者用交通信号灯器 ࢘

 交通信号灯器௙様書 警交௙規第 1014 号ࠕ版㸲ࠖࠋࡿࡼ࡟ 

 歩行者感知器 ࢚

横断歩㐨ୖ࡟歩行㏿度ࡢ遅い交通制約者ࡀᏑ在ࡿࡍ場合ࠊప㏿歩行者Ꮡ在

信号ࢆ出力ࠋࡿࡍ 

歩行㏿度ࡢ遅い交通制約者ุࢆ定ࠊࡵࡓࡿࡍ歩行㏿度㸦ุ定値㸧ࢆ設定࡛

 ࠋ࡜ࡇࡿࡁ

(7)  そࡢ௚ 

ᮏサ࣮ࠊࡣ࡟ࢫࣅ௨ୗࡢ課題ࡀあࠊࡾ今後ࠊ検討࡚ࡋいࡃ必要ࡀあࠋࡿ  

 ࣒テࢫࢩ信号制御 ࢔

௙様書ୖ࡛ྍࠊࡣ変ࢫテッࠕࡣࣉ㸴 㸰ࠖࠕࡣ感応現示数ࡢ感応ࣉャッࢠࠊࠖ

 ࠋࡿあࡀいう制限࡜

ୗᅗࡢ現示階梯࠾࡟い࡚ࠊ㸳12ࠊ 階梯ࡢ右折現示࠾࡟い࡚ࢠャッࣉ感応ࢆ

実施ࡓࡋ場合ࠊࡣ௚ྍࡢ変階梯࡛ࢠࠊࡣャッࣉ感応ࡀ実施࡛࡞ࡁいࠋ 

感ࣉャッࢠࠊ場合ࡓࡋ実施ࢆࢫࣅ歩行者青点滅࡛ᮏサ࣮࡜歩行者青ࠊࡓࡲ

応ࡢ感応現示数ࡢ制限ࡢ௚ྍࠊ変ࢫテッࠕࡀࣉ㸴ࠖࢆ超えࢫࢩࠊテୖࡢ࣒限

 ࠋうࡲࡋ超え࡚ࢆ
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䠍 䠎 䠏 䠐 䠑 䠒 䠓 䠔 䠕 䠍䠌 䠍䠍 䠍䠎 䠍䠏 䠍䠐

1P

1

1RA

2P

2

2RA

䠖現示階梯に対応した䚸従来の可変階梯䚷䠄6階梯→システム上の上限䠅

䠖PF延長を実施しようとした場合に追加する可変階梯䚷䠄8階梯→システム上の制限オーバー䠅

灯器

ステップ

 

 

ᅗ 3.3.4-3 現示階梯ᅗ 

 

中央装置ࡽ࡞びࠊ࡟交通信号制御機ࡢ௙様書ࡢ見直ࡘ࡟ࡋい࡚検討ࡀ必要

࡛あࠋࡿ 

 歩行者感知器 ࢖

㈝用対効果ࡀ得ࡼࡿࢀࡽう࡞感知精度ࢆ定義ࡿࡍ必要ࡀあࠋࡿ  

ୗᅗ࡟示ࡼࡍうࠊ࡟༴険性ࡢ高い領域ࡢ近ࢆ࣓ࣛ࢝࡟ࡃ設置ࠊࡋ༴険性ࡢ

大ࡁい領域ࡢ感知精度࡜༴険性ࡢᑠࡉい領域ࡢ感知精度ࢆศࡿࡅ等ࠊ運用方

法ࡾࡼ࡟㈝用ࡀ抑え࡞ࢀࡽい࠿等検討ࢆ行いࢫࢩࠊテࢆ࣒定義ࡿࡍ必要ࡀあ

 ࠋࡿ

 

ᅗ 3.3.4-4 交通流࡟対ࡿࡍ横断歩㐨ࡢ༴険࢔࢚ࣜ  

 

 

 

 

 

 

 

 

༴険性㸸大  

赤信号࡛停Ṇ  

左折車両ࡢ交通

 

 

センサ࣮  
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3.3.5 車両接近情報通知 

(1)  目的 

横断歩㐨ࢆ横断࡚ࡋいࡿ交通制約者࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࡢン࡟対ࠊࡋ༴険車両や緊急車両

 ࠋࡿࡍ向ୖࢆᏳ全性ࡢ歩行者ࠊࡋ表示ࢆ旨ࡿࡍ接近ࡀ

(2)  概要 

༴険車両や緊急車両ࡀ対象横断歩㐨࡟接近࡚ࡋいࡿ旨ࠊࢆ歩路間࣭路車間通信ࢆ用

いࠊ横断歩㐨ࢆ横断࡚ࡋいࡿ交通制約者࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࡢン࡟対ࡋ通知ࠋࡿࡍ 

(3)  設計方針 

 ࠋࡿࡍ࡜前提ࢆ࡜ࡇࡿࡍ活用ࢆ࣒テࢫࢩࡢ㸦㹂㹑㹑㹑㸧࣒テࢫࢩᏳ全運転支援 ࢔

700MHzࠊࡣ検出ࡢ緊急車両 ࢖ ᖏ車載通信ࡿࡼ࡟緊急車接近情報提供ࢫࢩテࢆ࣒活用

 ࠋࡿࡍ࡜前提ࢆ࡜ࡇࡿࡍ

 構成࣒テࢫࢩ  (4)

ᅗࢆ構成࣒テࢫࢩ 3.3.5-1  ࠋࡍ示࡟

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ  構成ᅗ࣒テࢫࢩ 3.3.5-1

 

(5)  機能要件 

 ࠋࡿࡍ検出ࢆ高㏿車両ࡿࡍ接近࡟対象横断歩㐨ࠊ࡚࡟㹂㹑㹑㹑感知器 ࢔

 ࠋࡿࡍ送信࡟㹇㹒㹑路側機ࢆ結果ࡓࡋ検出ࡀ㹂㹑㹑㹑感知器 ࢖

 ࠋࡿࡍ検出ࢆ緊急車両ࠊࡣ㹇㹒㹑路側機 ࢘

緊急車ࡣࡓࡲ༴険車両࡟ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࡿࡍ所持ࡀ交通制約者ࠊࡀ㹇㹒㹑路側機 ࢚

両ࡀ接近࡚ࡋいࡿ旨ࢆ通知ࠋࡿࡍ 

(6)  機器௙様 

㹂㹑㹑㹑ୗ఩装置㸸警察交通Ᏻ全施設ୗ఩装置௙様書 警交௙規第 ࢔ 1023 号ࠕ版㸱  ࠖ

 㹇㹒㹑路側機㸸㹇㹒㹑路側機௙様書㸦案㸧 ࢖

 㹂㹑㹑㹑感知器㸸路車協調型普及版㹂㹑㹑㹑用歩行者用感知器௙様書㸦案㸧 ࢘

(7)  装置間࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

 㹇㹒㹑路側機～㹂㹑㹑㹑感知器間 ࢔

 ࣭㹑㸯㸮形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

 㹇㹒㹑路側機～㹂㹑㹑㹑ୗ఩装置間 ࢖

 ࣭㹓㹂形㸭㹑㸷形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

(8)  そࡢ௚ 

 ࠋࡿ必要࡛あࡀ検討ࡢ఩置精度ࡿࡍ認識࡟࡜ࡇࡿン࡛横断歩㐨ୖ࡛あ࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࣭  

交通管制セン࣮ࢱ 

㸦中央装置㸧 

㹇㹒㹑路側機 ࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫン 㹂㹑㹑㹑感知器 

車載機 

㸦緊急車両㸧 
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 ࠋࡿ必要࡛あࡀ検討ࡢ通信手段ࡿࡅ࠾࡟㹇㹒㹑路側機間࡜ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࣭  

࣭歩ࢆ࢛ࣇ࣐ࢫࡁ防Ṇࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ࡢࡵࡓࡿࡍョンࡢ検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

  ࣭㹇㹒㹑路側機ࢆᮏサ࣮࡟ࢫࣅ適用ࡿࡏࡉ検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

  ࣭༴険車両ุ࡜断ࡿࡍ条件ࡢ検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ 
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3.3.6 交通制約者Ꮡ在情報提供 

(1)  目的 

対象横断歩㐨࡟接近࡚ࡋいࡿ車両㸦車載機㸧࡟対ࠊࡋ交通制約者ࡀᏑ在ࡿࡍ

旨ࢆ表示ࠊࡋ歩行者ࡢᏳ全性ࢆ向ୖࠋࡿࡍ  

(2)  概要 

交通制約者ࡀ対象横断歩㐨ࢆ歩行࡚ࡋいࡿ旨ࠊࢆ歩路間࣭路車間通信ࢆ用いࠊ

対象横断歩㐨࡟接近࡚ࡋいࡿ車両㸦車載機㸧࡟対ࡋ通知ࠋࡿࡍ 

(3)  設計方針 

ࡍ࡜前提ࢆ࡜ࡇࡿࡍ活用ࢆ࣒テࢫࢩࡢ㸦㹂㹑㹑㹑㸧࣒テࢫࢩᏳ全運転支援 ࢔

 ࠋࡿ

 ࠋࡿ用いࢆ㹀㹊㹃ࡣ࡟఩置測఩ࡢ歩路間通信及び歩行者 ࢖

 構成࣒テࢫࢩ  (4)

ᅗࢆ構成࣒テࢫࢩ 3.3.6-1  ࠋࡍ示࡟

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ  構成ᅗ࣒テࢫࢩ 3.3.6-1

 

(5)  歩行者端ᮎ࣭路側ࢫࢩテࡿࡅ࠾࡟࣒機能要件 

࡜ࡇࡿࡍᏑ在࡟横断歩㐨ୖࡀン所持者࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࠊ࡚࡟ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ ࢔

 ࠋࡿࡍ検知ࢆ

࡟横断歩㐨ୖࡀン所持者࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࡟㹇㹒㹑路側機ࠊࡀン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ ࢖

Ꮡ在ࢆ࡜ࡇࡿࡍ送信ࠋࡿࡍ  

ࡿࡍᏑ在࡟横断歩㐨ୖࡀン所持者࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࡟車載器ࠊࡀ㹇㹒㹑路側機 ࢘

 ࠋࡿࡍ送信ࢆ࡜ࡇ

(6)  車載ࢫࢩテࡿࡅ࠾࡟࣒機能要件  

高齢者や車ࡢ横断歩㐨ࡢ信号交差点ࠊ࡟基ࢆ情報ࡿࢀࡉ提供ࡽ࠿ࣛࣇン࢖ ࢔

いࡍ等ࢆ利用ࡿࡍ交通制約者ࡢᏑ在等ࡢ情報࡟࣮ࣂ࢖ࣛࢻࢆ提供࡜ࡇࡿࡍ

 ࠋࡿࡍ࡜能ྍࢆ

㐨路線形情ࡣࡓࡲ㹅㹎㹑情報࡜検知情報ࡢ交通制約者ࡢࡽ࠿側ࣛࣇン࢖ ࢖

報ࡾࡼ࡟自車఩置ࢆ評定ࡋ走行車線࢕࢘ࠊン࢝状態等ࡽ࠿交差点ࡢ横断歩

㐨ࡢ࡛ࡲ距離や㐍行方向ุࢆ定ࡋ車両㹆㹋㹇࡛表示ࠋࡿࡍ 

ᅗࢆ車両㹆㹋㹇表示例 ࢘ 3.3.6-2 信号ࡵࡓࡿ対象࡛あࡀ交通制約者ࠋࡍ示࡟

状態㸦あࡿ程度ࡢ許容範ᅖ必要㸧ࡎࡽࡼ࡟交通制約者ࡢ横断歩㐨ୖࡢᏑ在

情報ࡾࡼ࡟交差点ࢆ直㐍ࠊ右左折時࡟状況࡟応࡟࣮ࣂ࢖ࣛࢻࡌ対࡚ࡋ音声

交通管制セン࣮ࢱ  

㸦中央装置㸧  

㹇㹒㹑路側機  車載機 ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ   
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Ⓨ㐍ࡣいࡿあࠊい࡞ࡋ㏿減ࡀ࣮ࣂ࢖ࣛࢻࠊ㸯㸧やࣝ࣋情報提供㸦ࣞࡿࡼ࡟

ࠋ行うࢆ㸰㸧ࣝ࣋注意喚起㸦ࣞࡣ࡟場合ࡓࢀࡉ定ุ࡜うࡼࡋ  

 

          

    ᅗ 3.3.6-2 車両㹆㹋㹇表示例  

 

(7)  機器௙様 

࢔  㹂㹑㹑㹑ୗ఩装置㸸警察交通Ᏻ全施設ୗ఩装置௙様書  警交௙規第 1023

号ࠕ版㸱ࠖ 

 㹇㹒㹑路側機㸸㹇㹒㹑路側機௙様書㸦案㸧 ࢖

(8)  装置間࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

㹇㹒㹑路側機～㹂㹑㹑㹑ୗ఩装置間 ࢔  

 ࣭㹓㹂形㸭㹑㸷形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

(9)  そࡢ௚ 

課題ࡿࡅ࠾࡟࣒テࢫࢩ歩行者端ᮎ࣭路側 ࢔  

必要ࡀ検討ࡢ఩置精度ࡿࡍ認識ࢆ࡜ࡇࡿン࡛横断歩㐨ୖ࡛あ࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࣭  

࡛あࠋࡿ 

ࠋࡿ必要࡛あࡀ検討ࡢ通信手段ࡿࡅ࠾࡟㹇㹒㹑路側機間࡜ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࣭    

  ࣭㹇㹒㹑路側機ࢆᮏサ࣮࡟ࢫࣅ適用ࡿࡏࡉ検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ  

課題ࡿࡅ࠾࡟࣒テࢫࢩ車載 ࢖    

࣭横断歩㐨や歩行者ࡢ࡛ࡲ距離算出ࡢࡵࡓࡢ自車఩置評定ࡢࡵࡓࡢ㹅㹎㹑఩

置精度やᕷ街地ࣝࣅࠊ街࡛ࡢ評価ࠊ成立性ࡢ検討ࡀ必要࡛あࠋࡿ 

࣭横断歩行ୖࡢ交通制約者ࡢ࡝࡞情報伝㐩遅延ࢫࢩࡀテ࣒全体࡟及ࡍࡰ影響

 ࠋࡿ必要࡛あࡀ調査ࡢ

࣭交通制約者࡜ศࡿ࠿車両㹆㹋㹇表示ࠊ音声ࡢ࡝࡞煩わ࣑࢖ࢱࠊࡉࡋンࡢࢢ

ཷ容性ࢆ評価ࡿࡍ必要ࡀあࠋࡿ  
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3.3.7 注意喚起 

(1) 目的 

横断歩㐨࠾࡟い࡚ࠊ歩行者ࡀ歩行者青点滅時࡟無理࡞横断ࢆ開始ࢆ࡜ࡇࡿࡍ防ࠋࡄ 

(2) 概要 

歩行者信号青点滅中࡟横断ࢆ開始ࡓࡋ歩行者ࢆセンサ࡛検知ࡽ࠿࣮࢝ࣆࢫࠊࡋ注意喚起音ࢆ出

力ࠋࡿࡍ 

(3) 設計方針 

交通信号制御機及び歩行者用交通信号灯器ࠊࡣ既Ꮡࡢ機器ࢆ使用ࢆ࡜ࡇࡿࡍ前提ࠋࡿࡍ࡜ 

 構成࣒テࢫࢩ (4)

ᅗࢆ構成ᅗ࣒テࢫࢩ  ࠋࡍ示࡟3.3.7-1

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ  構成࣒テࢫࢩ 3.3.7-1

 

(5) 機能要件 

 ࠋࡿࡍ出力ࢆ歩行者感知信号ࠊࡋ検知ࢆ歩行者ࡿࡍ㐍入࡟横断歩㐨ࡽ࠿歩㐨ࠊࡣ歩行者感知器 ࢔

 ࠋࡿࡍ信ཷࢆ灯色信号࡟並列࡜歩行者用信号灯器ࡽ࠿交通信号制御機ࠊࡣ注意喚起ุ定装置 ࢖

ࢫࢆ注意喚起音ࠊࡁ࡜ࡓࡋ感知開始ࡀ歩行者感知器࡟歩行者青点滅中ࠊࡣ注意喚起ุ定装置 ࢘

 ࠋࡿࡍ出力ࡽ࠿࣮࢝ࣆ

ࢆ機能ࢳッ࢖ࢫ࣒࢖ࢱࠊうࡼࡿࡁ入㸭ษ࡛ࢆ注意喚起࡟設定時刻ࡵ予ࠊࡣ注意喚起ุ定装置 ࢚

設ࠋࡿࡅ 

(6) 機器௙様 

 注意喚起音 ࢔

注意喚起音ࡢ内容ࠕࡣ無理࡞横断ࡣやࡻࡋࡲࡵうࠖࠋࡿࡍ࡜ 

 注意喚起音出力ุ定 ࢖

歩行者青点滅ࡢ開始ࡽ࠿歩行者青点滅ࡢ終わࡢࡾ期間࠾࡟い࡚ࠊ歩行者感知信号ࢆ検出ࡓࡋ

場合ࠊ࡟注意喚起音ࢆ出力ࠋࡿࡍ 

横断歩㐨㐍入感知信࡛ࡲ開始ࡢ歩行者青点滅ࡢ次ࠊࡣ後ࡓࡋ出力ࢆ一度注意喚起音ࠊࡋࡔࡓ

号ࢆ無視ࠊࡋ注意喚起音ࡢ出力ࢆ行わ࡞いࠋ 

ᅗ  ࠋࡍ示ࢆ出力ุ定例ࡢ注意喚起音࡟3.3.7-2

 

 

交通信号制御機 歩行者用 

交通信号灯器 

注意喚起 

ุ定装置 

PG 

(P10 㺐ﾝﾀﾌｪ㺎ｽ等) 

 歩行者感知器 検出信号 ࣮࢝ࣆࢫ

(P1 㺐ﾝﾀﾌｪ㺎ｽ等) 
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ᅗ 3.3.7-2 注意喚起音 出力ุ定例 

 

(7) 装置間࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ 

 灯色信号 ࢔

B3-A01-92-0  㹎㸷形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ規格 

B3-A01-A2-0  㹎10形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ規格 

 横断歩㐨㐍入感知信号 ࢖

B3-A01-11-0  㹎㸯形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ規格 

 

灯色信号㸦PG㸧 

歩行者感知信号 

注意喚起音 
᭷ 

無 
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 ࢺ࣮ࢣン࢔  .4

 概要ࢺ࣮ࢣン࢔  4.1

4.1.1  目的 

 

交通制約者㸦高齢者や㞀害ࢆ持ࡘ方㸧࡟対ࠊࡋ属性ࠊ横断歩㐨ࡿࡅ࠾࡟信号現示ูࡢ

挙動ࠊ希望ࡿࡍサ࣮ࠊࢫࣅ横断歩㐨࡟対ࡿࡍ考え等࢔ࢆンࢺ࣮ࢣ形式࡛調査ࠋࡓࡋ 

調査結果ࡼࡢ࡝ࠕࠊ࡟࡜ࡶࢆう࡞地点࡟サ࣮ࢆࢫࣅᑟ入ࡓࡋ方ࡀ良い࠿ 歩行者信号ࠕࠖ

制御ࡢ課題点ࠖ等ࡘ࡟い࡚ศ析ࠋࡿࡍ 

 

4.1.2  調査依㢗ඛࠊ配ᕸ数࡜回答者数 

調査依㢗ඛࠊ配ᕸ数等ࡢ一覧ࢆ表 4.1.2-1  ࠋࡍ示࡟

  配ᕸඛࠊࡣ依㢗ඛࣛࡀン࡟࣒ࢲ配ᕸඛࢆ決定ࠋࡓࡋ 

い࡚ࢀࡉⓏ録࡟ࢺࢫࣜࢢ方や࣓࣮ࣜンࡓࡋ参加࡟会合ࡢ配ᕸඛࠊࡣ対象者ࢺ࣮ࢣン࢔

 ࠋࡓࡋ࡜方ࡿ

社会福ࠊ࠾࡞ࠋࡿい࡚ࡵ求ࢆࢺ一部コ࣓ンࠊࡋ࡜選択方式ࡿࡼ࡟紙面ࠊࡣࢺ࣮ࢣン࢔

祉法人日ᮏ盲人会連合殿ࡘ࡟い࡚ࡿࡼ࡟࣮࣓ࣝࠊࡣ配ᕸ及び回཰࡚ࡋ࡜いࠋࡿ 

 

表 4.1.2-1 調査依㢗ඛࠊ配ᕸ数ࠊ回答者数 

依㢗ඛ 配ᕸඛ 配ᕸ数 
回答者数 

㸦回答率㸧 

社会福祉法人 

日ᮏ身体㞀害者 

団体連合会 

社会福祉法人 

鹿児島県社会福祉協議会 

500 セッࢺ 

502 人 

㸦約 29％㸧 

社会福祉法人௝ྎᕷ㞀害者福祉協会 100 セッࢺ 

公益財団法人 

全国老人ࣈࣛࢡ 

連合会 

文京区高齢者ࣈࣛࢡ連合会 50 セッࢺ 

㹌㹎㹍法人 

荒川区高ᖺ者ࣈࣛࢡ連合会 

60 セッࢺ 

社会福祉法人 

日ᮏ盲人会連合 

全国 約 1000 

セッࢺ 
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 内容ࢺ࣮ࢣン࢔  4.1.3

 ࠋࡍ示࡟紙㸯ูࢆ内容ࢺ࣮ࢣン࢔

࡟ࡾ௦わࡢン箱ࢱ࣎高齢者等用押ࠊࡣ࡟回答者ࡢ社会福祉法人日ᮏ盲人会連合ࠊ࠾࡞  

歩行者青ࢆ延長ࡘ࡟ࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍい࡚ྠࡶ時࢔࡟ンࢆࢺ࣮ࢣ行ࡗ

 ࠋࡍ示࡟紙㸰ูࡣ内容ࢺ࣮ࢣン࢔ࡢい࡚ࡘ࡟ࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩࠋࡓ
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 結果ࢺ࣮ࢣン࢔  4.2

ࡓࡿい࡚ࡋ四捨五入ࢆᑠ数点第一఩ࠊࡣい࡚ࡘ࡟割合ࠋࡍ示࡟௨ୗࢆ結果ࢺ࣮ࢣン࢔  

ࡀ合計ࡢ割合ࠊࡵ  ࠋࡿあࡀ࡜ࡇい࡞ࡽ࡞࡟100％

4.2.1  属性 

回答者ࡢ属性ࢆ確認ࠊࡵࡓࡿࡍᖺ齢ࠊ性ู等ࡘ࡟い࡚࢔ンࢆࢺ࣮ࢣ行ࠋࡓࡗ 

60 歳௦௨ୖࡢ方ࡀ 80％௨ୖࢆ占࡚ࡵいࠋࡿ歩行࡟あࡾࡓ୙自由ࡀ࡜ࡇ࡞あ࡝࠿ࡿう

୙自由ࡀ歩行ࡵࡓࡿあࡀ㞀害࡟ୗ肢ࠕࠊࡣ࡛࠿ 各々20％௨ࡀࠖࡋ࡞ࠕ視覚㞀害ࠖ及びࠕࠖ

 ࠋࡿい࡚ࡵ占ࢆୖ

(1)  ᖺ齢 

回答者ࡢᖺ齢ู人数ࢆ表 ᅗࠊ4.2.1-1 4.2.1-1  ࠋࡍ示࡟

 

表 4.2.1-1 ᖺ齢ู人数 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.1-1 ᖺ齢ู人数 

  

区ศ 人数 割合

10歳௦ 0 0%

「0歳௦ 0 0%

」0歳௦ 7 1%

40歳௦ 29 6%

50歳௦ 44 9%

60歳௦ 154 31%

傘0歳௦ 192 38%

備0歳௦ 63 12%

90歳௦ 0 0%

ᮍ記入 13 3%

合計 502 100%

10歳代
0%

20歳代
0%

30歳代
1%

40歳代
6%

50歳代
9%

60歳代
31%

70歳代
38%

80歳代
12%

90歳代
0%

未記入
3%

10歳代

20歳代

30歳代

40歳代

50歳代

60歳代

70歳代

80歳代

90歳代
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(2)  性ู 

回答者ࡢ性ูࢆ表 4.2.1-2ࠊᅗ 4.2.1-2  ࠋࡍ示࡟

 

表 4.2.1-2 性ู 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.1-2 性ู 

  

区ศ 人数 割合

男 294 58%

女 190 38%

ᮍ記入 18 4%

合計 502 99%

男

58%

女

38%

ᮍ記入

4%

男

女

ᮍ記入
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(3)  歩行࡟あࡾࡓ୙自由ࡀ࡜ࡇ࡞あࠊ࠿ࡿ及びそࡢ理由 

回答者ࡀ歩行࡟あࡾࡓ୙自由ࡀ࡜ࡇ࡞あ࡝࠿ࡿうࢆ࠿表 ᅗ 4.2.1-3ࠊ4.2.1-3 示࡟

ᅗ 4.2.1-4ࢆ理由࡞୙自由ࡾࡓあ࡟歩行ࠊࡓࡲࠋࡍ ୖࠕࠊࡣ௚࡛ࡢそࠊ࠾࡞ࠋࡍ示࡟

肢 心臓ࠕࠖ 呼吸୙全ࠕࠖ 症ࡉうࡻࡁ腰痛ࠕࠖ ᖹ衡機能㞀害ࠕࠖ  ࠋࡓ居ࡀ方ࡢ腰痛ࠖ等ࠕࠖ

 

表 4.2.1-3 歩行࡟あࡾࡓ୙自由ࡀ࡜ࡇ࡞あ࠿ࡿ 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.1-3 歩行࡟あࡾࡓ୙自由ࡀ࡜ࡇ࡞あ࠿ࡿ 

 

 

 

ᅗ 4.2.1-4 歩行࡟あࡾࡓ୙自由࡞理由 

人数 割合

ୗ肢࡟㞀ࡀいࡀあࡵࡓࡿ歩行ࡀ୙自由 124 25%

視覚㞀害 175 35%

聴覚㞀害 6 1%

そࡢ௚ 7 1%

ᑠ計 312 62%

167 33%

23 5%

502 100%

ࡋ࡞

合計

あࡾ

区ศ

ᮍ記入

あࡾ

62%

ࡋ࡞

33%

ᮍ記入

5%

あࡾ

ࡋ࡞

ᮍ記入

ୗ肢࡟㞀ࡀい

歩ࡵࡓࡿあࡀ

行ࡀ୙自由

40%

視覚㞀害

56%

聴覚㞀害

2%

そࡢ௚

2%

ୗ肢࡟㞀ࡀいࡀあࡵࡓࡿ歩

行ࡀ୙自由

視覚㞀害

聴覚㞀害

そࡢ௚
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4.2.2  信号機ࡢあࡿ横断歩㐨ࡢ利用㢖度 

ᮏ質問௨降ࡢ質問ࡘ࡟い࡚ࠊ回答者ࡢ࡝ࡀ఩ࡢ㢖度࡛そࡢ状況࡟遭遇ྍࡿࡍ能性ࡀあ

表ࢆ結果ࠋࡓࡗ行ࢆい࡚調査ࡘ࡟外出㢖度ࠊࡵࡓࡿࡍ確認ࢆ࠿う࡝࠿ࡿ  ᅗࠊ4.2.2-1

4.2.2-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢ半ศ௨ୖࠕࠊࡀ㐌࡟㸲～㸵日ࠖ࡜いう結果ࠕࠋࡓࡗ࡞࡟㐌࡟㸰～㸱日ࠖࢆ含ࡵ

 ࠋࡿ考え࡜ࡿい࡚ࡋ外出࡟㢖繁ࡀ方ࡢ大半ࠊࡾ࡞࡜75％ࠊ࡜ࡿ

 

表 4.2.2-1 信号機ࡢあࡿ横断歩㐨ࡢ利用㢖度  

 

 

 

 

ᅗ 4.2.2-1 信号機ࡢあࡿ横断歩㐨ࡢ利用㢖度 

 

  

区ศ 人数 割合

㐌࡟㸲～㸵日 267 53%

㐌࡟㸰～㸱日 113 22%

㐌࡟㸯日 36 7%

㐌࡟㸯日ᮍ満 63 13%

ᮍ記入 23 5%

合計 502 100%

㐌࡟㸲～㸵日

53%㐌࡟㸰～㸱日

22%

㐌࡟㸯日

7%

㐌࡟㸯日ᮍ満

13%

ᮍ記入

5%

㐌࡟㸲～㸵日

㐌࡟㸰～㸱日

㐌࡟㸯日

㐌࡟㸯日ᮍ満

ᮍ記入
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4.2.3  歩ࡃ㏿度ࡀ遅い方࡜ࡔ思う࠿ 

回答者ࡢ歩行㏿度ࢆ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ回答者自身ࡢ周ᅖࡢ方ࡢ࡜歩行㏿度ࡢ㐪いࡘ࡟い

࡚調査ࢆ行ࠋࡓࡗ結果ࢆ表 ᅗࠊ4.2.3-1 4.2.3-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢうࠊࡕ半ศࡢ方ࡢ歩行㏿度ࠕࡀ遅いࠖ࡜いう結果ࠋࡓࡗ࡞࡟ 

 

表 4.2.3-1 歩ࡃ㏿度ࡀ遅い方࡜ࡔ思う࠿  

 

 

 

 

ᅗ 4.2.3-1 歩ࡃ㏿度ࡀ遅い方࡜ࡔ思う࠿  

  

区ศ 人数 割合

思う 236 47%

思わ࡞い 249 50%

ᮍ記入 17 3%

合計 502 100%

思う

47%
思わ࡞い

50%

ᮍ記入

3%

思う

思わ࡞い

ᮍ記入
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4.2.4  歩行者用信号ࡀ赤ࡿ࡞࡟前࡟渡ࡾษ࡞ࢀいࡀ࡜ࡇあ࠿ࡿ 

回答者࡚ࡗ࡜࡟歩行者青時間及び歩行者青点滅時間ࡀ短い࠿ࡢ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ歩行者

赤時間ࡿ࡞࡟前࡟渡ࡾษ࡞ࢀいࡀ࡜ࡇあ࠿ࡿ調査ࢆ行ࠋࡓࡗ結果ࢆ表 ᅗࠊ4.2.4-1

4.2.4-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢうࡢ36％ࠊࡕ方ࠊࡀ歩行者赤時間ࡿ࡞࡟前࡟渡ࡾษ࡞ࢀいࡀ࡜ࡇあࡿ結果࡜

 ࠋࡓࡗ࡞

 

表 4.2.4-1 歩行者用信号ࡀ赤ࡿ࡞࡟前࡟渡ࡾษ࡞ࢀいࡀ࡜ࡇあ࠿ࡿ 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.4-1 歩行者用信号ࡀ赤ࡿ࡞࡟前࡟渡ࡾษ࡞ࢀいࡀ࡜ࡇあ࠿ࡿ  

  

区ศ 人数 割合

ࡿあࡃࡼ 36 7%

ࡿあ࡟ࡲࡓ 145 29%

い࡞࡝ࢇ࡜࡯ 301 60%

ᮍ記入 20 4%

合計 502 100%

ࡿあࡃࡼ

7%

ࡿあ࡟ࡲࡓ

い࡞࡝ࢇ࡜࡯29%

60%

ᮍ記入

4%

ࡿあࡃࡼ

ࡿあ࡟ࡲࡓ

い࡞࡝ࢇ࡜࡯

ᮍ記入
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4.2.5  到着ࡓࡋ時࡟࡛ࡍࠊ࡟歩行者用信号ࡀ青ࡢ場合ࠊ横断࡟ࡎࡏ次ࡢ青࡛ࡲ待࠿ࡘ 

回答者ࡀ横断歩㐨࡟到着ࡓࡋ時࡟࡛ࡍࠊ࡟歩行者用信号ࡀ青ࡢ場合ࠊ横断࡟ࡎࡏ次ࡢ

青࡛ࡲ待࠿ࡘ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査ࢆ行ࠋࡓࡗ結果ࢆ表 ᅗࠊ4.2.5-1 4.2.5-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢうࠊࡕ約 ࡘ待ࡎ必ࠕࠊࡀ方ࡢ30％ 多いࡀ࡜ࡇࡘ待ࠕࠖ いࠖ࡞ࡓ待࡝ࢇ࡜࡯ࠕࠖ

 ࠋࡓࡗ࡞࡜いう結果࡜

 

表 4.2.5-1 到着ࡓࡋ時࡟࡛ࡍࠊ࡟歩行者用信号ࡀ青ࡢ場合ࠊ 

横断࡟ࡎࡏ次ࡢ青࡛ࡲ待࠿ࡘ  

 

 

 

 

ᅗ 4.2.5-1 到着ࡓࡋ時࡟࡛ࡍࠊ࡟歩行者用信号ࡀ青ࡢ場合ࠊ 

横断࡟ࡎࡏ次ࡢ青࡛ࡲ待࠿ࡘ  

  

区ศ 人数 割合

必ࡎ待ࡘ 132 26%

待ࡀ࡜ࡇࡘ多い 137 27%

い࡞ࡓ待࡝ࢇ࡜࡯ 156 31%

全ࡃ待࡞ࡓい 58 12%

ᮍ記入 19 4%

合計 502 100%

必ࡎ待ࡘ

26%

待ࡀ࡜ࡇࡘ多い

27%

い࡞ࡓ待࡝ࢇ࡜࡯

31%

全ࡃ待

い࡞ࡓ

12%

ᮍ記入

4%

必ࡎ待ࡘ

待ࡀ࡜ࡇࡘ多い

い࡞ࡓ待࡝ࢇ࡜࡯

全ࡃ待࡞ࡓい

ᮍ記入
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4.2.6  到着ࡓࡋ時ࠊ࡟歩行者用信号ࡀ青点滅ࡢ場合ࠊ横断࡟ࡎࡏ次ࡢ青࡛ࡲ待࠿ࡘ 

回答者ࡀ横断中࡟歩行者青点滅ࢆ㡰Ᏺ࡚ࡋい࠿ࡿ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査ࢆ行ࠋࡓࡗ結果

表ࢆ ᅗ 4.2.6-1ࠊ4.2.6-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢう85％ࠊࡕ௨ୖࡢ方ࠊࡀ横断歩㐨࡟到着ࡓࡋ時࡟歩行者青点滅࡜ࡔ横断ࡎࡏ

 ࠋࡓࡗ࡞࡜結果ࡘ待࡟

 

表 4.2.6-1 到着ࡓࡋ時ࠊ࡟歩行者用信号ࡀ青点滅ࡢ場合ࠊ横断࡟ࡎࡏ次ࡢ青࡛ࡲ待࠿ࡘ  

 

 

 

 

ᅗ 4.2.6-1 到着ࡓࡋ時ࠊ࡟歩行者用信号ࡀ青点滅ࡢ場合ࠊ横断࡟ࡎࡏ次ࡢ青࡛ࡲ待࠿ࡘ  

  

区ศ 人数 割合

必ࡎ待ࡘ 269 54%

待ࡀ࡜ࡇࡘ多い 157 33%

い࡞ࡓ待࡝ࢇ࡜࡯ 45 10%

全ࡃ待࡞ࡓい 6 1%

ᮍ記入 25 5%

合計 502 103%

必ࡎ待ࡘ

54%

待ࡀ࡜ࡇࡘ

多い

33%

࡝ࢇ࡜࡯

待࡞ࡓい

10%

全ࡃ待࡞ࡓい

1%

ᮍ記入

5%

必ࡎ待ࡘ

待ࡀ࡜ࡇࡘ多い

い࡞ࡓ待࡝ࢇ࡜࡯

全ࡃ待࡞ࡓい

ᮍ記入
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4.2.7  信号機ࡢ残ࡾ時間表示ࠊࢆ横断ࢆ始ࡿࡵ参考࠿ࡿࡍ࡟ 

回答者ࡀ残ࡾ時間表示࡜横断歩㐨長ࡽ࠿横断ྍ能࡝࠿うุࢆ࠿断࡚ࡋい࠿ࡿ確認ࡍ

表ࢆ結果ࠋࡓࡗ行ࢆ調査ࠊࡵࡓࡿ ᅗࠊ4.2.7-1 4.2.7-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢうࠊࡕ約 40％௨ୖࡢ方ࠊࡀ信号機ࡢ残ࡾ時間表示ࢆ知࡞ࡽい結果ࠋࡓࡗ࡞࡜ 

知࡚ࡗいࡿ方࡛比較80％ࠊ࡜ࡿࡍ௨ୖࡢ人ࡀ参考ࡿࡍ࡟結果ࠋࡓࡗ࡞࡜ 

 

表 4.2.7-1 信号機ࡢ残ࡾ時間表示ࠊࢆ横断ࢆ始ࡿࡵ参考࠿ࡿࡍ࡟  

 

 

 

 

ᅗ 4.2.7-1 信号機ࡢ残ࡾ時間表示ࠊࢆ横断ࢆ始ࡿࡵ参考࠿ࡿࡍ࡟  

  

区ศ 人数 割合

参考ࡿࡍ࡟ 233 46%

参考࡞ࡋ࡟い 38 8%

知࡞ࡽい㸦表示ࢆ見࡞ࡀ࡜ࡇࡓい㸧 207 41%

ᮍ記入 24 5%

合計 502 100%

参考ࡿࡍ࡟

46%

参考࡟

い࡞ࡋ

8%

知࡞ࡽい

㸦表示ࢆ見

࡞ࡀ࡜ࡇࡓ

い㸧

41%

ᮍ記入

5%

参考ࡿࡍ࡟

参考࡞ࡋ࡟い

知࡞ࡽい㸦表示ࢆ見

い㸧࡞ࡀ࡜ࡇࡓ

ᮍ記入
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4.2.8  横断中࡟青点滅ࡓࡗ࡞࡟場合ࠊ横断ࢆや࡚ࡵ引ࡁ返ࡀ࡜ࡇࡍあ࠿ࡿ 

回答者ࡀ横断中࡟青点滅ࢆ㡰Ᏺ࡚ࡋい࠿ࡿ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査ࢆ行ࠋࡓࡗ結果ࢆ表

ᅗࠊ4.2.6-1 4.2.8-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢうࠊࡕ約  ࠋࡓࡗ࡞࡜結果ࡍ返ࡁ引ࡎ必ࠊ場合ࡓࡗ࡞࡟青点滅ࠊࡀ方ࡢ10％

 

表 4.2.8-1 横断中࡟青点滅ࡓࡗ࡞࡟場合ࠊ横断ࢆや࡚ࡵ引ࡁ返ࡀ࡜ࡇࡍあ࠿ࡿ 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.8-1 横断中࡟青点滅ࡓࡗ࡞࡟場合ࠊ横断ࢆや࡚ࡵ引ࡁ返ࡀ࡜ࡇࡍあ࠿ࡿ 

  

区ศ 人数 割合

必ࡎ引ࡁ返ࡍ 44 10%

引ࡁ返ࡀ࡜ࡇࡍあࡿ 99 20%

引ࡁ返ࡋ࡞࡝ࢇ࡜࡯ࡣ࡜ࡇࡍ 206 41%

引ࡁ返ࡣ࡜ࡇࡍ全࡞ࡃい 117 23%

ᮍ記入 36 7%

合計 502 101%

必ࡎ

引ࡁ返ࡍ

10%

引ࡁ返ࡇࡍ

ࡿあࡀ࡜

20%

引ࡁ返ࡇࡍ

ࢇ࡜࡯ࡣ࡜

ࡋ࡞࡝

41%

引ࡁ返ࡍ

全ࡣ࡜ࡇ

い࡞ࡃ

23%

ᮍ記入

7%
必ࡎ引ࡁ返ࡍ

引ࡁ返ࡀ࡜ࡇࡍあ

ࡿ

引ࡁ返࡯ࡣ࡜ࡇࡍ

ࡋ࡞࡝ࢇ࡜

引ࡁ返ࡣ࡜ࡇࡍ全

い࡞ࡃ

ᮍ記入
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4.2.9  横断中࡟青点滅ࡼࡿࢀࡉ࠿ࡏࠊ࡟ࡁ࡜ࡓࡗ࡞࡟う࡞気持࠿ࡿ࡞࡟ࡕ 

回答者ࡀ横断中࡟歩行者青点滅ࡓࡗ࡞࡟場合ࡢ心理状態ࢆ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査ࢆ行ࡗ

表ࢆ結果ࠋࡓ ᅗࠊ4.2.9-1 4.2.9-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢうࠊࡕ約 ࡞うࡼࡿࢀࡉ࠿ࡏࡎࡽ࠿࡞少ࠊ࡜ࡿ࡞࡟歩行者青点滅ࠊࡀ方ࡢ80％

気持ࡿ࡞࡟ࡕ結果ࠋࡓࡗ࡞࡜ 

 

表 4.2.9-1 横断中࡟青点滅ࡼࡿࢀࡉ࠿ࡏࠊ࡟ࡁ࡜ࡓࡗ࡞࡟う࡞気持࠿ࡿ࡞࡟ࡕ 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.9-1 横断中࡟青点滅ࡼࡿࢀࡉ࠿ࡏࠊ࡟ࡁ࡜ࡓࡗ࡞࡟う࡞気持࠿ࡿ࡞࡟ࡕ 

  

区ศ 人数 割合

ࡿ࡞ 260 52%

少ࡿ࡞ࡋ 150 30%

い࡞ࡽ࡞ 55 11%

ᮍ記入 37 7%

合計 502 100%

ࡿ࡞

52%少ࡿ࡞ࡋ

30%

い࡞ࡽ࡞

11%

ᮍ記入

7%

ࡿ࡞

少ࡿ࡞ࡋ

い࡞ࡽ࡞

ᮍ記入



- 62 - 

 

4.2.10  高齢者や㞀害者ࡢࡵࡓࡢ押ࢱ࣎ン箱㸦白い押ࢱ࣎ン箱㸧ࢆ知࡚ࡗい࠿ࡿ 

回答者ࡀ歩行者青時間ࢆ延長ࡢࡵࡓࡿࡍ押ࢱ࣎ࡋン箱ࡢ認知率ࢆ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査

表ࢆ結果ࠋࡓࡗ行ࢆ ᅗࠊ4.2.10-1 4.2.10-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢうࠊࡕ約 50％௨ୖࡢ方ࠊࡀ白い押ࢱ࣎ࡋン箱ࢆ知࡞ࡽい結果ࠋࡓࡗ࡞࡜ 

 

表 4.2.10-1 高齢者や㞀害者ࡢࡵࡓࡢ押ࢱ࣎ン箱㸦白い押ࢱ࣎ン箱㸧ࢆ知࡚ࡗい࠿ࡿ 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.10-1 高齢者や㞀害者ࡢࡵࡓࡢ押ࢱ࣎ン箱㸦白い押ࢱ࣎ン箱㸧ࢆ知࡚ࡗい࠿ࡿ 

  

区ศ 人数 割合

知࡚ࡗいࡿ 217 43%

知࡞ࡽい 264 53%

ᮍ記入 21 4%

合計 502 100%

知࡚ࡗいࡿ

43%
知࡞ࡽい

53%

ᮍ記入

4%

知࡚ࡗいࡿ

知࡞ࡽい

ᮍ記入
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4.2.11  高齢者や㞀害者ࡢࡵࡓࡢ押ࢱ࣎ン箱㸦白い押ࢱ࣎ン箱㸧ࢆ利用࠿ࡿࡍ 

回答者ࡀ歩行者青時間ࢆ延長ࡢࡵࡓࡿࡍ押ࢱ࣎ࡋン箱ࡢ使用率ࢆ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査

表ࢆ結果ࠋࡓࡗ行ࢆ ᅗࠊ4.2.11-1 4.2.11-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢうࠊࡕ約 60％௨ୖࡢ方ࠊࡀ白い押ࢱ࣎ン箱ࢆ利用ࡿࡍ結果ࠋࡓࡗ࡞࡜ 

 

表 4.2.11-1 高齢者や㞀害者ࡢࡵࡓࡢ押ࢱ࣎ン箱㸦白い押ࢱ࣎ン箱㸧ࢆ利用࠿ࡿࡍ 

 

 

           

 

ᅗ 4.2.11-1 高齢者や㞀害者ࡢࡵࡓࡢ押ࢱ࣎ン箱㸦白い押ࢱ࣎ン箱㸧ࢆ利用࠿ࡿࡍ 

  

区ศ 人数 割合

利用ࡿࡍ 162 64%

利用࡞ࡋい 96 36%

ᮍ記入 244 0%

合計 502 100%

利用ࡿࡍ

32%

利用࡞ࡋい

19%

ᮍ記入

49%

利用ࡿࡍ

利用࡞ࡋい

ᮍ記入
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4.2.12  黄色い押ࢱ࣎ン箱ࢆ利用ࡃ࡟ࡋい࡜感ࡀ࡜ࡇࡿࡌあࠊ࠿ࡿ及びそࡢ理由 

回答者ࡢ一般歩行者用ࡢ押ࢱ࣎ン箱࡟対ࡿࡍ考えࢆ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査ࢆ行ࠋࡓࡗ結

果ࢆ表 ᅗࠊ4.2.12-1 4.2.12-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢうࡢ57％ࠊࡕ方ࠊࡀ利用࡞ࡃࡃ࡟ࡋい結果ࠋࡓࡗ࡞࡜ 

黄色い押ࢱ࣎ン箱ࢆ利用ࡃ࡟ࡋい理由ࠊ࡚ࡋ࡜複数人ࡽ࠿記載ࡓࢀࡉコ࣓ンࢆࢺ௨ୗ

気ࠊࡎࡽ࠾࡚ࢀࡉ設置࡟場所ࡓࢀࡉ場所や統一ࡿࡏ押ࡄࡍࡀン箱ࢱ࣎黄色い押ࠋࡍ示࡟

 ࠋࡓࡗ࠿多ࡀいう意見࡜いࡃ࡟ࡋい࣭押ࡃ࡟ࡁ௜ࡀ

࣭設置࡚ࢀࡉい࡟࡜ࡇࡿ気ࡀ௜࡞࠿いࡄࡍࠋ押ࡿࡏ場所࡟設置ࢱ࣎ࠊࡎࡽ࠾࡚ࢀࡉン 

㸦56ࠋい࡞ࡏ押ࢆ ྡ㸧 

࣭待ࡕ時間ࡀ長いࠋ㸦㸷ྡ㸧 

 㸦㸴ྡ㸧ࠋいࡃ࡟ࡋ押ࡀンࢱ࣭࣎

࣭黄色い押ࢱ࣎ン箱自体ࢆ知࡞ࡽいࠋ㸦㸳ྡ㸧 

࣭信号ࡀ変わࡀ࡜ࡇࡓࡗศ࡞ࡽ࠿いࠋ㸦㸱ྡ㸧 

࣭青ࡓࡗ࡞࡟方向ࡀศ࡞ࡽ࠿いࠋ㸦㸰ྡ㸧 

࣭௚者ࡀ居ࠊࡾ押࡞ࡏいࠋ㸦㸰ྡ㸧 

 

表 4.2.12-1 黄色い押ࢱ࣎ン箱ࢆ利用ࡃ࡟ࡋい࡜感ࡀ࡜ࡇࡿࡌあ࠿ࡿ 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.12-1 黄色い押ࢱ࣎ン箱ࢆ利用ࡃ࡟ࡋい࡜感ࡀ࡜ࡇࡿࡌあ࠿ࡿ 

  

区ศ 人数 割合

あࡿ 137 27%

い࡞ 285 57%

ᮍ記入 80 16%

合計 502 100%

あࡿ

27%

い࡞

57%

ᮍ記入

16%

あࡿ

い࡞

ᮍ記入



- 65 - 

 

4.2.13  外出ࡿࡍ㝿࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࡟ンࢆ携ᖏ࠿ࡿࡍ 

ᮏ調査研究࡛提案࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࡓࡋンࢆ用いࡓサ࣮ࡢࢫࣅ前提ࠊࡿ࡞࡜回答者࣐ࢫࡢ

表ࢆ結果ࠋࡓࡗ行ࢆ調査ࠊࡵࡓࡿࡍ確認ࢆン所持率࢛ࣇࢺ࣮ ᅗࠊ4.2.13-1 4.2.13-1 ࡟

示ࠋࡍ 

回答者ࡢ  ࠋࡓࡗ࡞࡜い結果࡞ࡋ携ᖏࢆン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࠊ㝿ࡿࡍ外出ࠊࡀ方ࡢ61％

 

表 4.2.13-1 外出ࡿࡍ㝿࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࡟ンࢆ携ᖏ࠿ࡿࡍ 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.13-1 外出ࡿࡍ㝿࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࡟ンࢆ携ᖏ࠿ࡿࡍ 

  

区ศ 人数 割合

携ᖏࡿࡍ 146 29%

携ᖏ࡞ࡋい 306 61%

ᮍ記入 50 10%

合計 502 100%

携ᖏࡿࡍ

29%

携ᖏ࡞ࡋい

61%

ᮍ記入

10%

携ᖏࡿࡍ

携ᖏ࡞ࡋい

ᮍ記入
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4.2.14  横断ࡢࡵࡓࡢサ࣮ࡿࡅཷࢆࢫࣅ場合ࡢ࡝ࠊ様࡞㐨具ࡀ良い࠿ 

回答者ࠊࡀ横断歩㐨࡟対ࡋ横断要求ࢆ出ࡍ㝿ࡢ࡝࡟様࡞㐨具ࢆ用いࡀࡢࡿ良い࡜考え

࡚いࢆ࠿ࡿ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査ࢆ行ࠋࡓࡗ結果ࢆ表 4.2.14-1ࠊᅗ 4.2.14-1  ࠋࡍ示࡟

回答者ࡢ  ࠋࡓࡗ࡞࡜いう結果࡜良いࡀࢫࣅサ࣮ࡿࡼ࡟えࡘࠊࡀ方ࡢ32％

そࡢ௚࡚ࡋ࡜௨ୗࡢコ࣓ンࡀࢺあࠋࡓࡗ 

࣭音響式ࡢ信号機 

 ン࣮ࢰࢺコ࣮ࢫ࢚࣭

࣭携ᖏ端ᮎ㸦携ᖏ電ヰࣞࣈࢱࠊッࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩࠊࢺ㸧 

࣭ച 

 

表 4.2.14-1 横断ࡢࡵࡓࡢサ࣮ࡿࡅཷࢆࢫࣅ場合ࡢ࡝ࠊ様࡞㐨具ࡀ良い࠿ 

 

 

 

 

ᅗ 4.2.14-1 横断ࡢࡵࡓࡢサ࣮ࡿࡅཷࢆࢫࣅ場合ࡢ࡝ࠊ様࡞㐨具ࡀ良い࠿ 

  

区ศ 人数 割合

ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ 80 16%

えࡘ 161 32%

ࢺンࢲン࣌ 40 8%

そࡢ௚ 49 10%

ᮍ記入 172 34%

合計 502 100%

ࢺ࣮࣐ࢫ

ン࢛ࣇ

16%

えࡘ

32%

ࢺンࢲン࣌

8%

そࡢ௚

10%

ᮍ記入

34%

ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ

えࡘ

ࢺンࢲン࣌

そࡢ௚

ᮍ記入
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4.2.15  横断ࢆサࡿࡍࢺ࣮࣏サ࣮ࡢࢫࣅうࠊࡕ利用ࡓࡋい࡜思うࡣࡢࡶ 

ᮏ調査研究࡛提案ࡿࡍサ࣮ࡢࢫࣅうࡢ࡝ࠊࡕサ࣮ࡢࢫࣅ需要ࡀ高いࢆ࠿確認ࠊࡵࡓࡿࡍ

調査ࢆ行ࠋࡓࡗ結果ࢆ表 4.2.15-1 回答者数㸦502ࠊࡣ࡜選択率ࠋࡍ示࡟ 人㸧ࡢうࠊࡕ各

サ࣮ࢆࢫࣅ選択ࡓࡋ割合࡛あࠋࡿ 

時間ࡾ残ࡢ青ࠕࠊࡾࡼࢫࣅ行うサ࣮ࢆ確認や操作ࡀ用い回答者自身ࢆン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ

秒数表示ࢆ 㸦ࠖ信号機ࡢ横㸧ࠕࠊ青時間ࡢ自動延長 ࡗい࡜歩行者横断中通知ࠖࡢ࡬車ࠕࠊࠖ

 ࠋࡓࡗ࠿ศࡀ࡜ࡇ高いࡀ需要ࡢ方ࡿࡅཷࢆࢫࣅサ࣮ࡽ࠿௚者ࡓ

 

表 4.2.15-1 横断ࢆサࡿࡍࢺ࣮࣏サ࣮ࡢࢫࣅうࠊࡕ利用ࡓࡋい࡜思うࡣࡢࡶ㸦複数回答㸧 

 

  

人数 選択率

ン࡛灯色状態通知࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ 84 17%

青時間ࡢ残ࡾ時間ࢆ秒数表示 178 35%

ン操作ࢱ࣎ࡋ押ࡢン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ 78 16%

青時間ࡢ自動延長 241 48%

車接近通知ࡢン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ 64 13%

車ࡢ࡬歩行者横断中通知 222 44%
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 及び入手ඛࠊ࠿ࡿい࡚ࡗ持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ  4.2.16

高齢者等用押ࢱ࣎ンࢆ押ୗࡓࡋ時ྠ࡜様࡟歩行者青時間ࢆ延長ࢩࡿࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡍ

表ࢆ結果ࠋࡓࡗ行ࢆ調査ࠊࡵࡓࡿࡍ確認ࢆ所持率ࡢࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢ ᅗࠊ4.2.16-1 4.2.16-1

 ࠋࡍ示࡟

 ࠋࡓࡗ࡞࡜結果ࡿい࡚ࡋ所持ࡀ方ࡢ25％ࠊࡶ࡛࠿࡞ࡢ視覚㞀害者ࡣࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ

回答者ࡽ࠿コ࣓ンࡀࢺあࡓࡗ入手ඛࢆ௨ୗ࡟示ࠋࡍ 

 ࣭社会福祉法人日ᮏ盲人会連合 

 ࣭各都㐨府県ࡢ視覚㞀害者団体 

 ࣭各都㐨府県ࡢ福祉事務所 

 ࢝製造࣓࣮ࡢࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ࣭ 

 ࣭日常生活用具ྲྀࢆ扱う店舗 

 

表  ࠿ࡿい࡚ࡗ持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 4.2.16-1

 

 

 

 

ᅗ  ࠿ࡿい࡚ࡗ持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 4.2.16-1

  

区ศ 人数 割合

持࡚ࡗいࡿ 43 25%

持࡚ࡗい࡞い 127 75%

ᮍ記入 0 0%

合計 170 100%

持࡚ࡗいࡿ

25%

持࡚ࡗい࡞

い

75%

ᮍ記入

0%

持࡚ࡗいࡿ

持࡚ࡗい࡞い

ᮍ記入
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 利用㢖度ࡢ横断歩㐨ࡿ使えࡀࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ  4.2.17

回答者㸦43ࡿい࡚ࡋ所持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 人㸧ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩࠊࡢ使うࡁ࡛ࡀ࡜ࡇ

表ࢆ結果ࠋࡓࡗ行ࢆ調査ࠊࡵࡓࡿࡍ確認ࢆ利用理㢖度ࡢ横断歩㐨ࡿ ᅗࠊ4.2.17-1 4.2.17-1

ࡍ使用ࡎ必࡟㝿ࡿࡍ通行ࢆ対象横断歩㐨ࠊࡣ方ࡿい࡚ࡋ所持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩࠋࡍ示࡟

 ࠋࡓࡗ࡞࡜結果ࡿࢀ࠿ศࡃࡁい方࡛大࡞ࡋ使用ࡶ㸯日࡟㐌ࠊ方ࡿ

 

表  利用㢖度ࡢ横断歩㐨ࡿ使えࡀࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 4.2.17-1

 

 

 

 

ᅗ  利用㢖度ࡢ横断歩㐨ࡿ使えࡀࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 4.2.17-1

  

区ศ 人数 割合

通ࡿ時ࡣ必ࡎ 16 37%

㐌࡟㸲～㸵日ࠉ 2 5%

㐌࡟㸰～㸱日ࠉ 3 7%

㐌࡟㸯日ࠉ 2 5%

㐌࡟㸯日ᮍ満 13 30%

ᮍ記入 7 16%

合計 43 100%

通ࡿ時ࡣ必ࡎ

37%

㐌࡟㸲～㸵日

5%
㐌࡟㸰～㸱日

7%

㐌࡟㸯日

5%

㐌࡟㸯日ᮍ満

30%

ᮍ記入

16%
通ࡿ時ࡣ必ࡎ

㐌࡟㸲～㸵日

㐌࡟㸰～㸱日

㐌࡟㸯日

㐌࡟㸯日ᮍ満

ᮍ記入



- 70 - 

 

 ࡣ場所ࡢ及びそࠊ࠿ࡿࡍ横断歩㐨௨外࡛使用ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ  4.2.18

回答者㸦43ࡿい࡚ࡋ所持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 人㸧ࠊࡀ横断歩㐨௨外࡛ࡢ࡝ࠊ様࡞場所࡛

表ࢆ結果ࠋࡓࡗ行ࢆ調査ࠊࡵࡓࡿࡍ確認ࢆ࠿ࡿい࡚ࡋ使用ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ ࠊ4.2.18-1

ᅗ 4.2.18-1  ࠋࡍ示࡟

ࡢ方ࡿい࡚ࡋ所持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ ࡞࡜結果ࡿࡍ使用ࡶ横断歩㐨௨外࡛ࠊࡣ方ࡢ60％

 ࠋࡓࡗ

回答者ࡽ࠿コ࣓ンࡀࢺあࡓࡗ使用ࡿࡍ場所ࢆ௨ୗ࡟示࡜ࣞ࢖ࢺࠊ࠾࡞ࠋࡍコ࣓ンࡉࢺ

 ࠋࡓ㸱人居ࡀ方ࡓࢀ

 ࣭福祉施設やᕷ役所ࡢ࡝࡞公共施設 

 ࣭㥐や銀行ࡢ࡝࡞୙特定多数ࡢ人ࡀ集ࡿࡲ場所 

  

表  ࠿ࡿࡍ横断歩㐨௨外࡛使用ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 4.2.18-1

 

 

 

 

ᅗ  ࠿ࡿࡍ横断歩㐨௨外࡛使用ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 4.2.18-1

区ศ 人数 割合

使用ࡿࡍ 26 60%

使用࡞ࡋい 15 35%

ᮍ記入 2 5%

合計 43 100%

使用ࡿࡍ

60%

使用࡞ࡋい

35%

ᮍ記入

5%

使用ࡿࡍ

使用࡞ࡋい

ᮍ記入
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 ࡣ理由ࡢ及びそࠊ࠿ࡿあࡀ࡜ࡇࡿࡌ感࡜いࡃ࡟ࡋ利用ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ  4.2.19

回答者㸦43ࡿい࡚ࡋ所持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 人㸧ࠊ࡚ࡗ࡜࡟横断歩㐨࠾࡟い࡚ࢼࢢࢩࠊ

ࢆ結果ࠋࡓࡗ行ࢆ調査ࠊࡵࡓࡿࡍ確認ࢆ࠿ࡿあࡀ࡜ࡇࡿࡌ感࡜いࡃ࡟ࡋ利用ࡀࢻ࢖࢚ࣝ

表 ᅗࠊ4.2.19-1 4.2.19-1  ࠋࡍ示࡟

ࡢ方ࡿい࡚ࡋ所持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 感࡜いࡃ࡟ࡋ利用ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩࠊࡀ方ࡢ53％

 ࠋࡓࡗ࡞࡜結果ࡿあࡀ࡜ࡇࡿࡌ

回答者ࡽ࠿コ࣓ンࡀࢺあࡓࡗ利用ࡃ࡟ࡋい࡜感ࢆ࡜ࡇࡿࡌ௨ୗ࡟示ࠋࡍ 

 ࠋい࡞少ࡀ横断歩㐨ࡓࡋ対応࡟ࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ࣭ 

 ࠋい࡞ࡽ࠿ศࡀ横断歩㐨ࡓࡋ対応࡟ࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ࣭ 

 ࣭電波ࡢ届ࡃ距離ࡀ短ࠊࡃ感知࡞ࡋい時ࡀあࠋࡿ 

  ࡅ向࡟方向ࡢ࡝ࠋ࡜ࡇࡍ出ࡽ࠿ンࣂ࢝㸦ࠋࡿ࠿࠿ࡀ手間࡟ࡢࡿࡍ押ୗࢆࢳッ࢖ࢫ࣭ 

 㸧ࠋい࡞ࡽ࠿わ࠿ࡿ

 ࣭周ᅖࡢ㦁音࡛ࠊ཯応音ࡀ聞ࡇえ࡞いࠋ཯応࠿ࡓࡋศ࡞ࡽ࠿いࠋ 

  

表  ࠿ࡿあࡀ࡜ࡇࡿࡌ感࡜いࡃ࡟ࡋ利用ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 4.2.19-1

 

 

 

 

ᅗ  ࠿ࡿあࡀ࡜ࡇࡿࡌ感࡜いࡃ࡟ࡋ利用ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ 4.2.19-1

 

  

区ศ 人数 割合

あࡿ 23 53%

い࡞ 17 40%

ᮍ記入 3 7%

合計 43 100%

あࡿ

53%

い࡞

40%

ᮍ記入

7%

あࡿ

い࡞

ᮍ記入
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4.2.20  交差点ࢆ横断ࡿࡍ㝿ࠊ࡟୙便࡟思うࡣ࡜ࡇ 

回答者ࠊࡀ交差点ࢆ横断ࡿࡍ㝿࡟୙便࡜思うࢆ࡜ࡇ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査ࢆ行ࠋࡓࡗ複

数コ࣓ンࡓࢀࡉࢺ結果ࢆ௨ୗ࡟示ࠋࡍ 

(1)  信号現示ࡘ࡟い࡚ 

    ࣭歩行者青時間及び歩行者青点滅時間ࡀ短いࠋ 

࣭多肢交差点ࢆࡇ࡝ࠊ࡜ࡔ歩い࡚ࡼい࠿ศ࡞ࡽ࠿いࠋ 

(2)  視覚㞀害者用音響௜加装置ࡘ࡟い࡚ 

    ࣭視覚㞀害者用音響௜加装置ࡢ設置数ࡀ少࡞いࠋ 

    視࣭覚㞀害者用音響௜加装置࡞ࡀいࠊ࡜歩行者青時間ࡀ࡜ࡇࡓࡗ࡞࡟ศ࡞ࡽ࠿いࠋ 

    ࣭視覚㞀害者用音響௜加装置ࡢ夜ࡢ運用時間ࡀ短いࠋ 

    ࣭視覚㞀害者用音響௜加装置ࡢ࣮࢝ࣆࢫࡢ఩置ࡀ高ࡄࡍࡗࡲࠊࡃ歩࡞ࡅいࠋ 

࣭視覚㞀害者用音響௜加装置࣮࢝ࣆࢫࡢ音ࡀᑠࡉいࠋ 

(3)  信号灯器ࡘ࡟い࡚ 

࣭信号灯器ࡢ色ࡀศࡃ࡟ࡾ࠿いࠋ 

(4)  㐨路構造ࡘ࡟い࡚ 

    車࣭㐨࡜歩㐨ࡢ段差ࠊ中央ศ離ᖏࡢ段差や排水溝ࡢ段差࡛横転ྍࡿࡍ能性ࡀあࠋࡿ 

 ࠋい࡞少ࡀ設置数ࡢン࣮ࢰࢺコ࣮ࢫ࢚࣭    

 ௚ࡢそࠊ࣮ࢼ࣐  (5)

࣭横断歩㐨ࢆ走行ࡿࡍ自転車ࡀ༴険࡛あࠋࡿ 

࣭歩行者や自転車࡜ぶࡾ࠿ࡘそうࠋࡿ࡞࡟ 

࣭右左折車や車両ࡢ信号無視࡛事故ྍࡢ能性ࡀあࠋࡿ 

 ࠋい࡞ࡽ࠿ศࡀ࡜ࡇࡓࡋ接近ࠊ࡜ࡔい車両ࡉᑠࡢン音ࢪン࢚࣭

࣭降雪雨時ࡣ歩ࡃ࡟ࡁいࠋ 

࣭複数人ࡀ横並び࡛歩い࡚いࠋࡿ 

࣭黄色ࡢ押ࢱ࣎ンࣉ࣮ࣅࡢ音ࡀ聞࡞ࢀྲྀࡁいࠋ 

࣭押ࢱ࣎ン自体ࡀ少࡞いࠋ 

࣭信号機ࡀ見えࠊࡎ信号௜交差点࠿信号無ࡋ交差点࠿ศ࡞ࡽ࠿いࠋ 

 

4.2.21  歩行者ࡢ立場ࠊࡽ࠿信号࡟対ࡿࡍ要望ࡣ 

回答者ࡢ歩行者ࡢ立場ࡽ࠿信号࡟対ࡿࡍ要望ࢆ࡜ࡇ確認ࠊࡵࡓࡿࡍ調査ࢆ行ࠋࡓࡗ複

数コ࣓ンࡓࢀࡉࢺ結果ࢆ௨ୗ࡟示ࠋࡍ 

(1)  信号現示ࡘ࡟い࡚ 

    ࣭交通制約者ࡀ横断ࠊࡽࡓࡋ自動的࡟時間ࢆ延長ࡋ࡯࡚ࡋいࠋ 

    ࣭歩行者青時間ࢆ長ࡋ࡯࡚ࡋࡃいࠋ 

    ࣭歩行者ࢆ優ඛࡓࡋ信号現示ࡋ࡯࡚ࡋ࡟いࠋ 

    ࣭歩車ศ離交差点ࢆ増設ࡋ࡯࡚ࡋいࠋ 

    ࣭車両ࡢ交通量࡟応ࡓࡌ信号制御ࡋ࡯࡚ࡋ࡟ࢱ࣮࣓ࣛࣃいࠋ 

    ࣭歩行者青時間ࢆ秒数࡛知ࡓࡾいࠋ 

    ࣭音ࠊ音声ࠊ表示ࠊ携ᖏ端ᮎࠊ࡛ࣈ࢖ࣂࡢ信号現示ࢆ知ࡓࡾいࠋ㸦灯色や横断方向㸧 
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(2)  視覚㞀害者用音響௜加装置ࡘ࡟い࡚ 

    ࣭視覚㞀害者用音響௜加装置ࢆ増設ࡋ࡯࡚ࡋいࠋ 

    ࣭視覚㞀害者用音響௜加装置ࡢ運用時間ࢆ延長ࡋ࡯࡚ࡋいࠋ 

 㸧ࡵࡓい࡞ࡅ歩ࡄ直ࡗ㸦真ࠋいࡋ࡯࡚ࡋ改良ࢆ఩置ࡢ࣮࢝ࣆࢫ࣭    

(3)  信号灯器ࡘ࡟い࡚ 

    ࣭信号灯器࡜見やࡍい఩置࡟設置ࡋ࡯࡚ࡋいࠋ㸦横断歩㐨手前やపい఩置࡟㸧 

    ࣭色ࡓࡋ࡜ࡾࡁࡗࡣࡀ見やࡍい信号灯器ࡋ࡯࡚ࡋ࡟いࠋ 

(4)  押ࢱ࣎ン箱ࡘ࡟い࡚ 

    ࣭押ࢱ࣎ン式࡛あࢆ࡜ࡇࡿ明示ࡋ࡯࡚ࡋいࠋ㸦音声や表示板㸧 

    ࣭声や自動࡛཯応ࡿࡍ押ࢱ࣎ン箱ࡋ࡯࡚ࡋ࡟いࠋ 

(5)  㐨路構造ࡘ࡟い࡚ 

    ࣭点Ꮠࣟࣈッࢆࢡ整ഛࡋ࡯࡚ࡋいࠋ 

(6)  回答者ࡢ立場࡚ࡋ࡜ 

    ࣭車両ࠊ࡟歩行者横断中࡛あ࢘ࢼ࢔ࡿンࡋ࡯࡚ࡋࢆࢫいࠋ 

    ࣭歩行者ࠊ࡟車両接近中࡛あ࢘ࢼ࢔ࡿンࡋ࡯࡚ࡋࢆࢫいࠋ 

 ࠋいࡋ࡯࡚ࡋ増やࢆ横断歩㐨ࡿ使えࡀࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ࣭    

 ௚ࡢそࠊ࣮ࢼ࣐  (7)

    ࣭信号無視ࡀ無ࡋ࡯࡚ࡗ࡞ࡃいࠋ 

 ࠋいࡋ࡯࡚ࡋ࡟うࡼࡿ࠿ศࡀ接近ࡢい車両ࡉᑠࡢン音ࢪン࢚࣭    

    ࣭サ࣮ࡿࢀࡽࡅཷࢆࢫࣅ機器ࢆ㸯ྎ࡟集約ࡋ࡯࡚ࡋいࠋ 
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 集計ࢫࣟࢡ  4.3

4.3.1  㞀害ูࡢ要望サ࣮ࢫࣅ 

㞀害ࢆ持ࡓࡗ交通制約者ࡼࡢ࡝ࡀう࡞サ࣮ࢆࢫࣅ要望࡚ࡋいࠊ࠿ࡿ㞀害ู࡟集計࣭ศ

析ࠋࡿࡍ結果ࢆ表 4.3.1-1 ࡋ選択ࢆࢫࣅ各サ࣮ࠊࡕうࡢ回答者数ࠊࡣ࡜選択率ࠋࡍ示࡟

 ࠋࡿ割合࡛あࡓ

  㞀害ࢆ持ࡓࡗ方㸦特ࠊ࡟歩行ࡀ୙自由࡞方や視覚㞀害㸧ࠊࡣ青時間ࡢ自動延長サ࣮ࣅ

 ࠋࡿい࡚ࡋ要望ࢆࢫ

 

表 4.3.1-1 㞀害ูࡢ要望サ࣮ࢫࣅ㸦複数回答㸧 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

人数 選択率 人数 選択率 人数 選択率 人数 選択率

ン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ
灯色状態通知

8 6% 60 34% 1 17% 0 0%

青時間ࡢ残ࡾ時間ࢆ
秒数表示

56 45% 32 18% 3 50% 2 29%

ࡢン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ
押ࢱ࣎ࡋン操作

15 12% 47 27% 0 0% 2 29%

青時間ࡢ
自動延長

58 47% 115 66% 2 33% 2 29%

ࡢン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ
車接近通知

5 4% 47 27% 0 0% 0 0%

車ࡢ࡬
歩行者横断中通知

47 38% 92 53% 3 50% 3 43%

ୗ肢࡟㞀害ࡀ
あࡵࡓࡿ

歩行ࡀ୙自由
㸦回答者数㸸1「4人㸧

視覚㞀害
㸦回答者数㸸1傘5人㸧

聴覚㞀害
㸦回答者数㸸6人㸧

そࡢ௚
㸦回答者数㸸傘人㸧

区ศ
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4.3.2  㞀害ࢆ持࡚ࡗい࡞い方ࡢ要望サ࣮ࢫࣅ 

  㞀害ࢆ持࡚ࡗい࡞い交通制約者ࡼࡢ࡝ࡀう࡞サ࣮ࢆࢫࣅ要望࡚ࡋい࠿ࡿ集計࣭ศ析ࡍ

表ࢆ結果ࠋࡿ 4.3.2-1 回答者数㸦167ࠊࡣ࡜選択率ࠋࡍ示࡟ 人㸧ࡢうࠊࡕ各サ࣮ࢆࢫࣅ

選択ࡓࡋ割合࡛あࠋࡿ 

  㞀害者ࢆ持࡚ࡗい࡞い交通制約者ࠕࠊࡣ青時間ࡢ残ࡾ時間ࢆ秒数表示ࠖやࠕ車ࡢ࡬歩行

者横断中通知ࠖࢆ要望࡚ࡋいࡀ࡜ࡇࡿศࠋࡿ࠿ 

 

表 4.3.2-1 㞀害ࢆ持࡚ࡗい࡞い方ࡢ要望サ࣮ࢫࣅ㸦複数回答㸧 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

区ศ 人数 選択率

ン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ
灯色状態通知

13 8%

青時間ࡢ残ࡾ時間ࢆ
秒数表示

60 36%

ࡢン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ
押ࢱ࣎ࡋン操作

14 8%

青時間ࡢ
自動延長

48 29%

ࡢン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ
車接近通知

10 6%

車ࡢ࡬
歩行者横断中通知

56 34%
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4.3.3  歩行㏿度ࡀ遅い࡜考えࡿ方ࡢ要望サ࣮ࢫࣅ 

  歩行㏿度ࡀ遅い࡜考えࡿ交通制約者ࡼࡢ࡝ࡀう࡞サ࣮ࢆࢫࣅ要望࡚ࡋい࠿ࡿ集計࣭ศ

析ࠋࡿࡍ結果ࢆ表 4.3.3-1 回答者数㸦236ࠊࡣ࡜選択率ࠋࡍ示࡟ 人㸧ࡢうࠊࡕ各サ࣮ࣅ

 ࠋࡿ割合࡛あࡓࡋ選択ࢆࢫ

  歩行㏿度ࡀ遅い࡜考えࡿ方ࠕࠊࡣ青時間ࡢ自動延長ࠖやࠕ車ࡢ࡬歩行者横断中通知ࠖࢆ

要望࡚ࡋいࡀ࡜ࡇࡿศࠋࡿ࠿ 

 

表 4.3.3-1 歩行㏿度ࡀ遅い࡜考えࡿ方ࡢ要望サ࣮ࢫࣅ㸦複数回答㸧 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

区ศ 人数 選択率

ン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ
灯色状態通知

25 11%

青時間ࡢ残ࡾ時間ࢆ
秒数表示

72 31%

ࡢン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ
押ࢱ࣎ࡋン操作

31 13%

青時間ࡢ
自動延長

111 47%

ࡢン࡛࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ
車接近通知

18 8%

車ࡢ࡬
歩行者横断中通知

97 41%
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 ࡵ࡜ࡲࡢ結果ࢺ࣮ࢣン࢔  4.4

  提案ࡓࡋサ࣮ࡢࢫࣅうࠕࠊࡕ青時間ࡢ残ࡾ時間ࢆ秒数表示 自動延長ࡢ青時間ࠕࠖ ࡬車ࠕࠖ

ࡋ提案ࡢ௚ࠋࡓࡗ࠿ศࡀ࡜ࡇ高いࡀ要望ࠊ࡭比࡟ࢫࣅサ࣮ࡢ௚ࡀ歩行者横断中通知ࠖࡢ

ࡓࡿࢀࡽࡅཷࢆࢫࣅサ࣮࡟ࡄࡍࠊࡃ࡞࡜ࡇࡿࡍࢆ行動ࡀ回答者ᮏ人ࠊ࡭比࡟ࢫࣅサ࣮ࡓ

 ࠋࡿࢀࡽ考え࡜ࡿあ࡛ࡵ

ࠊࡣࢀࡇࠋࡓࡗ࠿ప࡭比࡟ࢫࣅサ࣮ࡢ௚ࡀ要望ࡢࢫࣅサ࣮ࡓࡋ利用ࢆン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ  

ࡀ所持率ࡢン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ ࡋ࡜㐨具ࡢࡵࡓࡿࡅཷࢆࢫࣅサ࣮ࡓࡲࠊࡃప࡜33% えࠖࡘࠕ࡚

ࡀ 49％࡛௚࡟比࡭高࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫࠊࡾࡼ࡜ࡇࡓࡗ࠿ンࡀ普段持ࡕ運ぶ࡞ࡢ࡜ࡇい࡛ࡢࡶ

あࡵࡓࡓࡗ要望ࡀప࡜ࡓࡗ࠿考えࠊࡽࡀ࡞ࡋ࠿ࡋࠋࡿ携ᖏ端ᮎࡀ交通制約者࡟対ࡋ広ࡃ

普及ࠊࡋ多ࡢࡃサ࣮ࡼࡿࢀࡽࡅཷࡀࢫࣅうࠊࡤࢀ࡞࡟所持率や新࡞ࡓサ࣮ࡢࢫࣅ要望ࡀ

高࡚ࡗ࡞ࡃい࡜ࡃ想定ࠋࡿࢀࡉ 
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ู紙㸯 

 調査㡯目ࢺ࣮ࢣン࢔

 

当࡚࡟ࡢࡶࡿࡲࡣ○༳ࡣࡓࡲ必要事㡯࠾ࢆ書ࡉࡔࡃࡁいࠋ 

 

質問㸯㸬あࡈࡓ࡞自身ࡘ࡟࡜ࡇࡢい࡚ࠋࡍࡲࡋࡡࡎࡓ࠾ 

㸯㸬ᖺ齢                   㸰㸬性ู 

                  歳௦  㸬女࢖   㸬男࢔      

㸱㸬居ఫ地 

                 都㐨府県               ᕷ区町村 

 㸲㸬歩行࡟あࡾࡓ୙自由ࡀ࡜ࡇ࡞あ࠿ࡍࡲࡾ 

 い࡞㸬࢖  ࡿ㸬あ࢔   

㸳㸬㸲࢔ࠕࠊ࡚࡟㸬あ࠾࡜ࠖࡿ答えࡢ方࠾࡟伺いࠋࡍࡲࡋそࡢ内容ࠋ࠿ࡍ࡛ࢇ࡞ࡣ 

 㸬聴覚㞀害࢘  㸬視覚㞀害࢖  ୙自由ࡀ歩行ࡵࡓࡿあࡀいࡀ㞀࡟㸬ୗ肢࢔   

 ௚㸦        㸧ࡢ㸬そ࢚  

 

質問㸰㸬あࠊࡣࡓ࡞㐌࡟何日ࠊ外出ࠋ࠿ࡍࡲࡋ 

 㸯日ᮍ満࡟㸬㐌࢚ 㸯日࡟㸬㐌࢘ 㸰～㸱日࡟㸬㐌࢖ 㸲～㸵日࡟㸬㐌࢔

 

質問㸱㸬あࡈࠊࡣࡓ࡞自身ࡢ歩ࡃ㏿度ࡘ࡟い࡚遅い方࡜ࡔ思いࠋ࠿ࡍࡲ 

 い࡞㸬思わ࢖ 㸬思う࢔

 

質問㸲㸬あࠊࡣࡓ࡞信号機ࡢあࡿ横断歩㐨࡛ࠊ歩行者用信号ࡀ赤ࡿ࡞࡟前࡟渡࡞ࢀࡁࡾい

 ࠋ࠿ࡍࡲࡾあࡀ࡜ࡇ

 い࡞࡝ࢇ࡜࡯㸬࢘ ࡿあ࡟ࡲࡓ㸬࢖ ࡿあࡃࡼ㸬࢔

 

質問㸳㸬あࠊࡣࡓ࡞横断歩㐨࡟到着ࡓࡋ時࡟࡛ࡍࠊ࡟歩行者用信号ࡀ青表示ࡢ場合ࠊ横断

 ࠋ࠿ࡍࡲࡕ待࡛ࡲ青信号ࡢ次࡟ࡎࡏࢆ

 い࡞ࡓ待ࡃ㸬全࢚ い࡞ࡓ待࡝ࢇ࡜࡯㸬࢘ 多いࡀ࡜ࡇࡘ㸬待࢖ ࡘ待ࡎ㸬必࢔

 

質問㸴 あࠊࡣࡓ࡞横断歩㐨࡟到着ࡓࡋ時ࠊ࡟歩行者用信号ࡀ青点滅࡚ࡋいࡓ場合ࠊ横断

 ࠋ࠿ࡍࡲࡕ待࡛ࡲ青信号ࡢ次࡟ࡎࡏࢆ

 い࡞ࡓ待ࡃ㸬全࢚ い࡞ࡓ待࡝ࢇ࡜࡯㸬࢘ 多いࡀ࡜ࡇࡘ㸬待࢖ ࡘ待ࡎ㸬必࢔

 

質問㸵㸬あࠊࡣࡓ࡞信号機㸦あࡿいࡣ信号機ࡢ横㸧ࡢ残ࡾ時間表示ࠊࢆ横断ࢆ始࡟ࡿࡵあ

ࡉࡔࡃ࡚ࡋ࡟参考ࢆ写真ࡢࢪ࣮࣌ࡢ次ࡣ時間表示ࡾ㸦残ࠋ࠿ࡍࡲࡋ࡟参考࡚ࡗࡓ

いࠋ㸧 

 い㸧࡞ࡀ࡜ࡇࡓ見ࢆい㸦表示࡞ࡽ㸬知࢘ い࡞ࡋ࡟㸬参考࢖ ࡿࡍ࡟㸬参考࢔
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質問㸶㸬あࠊࡣࡓ࡞横断中࡟信号ࡀ青点滅ࡓࡗ࡞࡟場合ࠊ横断ࢆや࡚ࡵ引ࡁ返ࡀ࡜ࡇࡍあ

 ࠋ࠿ࡍࡲࡾ

 い࡞࡝ࢇ࡜࡯ࡣ࡜ࡇࡍ返ࡁ㸬引࢘ ࡿあࡀ࡜ࡇࡍ返ࡁ㸬引࢖ ࡍ返ࡁ引ࡎ㸬必࢔

 い࡞ࡃ全ࡣ࡜ࡇࡍ返ࡁ㸬引࢚

 

質問㸷㸬あࠊࡣࡓ࡞横断中࡟歩行者信号ࡀ青点滅ࡼࡿࢀࡉ࠿ࡏࠊ࡟ࡁ࡜ࡓࡗ࡞࡟う࡞気持

 ࠋ࠿ࡍࡲࡾ࡞࡟ࡕ

 い࡞ࡽ࡞㸬࢘ ࡿ࡞ࡋ㸬少࢖ ࡿ࡞㸬࢔

 

質問㸯㸮㸬あࠊࡣࡓ࡞青時間ࢆ長࡟ࡵࡓࡿࡍࡃ設置࡚ࢀࡉいࡿ高齢者や㞀

害者ࡢࡵࡓࡢ押ࢱ࣎ࡋン箱㸦白い押ࢱ࣎ン箱㸧ࢆ知࡚ࡗいࠋ࠿ࡍࡲ 

 い࡞ࡽ㸬知࢖ ࡿい࡚ࡗ㸬知࢔

 

質問㸯㸯㸬質問㸯㸮࡛知࡚ࡗい࡜ࡿ答えࡓ方ࡢࡇࠋࡍࡲࡋࡡࡎࡓ࠾࡟白い

押ࢱ࣎ン箱ࡀ設置࡚ࢀࡉいࠊࡽࡓ利用ࠋ࠿ࡍࡲࡋ 

 い࡞ࡋ㸬利用࢖ ࡿࡍ㸬利用࢔

 

質問㸯㸰㸬あࠊࡣࡓ࡞一般ࡢ歩行者࡟ࡵࡓࡢ設置ࠊࡓࢀࡉ渡ࡓࡾい横断歩

㐨ࡢ青ࢆ表示ࡿࡏࡉ黄色い押ࢱ࣎ン箱ࡀ利用ࡃ࡟ࡋい࡜感ࡇࡿࡌ

 ࠋ࠿ࡍࡲࡾあࡣ࡜

 い࡞㸬࢖ ࡿ㸬あ࢔

 ࠋいࡉࡔࡃ教え࡚ࢆ理由ࡤࢀࡅࡋࢁࡼࠊ方ࡓ答え࡜ࠖࡿあࠕ 

 

 理由㸸                                       

 

質問㸯㸱㸬あࠊࡣࡓ࡞外出ࡿࡍ㝿࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ࡟ンࢆ携ᖏࠋ࠿ࡍࡲࡋ 

 い࡞ࡋ㸬携ᖏ࢖  ࡿࡍ㸬携ᖏ࢔

 

質問㸯㸲㸬あࠊࡣࡓ࡞信号機ࡢあࡿ横断歩㐨࡛ࠊ押ࢱ࣎ン箱ࡢ௚ࠊ࡟横断ࡢࡵࡓࡢサ࣮ࣅ

 ࠋ࠿ࡍい࡛ࡓ使いࢆ㐨具࡞様ࡢ࡝ࠊࡽࡓࡋ࡜ࡿࡅཷࢆࢫ

 ௚㸦        㸧ࡢ㸬そ࢚ ࢺンࢲン࣌㸬࢘ えࡘ㸬࢖ ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ㸬࢔

 

質問㸯㸳㸬信号機ࡢあࡿ横断歩㐨࡛ࠊ横断ࢆサ࡟ࡵࡓࡿࡍࢺ࣮࣏考え࡚ࢀࡽいࡿୗ記ࡢサ
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 (複数回答ྍ)ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋࢆ○࡟ࡢࡶ思う࡜いࡓࡋ利用ࠊࡕうࡢࢫࣅ࣮

 ࡿࢀࡃ教え࡚ࢆ状態ࡢ灯色ࡢン࡛信号࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ㸬࢔ 

 ࡿࢀࡃ秒数࡛教え࡚ࢆ設置㸧࡛青時間࡟横ࡢ㸬表示板㸦歩行者用信号機࢖ 

 ࡿࡁ࡛ࡀ操作ࡢンࢱ࣎押࡚ࡗࡼ࡟ン࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ㸬࢘ 

 ࡿࢀࡉ延長ࡀ青時間࡟自動的ࡋ検出ࢆ㸬歩行者࢚ 

 ࡿࢀࡃ教え࡚ࢆ࡜ࡇࡿい࡚ࡋ接近ࡀン࡛車࢛ࣇࢺ࣮࣐ࢫ㸬࢜ 

 ࡿࢀࡉ通知ࡀ࡜ࡇࡿ横断中࡛あࡀ歩行者ࠊ࡚ࡋ対࡟㸬車࢝ 

 

質問㸯㸴㸬交差点ࢆ横断ࡿࡍ㝿ࠊ࡟୙便࡟思うࡀ࡜ࡇあ࠾ࡤࢀ聞ࡏ࠿ୗࡉいࠋ 

 

 

質問㸯㸵㸬歩行者ࡢ立場ࠊࡽ࠿信号機࡟対ࡿࡍ要望ࡀあ࠾ࡤࢀ聞ࡏ࠿ୗࡉいࠋ 

 

 

௨ୖ࡛ࡈࠋࡍ協力あ࡜ࡀࡾうࡊࡈいࠋࡍࡲ 
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ู紙㸰 

 内容ࢺ࣮ࢣン࢔ࡢい࡚ࡘ࡟ࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ

 

質問㸯㸬あࠊࡣࡓ࡞押ࢱ࣎ࡋン箱ࡢ௦わࢱ࣎ࠊ࡟ࡾンࢆ押࡛࡜ࡇࡍ青時間ࢆ長࡜ࡇࡿࡍࡃ

 ࠋ࠿ࡍࡲい࡚ࡗ持ࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩࠊࡿࡁ࡛ࡀ

  ࡿい࡚ࡗ㸬持࢔ 

 い࡞い࡚ࡗ㸬持࢖

 ࠋいࡉࡔࡃ教え࡚ࢆ入手ඛࡤࢀࡅࡋࢁࡼࠊ方ࡓ答え࡜ࠖࡿい࡚ࡗ持ࠕ 

入手ඛ㸸                                   

 

質問㸰㸬あࡀࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩࠊࡣࡓ࡞使えࡿ横断歩㐨࡛ࡽࡃࡢ࡝ࠊࡣい使用ࠋ࠿ࡍࡲࡋ 

 必ࡣ時ࡿ㸬通࢔

 㸲～㸵日࡟㸬㐌࢖

 㸰～㸱日࡟㸬㐌࢘

 㸯日࡟㸬㐌࢚

 㸯日ᮍ満࡟㸬㐌࢜

 

質問㸱㸬あࢆࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩࠊࡣࡓ࡞横断歩㐨௨外࡛使用ࠋ࠿ࡍࡲࡋ 

  ࡿࡍ㸬使用࢔ 

 い࡞ࡋ㸬使用࢖

 ࠋいࡉࡔࡃ教え࡚࠿ࡿࡍ場所࡛使用࡞うࡼࡢ࡝ࠊ方ࡓ答え࡜ࠖࡿࡍ使用ࠕ 

 場所㸸                                    

 

質問㸲㸬あࠊࡣࡓ࡞横断歩㐨࡛ࡀࢻ࢖࢚ࣝࢼࢢࢩ利用ࡃ࡟ࡋい࡜感ࡣ࡜ࡇࡿࡌあࠋ࠿ࡍࡲࡾ 

 ࡿ㸬あ࢔

 い࡞㸬࢖

 ࠋいࡉࡔࡃ教え࡚ࢆ理由ࡤࢀࡅࡋࢁࡼࠊ方ࡓ答え࡜ࠖࡿあࠕ 

 理由㸸                                    
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課題ࡢ࡛ୖࡿࡍ実現ࢆ࣒テࢫࢩ .5  

5.1 交通制約者ࡢ識ูࡘ࡟い࡚  

現在ࠊ既Ꮡࡢ歩行㏿度ࡢ遅い交通制約者ࡢࡵࡓࡢ信号制御࡛ࡣ 0.75㸦m/秒㸧ࢆ

設計㏿度࡚ࡋ࡜いࡿ県ࡀ多いࠊࡀ交通制約者ࢆ識ูࡢࡵࡓࡿࡍ歩行㏿度ࡘ࡟い࡚

 ࠋࡿあࡀ行う必要ࢆ検討ࠊࡽࡀ࡞ࡾྲྀࢆ連携࡜調査研究ࡢ㹑㹇㹎ࡢ௚ࠊࡣ

 

5.2 歩行者青時間ࡢ延長方式ࡘ࡟い࡚  

延長ࡿࡍ歩行者青現示ࠊࡣ歩行者青時間及び歩行者青点滅時間ࡀ考えࠋࡿࢀࡽ

歩行者青時間及び歩行者青点滅時間ࡢ延長ࠊࡶ࡜歩行者赤時間ࡿࡅ࠾࡟残Ꮡ歩行

者数ࡀ減少ࠊࡓࡲࠋࡿࡍ歩行者青点滅時間ࡢ延長ࡣ歩行者青延長時間࡜比較ࡓࡋ

場合ࠊ短い延長時間࡛ྠ等ࡢ効果ࡀ得ࠊࡓࡲࠋࡿࢀࡽ歩行者青現示延長終了後ࡣ

横断歩㐨ୖ࡟交通制約者ࡀᏑ在࡞ࡋい࡜想定࡛ࠊࡀࡿࡁ歩行者青時間延長ࡢ場合

ࠋうࡲࡋ࡚ࡗ࡞࡟無㥏ࡀ時間ࡢそࠊࡵࡓࡿࢀࡉ表示ࡀ歩行者青点滅࡟後ࡢそࠊࡣ

歩行者青時間ࡢ延長方式ࡘ࡟い࡚ࠊࡣ方式ࡢ㐪いࡿࡼ࡟効果検証やセンサ࣮ࡢ設

置఩置や要件定義等ࢫࢩࠊテ࣒定義࡟向ࡓࡅ検討ࢆ行う必要ࡀあࠋࡿ 

 

5.3 携ᖏ電ヰࢆ利用ࡓࡋサ࣮ࡢࢫࣅ検討ࡘ࡟い࡚  

 携ᖏ電ヰࢆ利用ࡓࡋサ࣮ࢆࢫࣅ実現ࢫࢩࡢࡵࡓࡿࡍテ࣒検討࠾࡟い࡚ࠊࡣ఩置

測఩精度ࡢ問題や通信方式ࡢ検討等ࠊᢏ術的課題ࡶ多いࠋ௙様ࠊ規格ࢆ検討ࡿࡍ

 ࠋࡿ必要࡛あࡀᢏ術的評価ࡓࡅ向࡟実現ࠊࡋ㝿࡟
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1. 適用範ᅖ  

ᮏ௙様書ࠊࡣ横断歩㐨ୖや横断歩㐨௜近ࡢ歩行者等ࢆ感知ࡿࡍ歩行者感知ࠊ࡜ࣉ࢖ࢱ

白杖ࡓࢀࡽ㈞࡟཯射ࢆࢺ࣮ࢩ感知ࡿࡍ白杖㸦཯射ࢺ࣮ࢩ㸧感知ࡢࣉ࢖ࢱ㸰ࢆࣉ࢖ࢱ含

 ࠋࡿࡍ適用࡟(ࠋいう࡜ᮏ装置ࠖࠕ௨ୗ)歩行者用感知器ࡓࡵ

ᮏ装置࡜௚ࡢ機器ࡢ࡜関係ࢆᅗ1.1࡟示ࠋࡍ 

 

 

 

 

 

 

 

 

    㸦歩行者感知ࣉ࢖ࢱ㸧           㸦白杖感知ࣉ࢖ࢱ㸧 

 

ᅗ 1.1 ᮏ装置ࡢ఩置௜ࡅ 

 

2. ௙様書ྡ称  

ᮏ௙様書ྡࡢ称ࠊࡣ௨ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

㺀歩行者用感知器㸦実㦂㸧 ௙様書㺁 

 

3. 用語ࡢ定義  

ᮏ௙様書࡛用いࡿ主࡞用語ࡢ定義ࠊࡣ௨ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

(1) 保持時間 

感知信号ࡢ割ࢆࢀ防Ṇࠊࡵࡓࡿࡍ感知信号ࢆ延長ࡿࡍ時間ࢆいうࠋ 

(2) 白杖 

視覚㞀害者ࡀ歩行ࡿࡍ㝿用いࡿ白色ࡢ杖ࢆいうࠋ 

 

4. 一般事㡯  

ᮏ௙様書࡟適用ࡿࢀࡉ௙様書及び規格等ࠊࡣ௨ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

 警察交通Ᏻ全施設端ᮎ装置 共通௙様書ࠖࠕ

 

 

中央装置等 

信号制御機等 

ᮏ装置 

交通信号制御機 

又ࡣ 

歩行者用交通信号灯器 

音響式交通信号௜加装置 

ᮏ装置 

※中央装置࡜接続ࡿࡍ場合  
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5. 設計条件  

5.1 一般条件  

(1) 歩行者感知ࡣࣉ࢖ࢱ横断歩㐨ࢆ通行ࡿࡍ又ࡣ横断待ࡿࡍࡕ人ࠊ車いࡍ利用者等

 ࠋ࡜ࡇࡿࡁ感知࡛ࢆ

(2) 歩行者感知ࡢࣉ࢖ࢱセンサ部ࡣ㸶㡯ࡢ感知領域ࢆ計測࡛ࡿࡁ఩置࡟設置ࡇࡿࡍ

 ࠋࡿࡍ࡜い఩置࡞ࡋ妨害ࢆ施設ࡢ௚࡟びࡽ࡞歩行者や通行車両ࠊࡋ但ࠋ࡜

(3) 白杖㸦཯射ࢺ࣮ࢩ㸧感知ࡢࣉ࢖ࢱセンサ部ࡣ横断歩㐨手前ࡢ支柱ࡣࡓࡲ専用࢔

 ࠋ࡜ࡇࡿࡅ設࡟ୖࢡッࣟࣈ誘ᑟ用ࢆ感知領域ࠊࡅ௜ྲྀ࡟࣒࣮

(4) 白杖ࡓࢀࡽ㈞࡟཯射ࡢࢺ࣮ࢩ標準㈞௜例ࢆᅗ 5.1  ࠋࡍ示࡟

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ 5.1 ཯射ࡢࢺ࣮ࢩ標準㈞௜例 

 

(5) 白杖ࡓࢀࡽ㈞࡟཯射ࡢࢺ࣮ࢩ推奨཯射輝度値ࢆ表 5.1 㹈㹇ࠊࡣ測定法ࠋࡍ示࡟

㹑 Ｚ 㸷㸯㸯㸵㸦保Ᏻ用཯射ࢺ࣮ࢩ及びテ࣮ࣉ㸧࡟準ࠋࡿࡎ 

 

表 5.1  ཯射ࡢࢺ࣮ࢩ推奨཯射輝度値 

観測角 入射角 白[cd/lux/m 2] 

12’ 

5° 250 

30° 150 

40° 110 

20’ 

5° 180 

30° 100 

40° 95 

 

(6) 保Ᏺ調整࡟必要࡞動作状態ࢆ確認࡛ࠋ࡜ࡇࡿࡁ 

 

 

5.2 設置条件  

センサ部ࡢ設置఩置ࠕࠊࡣ路ୖ ࡢⓎ注時ࠊࡋ࡜࠿ࢀࡎいࡢ地中ࠖࠕ路側ࠖ及びࠕࠊࠖ

指定㡯目ࠋࡿࡍ࡜ 

 ࠋ࡜ࡇࡿ得ࢆᢎ認ࡢⓎ注者࡟事前ࠊࡣ場合ࡿ࡞࡜設置఩置ࡢ௨外ࡽࢀࡇࠊ࠾࡞ 

(1) 路ୖ設置 

歩㐨ୖ2.5ࡣｍ௨ୖࠊ車㐨ୖ4.7ｍ௨ୖ࡟設置ࠋ࡜ࡇࡿࡍ 

 

 

 

 

 

 

 

཯射ࢺ࣮ࢩ 

150mm 

20mm 

杖ඛࡽ࠿ 

700mm 

 ࣉッࣜࢢ
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(2) 路側設置 

路側ࡢ柱等ྲྀ࡟௜ࠊࡅ地ୖ高0.5ｍ௨ୖࡢ఩置࡟設置ࢆ࡜ࡇࡿࡍ基ᮏࠋࡿࡍ࡜ 

(3) 地中設置㸦埋設㸧 

路面ࡢ地中࡟設置ࢆ࡜ࡇࡿࡍ基ᮏࠋࡿࡍ࡜ 

 

6. 構成及び構造  

6.1 構成  

6.1.1 構成品  

ᮏ装置ࠊࡣ制御部ࠊセンサ部ࡾࡼ構成ࢆ࡜ࡇࡿࡍ基ᮏࠊࡋ࡜必要࡟応࡚ࡌ接続箱等

そࢀ௨外ࡢ構成品ࢆ追加ࠋࡿࡍ࡜ྍࡶ࡜ࡇࡿࡍ 

 ࠋいࡼࡶ一体化構成࡛࡜制御部ࡣセンサ部ࠊ࠾࡞

(1) 制御部 

制御部ࠊࡣセンサ部ࡢࡽ࠿信号ࠊࡾྲྀࡅཷࢆ௚ࡢ装置࡬出力又ࡣ௚ࡢ装置࡜通信

 ࠋࡿࡍ࡜機器ࡿࡍ変換࡟うࡼࡿࡁ࡛

(2) センサ部 

センサ部ࠊࡣ歩行者ࡾࡼ࡟Ⓨ生ࡿࡍ物理量ࡢ変化ࢆ捉え࡚電気的信号࡟変換ࠊࡋ

制御部࡬そࡢ信号ࢆ୚えࡿ機器ࠋࡿࡍ࡜例࡚ࡋ࡜超音波送ཷ器や投ཷග器࣓ࣛ࢝ࠊ

等ࡀヱ当ࠋࡿࡍ 

6.1.2 指定㡯目  

ᮏ装置ࡢⓎ注時ࡢ指定㡯目ࠊࡣ௨ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

(1) 共通ࡢ指定㡯目 

㺏 歩行者感知ࣉ࢖ࢱ又ࡣ白杖㸦཯射ࢺ࣮ࢩ㸧感知ࡢࣉ࢖ࢱ選択 

㺐 入力電源ࡢ種類 

㺑 センサ部ࡢ数࡜設置఩置 

(2) 歩行者感知ࡢࡳࡢࣉ࢖ࢱ指定㡯目 

㺏 感知箇所 

㺐 感知領域 

㺑 感知対象ࡿࡍ࡜歩行者㏿度ࡢ設定᭷無ࠋ 

㺒 歩行者ࡢ横断方向ࡢ指定ࡢ᭷無ࠋ 

㺓 出力方式ࡢ種類㸦接点信号ࣝ࢔ࣜࢩࠊ信号ࡢ指定㸧 

6.1.3 送ཷ信部等ࡢ種類  

送ཷ信部ࡢ種類ࠊࡣ௨ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

㹑㸷形端ᮎ通信部㸦㹑㸷㸫㹒㹁㹓㸧 

 

6.2 構造  

センサ部ࠕࠊࡣ警察交通Ᏻ全施設端ᮎ装置 共通௙様書ࠖࠕࡢ警察記章ࠖࢆ除ࠋࡃ 
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ࢫ࣮࢙ࣇࢱン࢖ .7  

௨ ୗ ࡢ 規 格 ࡟ 適 合 ࡋ ࡓ 装 置 ࡜ ࡢ 接 続 ࡀ ྍ 能 ࡛ あ ࡿ ࡇ ࡜ ࠋ  

 規格ࠖࢫ࣮࢙ࣇࢱン࢖㹎㸯形ࠕ࣭

 規格ࠖࢫ࣮࢙ࣇࢱン࢖㹑㸷形ࠕ࣭

但ࠕࠊࡋ㹑㸷形࢖ンࢫ࣮࢙ࣇࢱ規格ࠖࡘ࡟い࡚ࠊࡣ歩行者感知信号࠾࡟い࡚ࠊ㹑㸷

形回線ࡢ接続ࡀ᭷ࡿ場合ࠋࡿࡍ࡜ࡳࡢ 

 

8. 機能及び性能  

8.1 歩行者感知ࣉ࢖ࢱ  

(1) 横断歩㐨ୖや横断歩㐨௜近ࡢ歩行者等ࢆ感知ࡋ出力ࠋ࡜ࡇࡿࡍ 

(2) 感知信号ࡢ出力࣑࢖ࢱンࠊࡣࢢᅗ 8.1  ࠋ࡜ࡇࡿあ࡛ࡾ࠾࡜ࡢ

 

 

 

 

 

ᅗ 8.1 出力࣑࢖ࢱンࢢ 

(3) 保持時間ࡣ 100～500  ࠋ࡜ࡇࡿ秒 ࡛あ࣑ࣜ

(4) 感知箇所ࠊࡣ横断歩㐨ୖࡣࡓࡲ歩㐨㸦横断待ࡕ㸧部ศ࠿ࡽࡕ࡝ࡢ一方ࡃࡋࡶࠊ

 ࠋࡿࡍ࡜両方ࡣ

(5) 各感知箇所ࡿࡅ࠾࡟感知領域ࡢ大ࡣࡉࡁ௨ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

㺏 横断歩㐨ୖࡢ感知領域 

横断歩㐨ୖࡢ感知領域ࡣᅗ 8.2ࠊࡓࡲࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ横断歩㐨ୖࢆ複数ࡢ感

知領域࡟ศ割ྍࡶ࡜ࡇࡿࡍ能ࠋࡿࡍ࡜ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ 8.2 横断歩㐨ୖࡢ感知領域 

 

感知時間 
保持時間 

感知信号 

感知 
非感知 

㸲ｍ௨ୖ 

縦 方 向 ࡢ 長 ࡉ ࡣ

指定㡯目 
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㺐 歩㐨㸦横断待ࡕ㸧部ศࡢ感知領域 

歩㐨㸦横断待ࡕ㸧部ศࡢ感知領域ࡣ表8.1ࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

 

表 8.1 歩㐨㸦横断待ࡕ㸧部ศࡢ感知領域 

 感知領域 ഛ  考 ࣉ࢖ࢱ

広域ࣉ࢖ࢱ ᅗ 8.3  感知࡟面状ࢆ㸧部ศࡕ歩㐨㸦横断待 ࡾ通ࡢ

狭域ࣉ࢖ࢱ ᅗ 8.4  感知࡟線ୖ㸦通行断面㸧ࢆ㸧部ศࡕ歩㐨㸦横断待 ࡾ通ࡢ

 

 

 

 

 

 

ᅗ 8.3 広域ࡢࣉ࢖ࢱ感知領域 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ 8.4 狭域ࡢࣉ࢖ࢱ感知領域 

 

(6) 感知ྍ能㏿度10～0ࠊࡣkm/h ࡛あࠊࡋࡔࡓࠋ࡜ࡇࡿ感知対象㏿度ࡢ設定ࡀ᭷ࡿ場

合ࠊࡣそࡢ指定ࠋ࡜ࡇࡿࡼ࡟ 

(7) 異常時ࡣ感知信号ࢆ信号条件ࠕ᭷ࠖࠊࡓࡲࠋ࡜ࡇࡿࡍ࡟異常ࡀ解消ࡣࡁ࡜ࡓࡋ

自動的࡟ṇ常動作࡟復ᖐࠋ࡜ࡇࡿࡍ 

(8) 歩行者㏿度ࡢ設定0.01ࠊࡣm/s単఩࡛設定ྍ能ࠊࡓࡲࠋ࡜ࡇ࡞設定単఩ࠊࡣ精度

 ࠋい࡞ࡣ࡛ࡢࡶࡿࡍ保証ࢆ

(9) 歩行者ࡢ横断方向ࡢ指定ࡀ᭷ࡿ場合ࠊࡣ指定ࡓࢀࡉ方向࡟歩行ࡿࡍ歩行者ࢆ感

知ࠋࡿࡍ 

0.2ｍ௨ୖ 

6.0ｍ௨ୖ 

センサ部 
※ 0～0.5ｍࡣ୙定領域ࠋࡿࡍ࡜ 

※୙定領域 

5.5ｍ௨ୖ 

縦方向ࡢ長ࡣࡉ 

指定㡯目 
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8.2 白杖㸦཯射ࢺ࣮ࢩ㸧感知ࣉ࢖ࢱ  

(1) 白杖ࡓࢀࡽ㈞࡟཯射ࢆࢺ࣮ࢩ検出ࠊࡋ白杖検出信号ࢆ出力࡛ࠋ࡜ࡇࡿࡁ 

(2) 感知領域ࠊࡣᅗ 8.5 ୖࢡッࣟࣈ誘ᑟࡾ࠾࡜ࡍ示࡟ 700mm 1000mmࠊ࡛ࡉ高ࡢ 幅ࡢ

 ࠋ࡜ࡇࡿࡍ᭷ࢆ

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ 8.5 感知領域 
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8.3 通信機能  

中央装置並び࡟௚ࡢ端ᮎ装置ࡢ࡜送ཷ信ྍࢆ能ࠋ࡜ࡇࡿࡍ࡜送ཷ信部等ࡢ通信規格

及びࢩ࣮ࢣࣜࣉ࢔ョン規格ࠊࡣ௨ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

 ࠋࡿࡍ࡜௜加機能ࡣᮏ機能ࠊ࠾࡞

(1) 㹑㸷形端ᮎ通信部 

 ࠋ࡜ࡇࡿࡼ࡟㹑㸷形端ᮎ通信部規格ࠖࠕ

 歩行者感知器用㹂㸿㹒㹃Ｘ㸫ࠕࠊࡣ情報交換内容及び通信手㡰ࡢ࡜ࡈ機能ࠊ࠾࡞

㸿㹑㹌࣓ッセ࣮ࢪ規格ࠖ及びࠕ感知器共通㹂㸿㹒㹃Ｘ㸫㸿㹑㹌࣓ッセ࣮ࢪ規格ࠖ࡟

 ࠋ࡜ࡇࡿࡼ

 

 

8.4 感知器一次処理機能  

感知機能ࢆ実装ࡘ࠿ࠊࡋ㹑㸷㸫㹒㹁㹓ࢆ実装ࡿࡍ場合感知器一次処理ࢆ行うࠋ 

感知情報処理部 規ࠕࡣ感知情報処理部ࡿࡍ一次処理ࢆ感知信号ࡿࢀࡉ入力ࠊ࠾࡞

格ࠖࠋ࡜ࡇࡿࡼ࡟ 
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9. 引用資料  

ᮏ௙様書࡛引用࡚ࡋいࡿ資料ࡢ一覧ࢆ表 9.1 ௙ࡿࡍ関連࡟ᮏ௙様書ࠊࡓࡲࠋࡍ示࡟

様書及び規格ࡢ引用系統ࢆᅗ 9.1  ࠋࡍ示࡟

表 9.1 引用資料一覧 

引 用 資 料 
適用 

区ศ ྡ   称 ศ類番号 

仕
様
書 

警察交通安全施設端末

装置 共通仕様書 

警交仕規第 

1001 号 

警察交通安全施設に使用さࡿࢀ各種の屋

外に設置すࡿ装置仕様のうち、共通事項

について規定 

規
格 

感知情報処理部規格 B4-A02-1*-0 8.4 項  感知器一次処理機能の項目に適

用し、感知器機能の出力信号を一次処理

する感知器一次処理機能につい࡚の規定 

Ｐ１形インタフェーࢫ

規格 

B3-A01-1*-0 ７項 インタフェーࢫの項目に適用し、接

点出力につい࡚の規定 

Ｓ９形端末通信部規格 B3-A08-4*-0 8.3 項  通信機能の項目に適用し、Ｓ９

形端末通信部の機能につい࡚規定 

Ｓ９形インタフェーࢫ

規格 

B3-A08-2*-0 ７項 インタフェーࢫの項目に適用し、

 アࣝ出力につい࡚の規定ࣜࢩ

ＵＤ形トࣛンࢫポート

規格 

B3-A08-5*-0 8.3 項  通信機能の項目に適用し、中央

装置࡜の情報交換をＵＤ形伝送࡛行う場

合の㺢㺵㺻㺛ﾎ㺽㺎㺢及びﾈ㺍㺢㺺㺎㺖層の通信規定 

ＵＤ形符号化規格 B3-A08-6*-0 8.3 項  通信機能の項目に適用し、中央

装置࡜の情報交換をＵＤ形伝送࡛行う場

合のﾌ㺽ﾚ㺜㺼㺻㺡㺎㺚㺌㺻層の通信規定 

DATEX-ASN 通信アプࣜ

ケーࢩョン規格 

B3-A08-7*-0 8.3 項  通信機能の項目に適用し、中央

装置࡜の情報交換をＵＤ形伝送࡛行う場

合の㺏ﾌ㺽㺶㺗㺎㺚㺌㺻層の通信規定 

歩行者感知器 

DATEX-ASN メッセーࢪ

規格 

 8.3 項  通信機能の項目に適用し、歩行

者用感知器におい࡚中央装置࡜の情報交

換をＵＤ形伝送࡛行う場合の情報交換内

容につい࡚規定 

感知器共通 DATEX-ASN

メッセーࢪ規格 

B4-A02-2*-0 8.3 項  通信機能の項目に適用し、歩行

者用感知器におい࡚中央装置࡜の情報交

換をＵＤ形伝送࡛行う場合の情報交換内

容につい࡚規定 

㹈
㹇
Ｓ
規
格 

保安用反射ࢩート及び

テープ 

JIS Z 9117 5.1 項 一般条件࡟適用しࠊ白杖࡟貼ࢀࡽ

た反射ࢩートࡢ反射輝度値ࡘ࡟い࡚規定 

備考㸸規格ࡣ一般社団法人㹓㹒Ｍ㹑協会ࡢ規格࡛あࠊࡾ分類番号ࡢ㸨ࡣ版番号を表ࠋࡍ 
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ᅗ 9.1 仕様書及び規格ࡢ引用系統 

 

歩行者用感知器㸦実験㸧 仕様書 

警察交通安全施設端ᮎ装置 共通仕様書 

警察交通安全施設雷サーࢪ規格 

警察交通安全施設静電気規格 

Ｐ１形インࢱフ࢙ーࢫ規格 

㹑㸷形端ᮎ通信部規格 

㹑㸷形インࢱフ࢙ーࢫ規格 

感知情報処理部規格 

㹓㹂形トࣛンࢫポート規格 

㹓㹂形符号化規格 

DATEX-ASN 通信アプࣜケーࢩョン規格 

歩行者用感知器 DATEX-ASN メッセーࢪ規格 

感知器共通 DATEX-ASN メッセーࢪ規格 
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歩行者用交通信号残ࡾ時間表示装置㸦実験㸧 

仕様書㸦案㸧 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2016年 ３ 月  

 

 

一 般 社 団 法 人  㹓 㹒 Ｍ 㹑 協 会  
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1. 適用範ᅖ 

ᮏ仕様書ࠊࡣ歩行者用交通信号灯器࡟接続しࠊ歩行者用信号ࡢ青信号ࡢ残ࡾ時間を案

内表示ࡿࡍ歩行者用交通信号残ࡾ時間表示装置㸦以ୗࠕࠊᮏ装置  ࠋࡿࡍ適用࡟㸧ࠋいうࠖ࡜

ᮏ装置࡜歩行者用交通信号灯器ࡢ関係をᅗ1.1࡟示ࠋࡍ 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ1.1 ᮏ装置ࡢ఩置付ࡅ 

 

2. 仕様書名称 

ᮏ装置ࡢ仕様書名称ࠊࡣ以ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

 時間表示装置㸦実験㸧 仕様書ࠖࡾ歩行者用交通信号残ࠕ

 

3. 用語ࡢ定義 

ᮏ仕様書࡛用いࡿ主࡞用語ࡢ定義ࠊࡣ次ࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

(1) 残ࡾ時間 

歩行者用交通信号灯器ࡢ青色ࡢ灯火開始点ࡽ࠿青色ࡢ灯火点滅開始点ࡢ࡛ࡲ時間ࠋ 

 

4. 一般事項 

ᮏ仕様書࡟適用さࡿࢀ仕様書及び規格等ࠊࡣ以ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

 警察交通安全施設端ᮎ装置共通仕様書ࠖࠕ (1)

 規格ࠖࢫー࢙フࢱＰ㸷形インࠕ (2)

 規格ࠖࢫー࢙フࢱＰ10形インࠕ (3)

 

5. 設計条件 

5.1 一般条件 

5.1.1 設置環境条件 

(1) 視認性 

対面ࡿࡍ歩行者࡟対しࠊ太陽光や周ᅖࡢ光等ࠊ外部条件ࡢ影響をཷ࡞࡜ࡇࡿࡅくࠊ

良好࡞視認性を保ࠋ࡜ࡇࡘ 

(2) 残ࡾ時間表示 

残ࡾ時間表示ࡢ輝度ࠊࡣ歩行者用灯火ࡢ視認を阻害ࠊࡎࡏハレーࢩョン等を考慮ࡍ

 ࠋ࡜ࡇࡿ

残ࡾ時間表示ࡢ大ࡁさࠊࡣ対面ࡿࡍ歩行者ࡽ࠿明瞭࡟確認出来ࠋ࡜ࡇࡿ 

 

歩行者用交通信号灯器 

 

ᮏ装置 
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(3) 青信号点灯時間 

接続ࡿࡍ歩行者用信号ࡢ青信号時間ࠊࡣ毎周期固定࡛あ࡜ࡇࡿを前提ࠋࡿࡍ࡜ 

(4) 接続機器 

歩行者用交通信号灯器及び信号制御機࡟対しࠊ改造無し࡛ᮏ装置を接続࡜ࡇࡿࡍを

前提ࠋࡿࡍ࡜ 

 

5.1.2 電気的条件 

(1) ᮏ装置ࡢ入力電源ࠊࡣ歩行者用交通信号灯器ࡢ端子板ཷࡽ࠿電しࠕࠊＰ㸷形インࢱ

フ࢙ーࢫ規格ࠖ又ࠕࡣＰ10形インࢱフ࢙ーࢫ規格࡛ࠖ接続࡛ࠋ࡜ࡇࡿࡁ 

(2) ᮏ装置ࡢ接続ࠊࡾࡼ࡟信号灯器や信号制御機࡟対し࡚影響を与え࡞いࡼう十分࡞保

護を行うࠋ࡜ࡇ 

 

6. 構成ࡼ࠾び構造 

6.1 構成 

6.1.1 構成品一覧 

ᮏ装置ࡢ構成品一覧を表6.1࡟示ࠋࡍ 

表6.1 構成品一覧表 

区 分 品 目 数 量 備 考 

表示装置 

筺 体 １式  

表示部 １式 表示部࡜制御部ࠊࡣ一体化

し࡚ࡼࡶいࠋࡿࡍ࡜ࡢࡶ 制御部 １式 

 

6.1.2 指定項目 

発注時ࡢ指定項目ࠊࡣ以ୗࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

(1) ྲྀ付形式 

(2) 文字ࡢ大ࡁさ 

(3) 残ࡾ時間設定機能ࡢ種類 

 

6.1.3 機能構成 

ᮏ装置ࡢ機能構成ࠊࡣᅗ6.1ࠋࡿࡍ࡜ࡾ࠾࡜ࡢ 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ6.1 機能構成 

歩行者用交通信号灯器 

３Ｐ端子板 

㹐 

Ｇ 

㹁 

歩行者用交通信号残ࡾ時間表示装置 

 

制御部 

 

表示部 

調光センサ 
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6.2 構造 

6.2.1 構造 

(1) 形状ࡣ要検討ࠋࡿࡍ࡜ 

(2) 文字ࡢ大ࡁさࡣ要検討ࠋࡿࡍ࡜ 

(3) 外形寸法ࡣ要検討ࠋࡿࡍ࡜ 

(4) ྲྀ付形式ࡣ要検討ࠋࡿࡍ࡜ 

(5) ᮏ装置ࡢ扉ࠊࡣ࡟Ṇࡵ金具を設ࠋ࡜ࡇࡿࡅ 

 

6.2.2 塗装色 

筐体塗装色ࠊࡣ表示ࡢ視認を妨࡞ࡆい色࡛塗装ࠋ࡜ࡇࡢ 

 

6.3 表示 

(1) ᮏ装置ࠕࠊࡣ警察交通安全施設端ᮎ装置共通仕様書 警察記章ࠕࡢࠖ  ࠋ適用を除くࡢࠖ

(2) 残ࡾ時間表示ࡢ色度ࠊࡣ交通信号灯器ࡢ青色信号灯火ࡢ色࡟準ࠋ࡜ࡇࡿࡎ 

 

7. インࢱフ࢙ーࢫ 

ᮏ装置࡜歩行者用信号灯器ࡢ接続ࠊࡣ以ୗࡢ規格࡟適合した接続ࡀ可能࡛あࠋ࡜ࡇࡿ 

 規格ࠖࢫー࢙フࢱＰ㸷形インࠕ (1)

 規格ࠖࢫー࢙フࢱＰ10形インࠕ (2)

 

8. 機能 

(1) 残ࡾ時間１ࠊࡣ～㸷㸷秒ࡢ࡛ࡲ秒数࡛表示ࠋ࡜ࡇࡿࡍ 

(2) 電源投入後ࠊ歩行者青時間ࡀ設定さࡣ࡛ࡲࡿࢀ残ࡾ時間表示ࡣ滅灯ࠋ࡜ࡇࡿࡍ࡜ 

(3) 残ࡾ時間表示ࠊࡣ青色ࡢ灯火開始時点࡛設定さࢀた歩行者青時間を表示し１ࠊ秒刻

 ࠋ࡜ࡇࡿࡍ灯火点滅開始時点࡛滅灯ࡢし࡚青色࡜原則ࠊンし࢘ࢲント࢘カ࡛ࡳ

(4) 残ࡾ時間ࡀ㸷㸷秒以ୖࡢ場合ࠊ残ࡾ時間ࡀ㸷㸶秒࡛ࡲࡿ࡞࡟表示ࡣ㸷㸷秒ࡇࡿࡍ࡜

 ࠋ࡜

(5) 今回歩行者青時間ࡀ設定さࢀた歩行者青時間ࡾࡼ短い場合ࠊࡣ表示秒数࡟関わࡎࡽ

歩行者青点滅開始点࡛滅灯ࠋ࡜ࡇࡿࡍ 

(6) 今回歩行者青時間ࡀ設定さࢀた歩行者青時間ࡾࡼ長い場合１ࠊࡣ秒表示を延長し歩

行者青点滅開始点࡛滅灯ࠋ࡜ࡇࡿࡍ 

(7) 調光センサࡢ条件ࡽ࠿自動的ࠕ࡟輝度高 又ࠖࠕࡣ輝度ప  ࠋ࡜ࡇࡿࡁ࡛ࡀ調光制御ࡢࠖ

(8) 異常時ࡣ滅灯࡜しࠊṇ常復帰時ࡣ࡟自動的࡟復帰ࠋ࡜ࡇࡿࡍ 

(9) 歩行者用信号灯器ࡀ調光状態࡟あࠊࡶ࡚ࡗṇ常࡟動作ࠋ࡜ࡇࡿࡍ 

(10) 歩行者用信号灯器ࡀ赤ࡢ時ࠊࡣ残ࡾ時間ࡢ表示ࡣ行わ࡞いࠋ࡜ࡇ 

 

9. 性能 

(1) カ࢘ント࢘ࢲン秒数ࡢ精度ࡣ要検討ࠋࡿࡍ࡜ 

(2) 表示輝度ࡣ要検討ࠋࡿࡍ࡜ 
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10. 引用資料 

ᮏ仕様書࡛引用し࡚いࡿ資料ࡢ一覧を表10.1࡟示ࡲࠋࡍたࠊᮏ仕様書࡟関連ࡿࡍ仕様

書及び規格ࡢ引用系統をᅗ10.1࡟示ࠋࡍ 

 

表10.1 引用資料一覧 

引 用 資 料 適  用 

区分 名  称 分類番号 

仕
様
書 

警察交通安全施設端末装置 

共通仕様書 

警交仕規 

第1001号 

警察交通安全施設に使用さ

ࡿ各種の屋外に設置すࡿࢀ

装置仕様のうち、共通事項

について規定 

規
格 

Ｐ㸷形インタフェーࢫ規格 B3-A01-9*-0 交通信号制御機ࡢ࡜電気的

インタフェー࡟ࢫつい࡚ࡢ

規定 Ｐ10形インタフェーࢫ規格 B3-A01-A*-0 

備考㸸規格ࡣ一般社団法人㹓㹒㹋㹑協会ࡢ規格࡛あࠊࡾ分類番号ࡢ㸨ࡣ版番号を表すࠋ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ10.1 ௙様書及び規格ࡢ引用系統 

 

 

 

歩行者用交通信号残ࡾ時間表示装置㸦実験㸧 ௙様書 

 

警察交通安全施設端ᮎ装置 

共通௙様書 

 

 

警察交通 

安全施設 

雷サーࢪ規格 

 

警察交通 

安全施設 

静電気規格 

 

Ｐ㸷形 

インタフェーࢫ 

規格 

 

Ｐ10形 

インタフェーࢫ 

規格 



- 1 - 

 

 

 

 

 

 

 

 

㹀㹊Ｅ路側機㸦実験㸧 

௙様書㸦案㸧 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2016年 㸱 月  

 

 

一 般 社 団 法 人  㹓 㹒 㹋 㹑 協 会  
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1. 適用範ᅖ 

ᮏ௙様書ࢫࠊࡣマーࢺフォンࡢ࡜通信࡟おけࡿ交通情報等ࡢ送受信を行う装置㸦以下ࠊ

 ࠋࡿ適用す࡟㸧ࠋいう࡜ᮏ装置ࠖࠕ

ᮏ装置࡜௚ࡢ機器ࡢ࡜関係をᅗ1.1࡟示すࠋ 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᅗ1.1 ᮏ装置ࡢ位置付け 

 

2. ௙様書名称 

ᮏ装置ࡢ௙様書名称ࠊࡣ以下࡜ࡢお࡜ࡾすࠋࡿ 

 㹀㹊Ｅ路側機㸦実験㸧 ௙様書ࠖࠕ

 

3. 用語ࡢ定義 

ᮏ௙様書࡛用いࡿ主࡞用語ࡢ定義ࠊࡣ次࡜ࡢお࡜ࡾすࠋࡿ 

 フォンࢺマーࢫ (1)

㹀㹊Ｅ及びＧＰ㹑࡟対応したࠊタッチパッ࡛ࢻ操作࡛きࡿ多機能携帯電話をいうࠋ 

 

4. 一般事項 

ᮏ௙様書࡟適用さࡿࢀ௙様書及び規格等ࠊࡣ以下࡜ࡢお࡜ࡾすࠋࡿ 

 警察交通安全施設端ᮎ装置共通௙様書ࠖࠕ (1)

 規格ࠖࢫＰ㸯形インタフェーࠕ (2)

 規格ࠖࢫＰ㸰形インタフェーࠕ (3)

 規格ࠖࢫＰ㸲形インタフェーࠕ (4)

 規格ࠖࢫＰ㸷形インタフェーࠕ (5)

 規格ࠖࢫＰ10形インタフェーࠕ (6)

 規格ࠖࢫ㹑10形インタフェーࠕ (7)

 

5. 設計条件 

5.1 一般条件 

(1) 入力電源ࠊࡣ㸿㹁100㹔࡜すࠋࡿ 

(2) 設置条件࡟つい࡚ࡣ要検討࡜すࠋࡿ 

 

 

中
央
装
置 

交
通
信
号
制
御
機 

本
装
置 

ス
マ
ー
ト
フ
ォ
ン 



- 2 - 

 

6. 構成ࡼ࠾び構造 

6.1 構成 

6.1.1 構成品 

(1) ᮏ装置ࠊࡣ送ཷ信部ࠊ制御部ࠊＢＬＥ送ཷ信部ࠊ電源部ࡾࡼ構成すࠋࡿ 

(2) ᮏ装置ࡢ構成例を図6.1࡟示すࠋ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図6.1 機能構成 

 

6.1.2 指定㡯目 

発注時ࡢ指定㡯目ࠊࡣ以下࡜ࡾ࠾࡜ࡢすࠋࡿ 

(1) 交通信号制御機ࡢ࡜インタフ࢙ースࡢ種類 

㸦Ｐ㸯形／Ｐ㸰形／Ｐ４形／Ｐ９形／Ｐ10形／Ｓ10形㸧 

(2) 歩行㏿度情報ࡢ中⥅機能ࡢ有無 

 

6.2 構造 

6.2.1 構造 

(1) 動作状態を表示灯等ࡾࡼ࡟監視࡛ࡿࡁこࠋ࡜ 

(2) 外形寸法ࡣ要検討࡜すࠋࡿ 

(3) ྲྀ付形式ࡣ要検討࡜すࠋࡿ 

(4) ᮏ装置ࠕࠊࡣ警察交通安全施設端ᮎ装置共通仕様書 警察記章ࠕࡢࠖ  ࠋ適用を除くࡢࠖ

(5) ᮏ装置ࡢ扉ࠊࡣ࡟止め金具を設けࡿこࠋ࡜ 

 

6.3 表示 

動作状態を表示灯ࡾࡼ࡟監視࡛ࡿࡁこࠋ࡜ 

点灯条件ࡣ表 6.1ࡢ通࡜ࡾすࠋࡿ 

 

 

 

 

交通信号制御機 

ᮏ装置 

 

送ཷ信部 

 

制御部 

電源部 

ＢＬＥ 

送ཷ信部 

Ｓ10形インタフ࢙ース 

Ｐ９／Ｐ10形 

インタフ࢙ース 

Ｐ㸯／Ｐ㸰／ 

Ｐ４形インタフ࢙ース 
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表 6.1 表示灯点灯条件 

表示灯 点灯条件 

異常 異常を検出したࠊࡁ࡜点灯すࠋࡿ 

灯色 灯色信号を入力したࠊࡁ࡜点灯すࠋࡿ 

 

7. インタフ࢙ース 

ᮏ装置࡜交通信号制御機ࡢ接⥆ࠊࡣ以下ࡢ規格࡟適合した接⥆ࡀ可能࡛あࡿこࠋ࡜ 

 ース規格࢙ࠖＰ㸯形インタフࠕ (1)

 ース規格࢙ࠖＰ㸰形インタフࠕ (2)

 ース規格࢙ࠖＰ４形インタフࠕ (3)

 ース規格࢙ࠖＰ９形インタフࠕ (4)

 ース規格࢙ࠖＰ10形インタフࠕ (5)

 ース規格࢙ࠖＳ10形インタフࠕ (6)

 

8. 機能 

(1) 交通信号制御機ࡢ࡜電文ࡀ送ཷ信࡛ࡿࡁこࠊ࠾࡞ࠋ࡜情報交換内容及び通信手㡰ࠊࡣ

以下ࡢ通࡜ࡾすࠋࡿ 

ア 交通信号制御機ࡢࡽ࠿灯色信号入力ࡢ通信手㡰 

 ース規格࢙ࠖＰ10形インタフࠕ／ース規格࢙ࠖＰ９形インタフࠕ  

イ 交通信号制御機ࡢࡽ࠿信号情報入力ࡢ通信手㡰及び情報交換内容 

 ース規格࢙ࠖＳ10形インタフࠕ  

 通信手㡰ࡢためࡿ交通信号制御機へ感知信号を出力す ࢘

Ｐ４形インࠕ／ース規格࢙ࠖＰ㸰形インタフࠕ／ース規格࢙ࠖＰ㸯形インタフࠕ

タフ࢙ース規格 

 情報交換内容ࡢ࡜ン࢛スマートフ ࢚

  要検討 

(2) スマートフ࢛ンཷࡾࡼ信したࠊ横断要求及び歩行㏿度情報を交通信号制御機へ送信

しࠊ処理結果をスマートフ࢛ンへ返送すࠋࡿ 

(3) 交通信号制御機ཷࡾࡼ信したࠊ信号情報及び交差点名称をスマートフ࢛ンへ送信す

 ࠋࡿ

 

9. 性能 

 要検討࡜すࠋࡿ 

 

10. 引用資料 

ᮏ仕様書࡛引用し࡚いࡿ資料ࡢ一覧を表10.1࡟示すࠋまたࠊᮏ仕様書࡟関連すࡿ仕様

書及び規格ࡢ引用系統を図10.1࡟示すࠋ 
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表10.1 引用資料一覧 

引 用 資 料 適  用 

区分 名  称 分類番号 

仕
様
書 

警察交通安全施設端末装置 

共通仕様書 

警交仕規 

第1001号 

警察交通安全施設に使用さ

ࡿ各種の屋外に設置すࡿࢀ

装置仕様のうち、共通事項

について規定 

規
格 

Ｐ㸯形インタフェーࢫ規格 B3-A01-1*-0 交通信号制御機ࡢ࡜電気的

インタフェーࢫについ࡚規

定 
Ｐ㸰形インタフェーࢫ規格 B3-A01-2*-0 

Ｐ㸲形インタフェーࢫ規格 B3-A01-4*-0 

Ｐ㸷形インタフェーࢫ規格 B3-A01-9*-0 

Ｐ10形インタフェーࢫ規格 B3-A01-A*-0 

㹑10形インタフェーࢫ規格 B3-U-002-*-0 7項  インタフェーࡢࢫ項

目に適用しࠊ端末回線㸦㹑

10形回線㸧ࡢ接続条件につ

い࡚規定 

備考㸸規格ࡣ一般社団法人㹓㹒㹋㹑協会ࡢ規格࡛ありࠊ分類番号ࡢ㸨ࡣ版番号を表すࠋ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図10.1 仕様書及び規格ࡢ引用系統 

 

 

Ｂ㹊Ｅ路側機㸦実験㸧 仕様書 

警察交通安全施設端末装置共通仕様書 

警察交通安全施設雷サーࢪ規格 

Ｐ㸷形インタフェーࢫ規格 

Ｐ10形インタフェーࢫ規格 

㹑10形インタフェーࢫ規格 

警察交通安全施設静電気規格 

Ｐ㸰形インタフェーࢫ規格 

Ｐ㸱形インタフェーࢫ規格 

Ｐ㸯形インタフェーࢫ規格 
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